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1 Einleitung

Die PID-Regler UR32741A/2A zeichnen sich durch ein helles
Display aus, das dem Bediener eine optimale Ablesbarkeit
sowie einen erhdhten Informationsgehalt bietet und durch
eine nutzliche Scroll-Hilfsfunktion erganzt wird.

Die Programmierung kann uber die Tasten, PC-Software
(Wachendorff Anzeigen und Regler-3.4.5) und auch uber
NFC/RFID via Wachendorff EMG-App fir Android-Gerdte
durchgefiihrt werden. Die Konfiguration via Wachendorff-
App ermdglicht es dass das Gerdtes ohne Verkabelung und
Stromversorgung parametriert werden kann. AuBerdem
vereinfacht sich die Programmierung vor Ort und unterwegs.
Die Ausgdnge konnen als Regel- und Alarmausgdngen mit
verschiedenen Bedingungen programmiert werden. Die
serielle RS485-Kommunikationsschnittstelle beim UR32742A
kommuniziert via Modbus RTU Slave- oder Master-Protokoll.
Das Universalnetzteil von 24 VAC/DC bis 230 VAC/DC mit
galvanischer Trennung, bietet weitreichende Anschlus-
smoglichkeiten.

2 Sicherheitsvorschriften

Lesen Sie die Anweisungen und SicherheitsmaBnahmen
in diesem Handbuch sorgfaltig durch, bevor Sie das Gerédt
verwenden. Unterbrechen Sie die Stromversorgung, bevor
Sie Eingriffe an den elektrischen Anschlissen vornehmen,
um Gefahren zu vermeiden (Stromschlag, Brand, Fehl-
funktionen). Installieren und verwenden Sie das Gerat
nicht in Umgebungen mit brennbaren Substanzen, Gas
oder Explosivstoffen. Dieses Gerat wurde fir den konven-
tionellen Einsatz in Industrieumgebungen entwickelt,
sowie fir Anwendungen, die Sicherheitsbedingungen
gemdaB den nationalen und internationalen Gesetzen fir
Personenschutz und Sicherheit am Arbeitsplatz erfordern.
Jegliche Anwendung, welche die Sicherheit von Personen
gefahrdet oder mit lebensrettenden medizinischen Geraten
verbunden ist, ist zu vermeiden. Das Gerdt ist nicht fur den
Einbau in Kernkraftwerken, Ristungsgitern oder Flug-
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sicherheitssystemen ausgelegt und gebaut. Die Verwendung/
Wartung_ist qualifiziertem Personal vorbehalten und darf
nur in Ubereinstimmung mit den in diesem Handbuch
angegebenen technischen Vorgaben ausgefiihrt werden.
Zerlegen, verdndern oder reparieren Sie das Produkt nicht
und beriihren Sie nicht die inneren Teile. Das Gerét darf
nur innerhalb der angegebenen Umgebungsbedingungen
installiert und verwendet werden. Uberhitzung kann zu
Brandgefahr fiihren und die Lebensdauer der elektronischen
Komponenten beeintrachtigen.

2.1 Bedeutung der Sicherheitshinweise
Die Sicherheitshinweise in diesem Handbuch sind wie folgt
zu verstehen:

Hinweis Beschreibung

Die Nichtbeachtung dieser Richtlinien und
Sicherheitshinweise kann lebensgefahrlich
sein.

VORSICHT - Brand- und Stromschlaggefahr.
Dieses Produkt ist als Istwert-Kontrollgerat
mit Frontplatte gelistet und muss in ein
feuerfestes Gehause eingebaut werden.
Wenn die Ausgangsrelais (iber ihre
Lebensdauer hinaus verwendet werden,

kann es gelegentlich zu Kontaktver-
schmelzungen oder Kontak-verbrennungen
kommen.

Beachten Sie immer die Einsatzbedingun-
gen und verwenden Sie die Ausgangsrelais
innerhalb ihrer Nennlast und elektrischen
Lebensdauer. Die Lebensdauer von
Ausgangsrelais kann je nach Ausgangslast
und Schaltbedingungen sehr unter-
schiedlich sein.
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Die Nichtbeachtung dieser Richtlinien

und Sicherheitshinweise kann zu

schweren Verletzungen oder erheblichen

Sachschaden fuhren.

Bei Schraubklemmen die Schrauben mit

einem Anzugsdrehmoment von 0,5 Nm

anziehen.

Eine Fehlfunktion des Digitalreglers kann
gelegentlich den Regelbetrieb unmdglich

machen oder Alarmausgénge behindern,

was zu Sachschaden fihren kann. Um

die Sicherheit bei einer Fehlfunktion

zu gewahrleisten, treffen Sie geeignete

SicherheitsmaBnahmen, wie z.B. die

Installation einer Uberwachungseinrichtung

auf einer separaten Leitung.

5 Diese Informationen sind wichtig, um Fehler

zu vermeiden.

2.2 Bestimmungsgemafe Verwendung

« Beachten Sie unbedingt die folgenden Vorsicht-
maBnahmen, um Fehler, Fehlfunktionen oder negative
Auswirkungen auf die Leistung und Funktion des
Produktes zu vermeiden. Verwenden Sie den Digitalregler
nicht Giber die Nennwerte hinaus.

« Das Gerédt ist nur fir den Gebrauch in Innenrdumen
bestimmt. Es darf nicht im Freien oder an folgenden Orten
verwendet bzw. aufbewahrt werden:

- Inder Nédhe von Heizgeraten. .

- In der Néhe von spritzenden Fliissigkeiten oder Ol-
Atmosphdren.

- Orte, die direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzt sind.

- Orte, die Staub oder dtzenden Gasen ausgesetzt sind
(insbesondere Sulfid- und Ammoniakgas).

- Orte mit starken Temperaturschwankungen.

- Orte, die Eisbildung und Kondenswasser ausgesetzt
sind.
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- Orte mit Vibrationen und starken Erschiitterungen.

Die Verwendung von zwei oder mehr Reglern neben-
oder iibereinander kann zu Uberhitzung fiihren, was die
Lebensdauer verkirzt. In diesem Fall wird empfohlen,
Lufter zur Zwangskihlung oder andere Gerate zur Kon-
ditionierung der Innentemperatur des Digitalreglers zu
verwenden.

Uberpriifen Sie immer die Namen der Klemmen und
die Polaritat und stellen Sie sicher, dass die Verkabelung
korrekt durchgefihrt wird. SchlieBen Sie keine Klemmen
an, die nicht verwendet werden.

Um induktive Stérungen zu vermeiden, halten Sie
die Verkabelung des Gerdtes von Hochspannungs-
Stromleitungen fern. SchlieBen Sie ausserdem keine
Stromleitungen zusammen oder parallel zur Verkabelung
des Digitalreglers an. Wir empfehlen die Verwendung
von geschirmten Kabeln und separaten Leitungen.
SchlieBen Sie einen Uberspannungsschutz oder Netzfilter
an. Besonders bei Gerate, die Stérungen erzeugen
(insbesondere Motoren, Trafos, Magnete, Spulen und
andere Gerate mit induktiven Bauteilen). Bei Verwendung
von Netzfiltern an der Spannungsversorgung tberprifen
Sie die Spannung und den Strom und schlieen Sie den
Filter so nah wie moglich am Gerat an.

Lassen Sie so viel Platz wie moglich zwischen dem Regler
und den Leistungsgeraten, die Hochfrequenzen (Hochfre-
quenz-Schweissgerate, Hochfrequenz-Ndhmaschinen
usw.) oder Uberspannungen erzeugen.

Ein Schalter oder Trennschalter muss in der Néhe des
Reglers positioniert werden. Dieser Schalter oder
Trennschalter muss fuir den Bediener leicht zuganglich und
als Trennmittel fir den Regler gekennzeichnet sein.

Das Gerat muss durch eine 1A-Sicherung abgesichert sein.
Wischen Sie das Gerat mit einem weichen, trockenen Tuch
ab. Verwenden Sie niemals Verdiinnungsmittel, Benzin,
Alkohol oder Reinigungsmittel, die diese Substanzen
oder andere organische Losungsmittel enthalten, da es zu

Bedienungsanleitung - UR32741A / UR32742A - 7



Verformungen oder Verfarbungen kommen kann.

. Die Anzahl der Schreibvorgénge im nichtflichtigen
Speicher ist begrenzt. Dies ist zu berticksichtigen, wenn
Sie den EEprom-Schreibmodus verwenden, z.B. bei der
Anderung von Daten bei seriellen Kommunikationen.

23 Umweltschutz und Entsorgung /
Richtlinie WEEE

Entsorgen Sie elektrische und elektronische Gerdte nicht

im Hausmdill. GemaB der europdischen Richtlinie 2012/19/

EU mdissen Altgerdte getrennt gesammelt werden, um

umweltfreundlich wiederverwendet oder recycelt zu werden.

3 Hinweise zu den Modellen

Die Serie UR3274xA beinhaltet zwei Versionen:

I sorgung 24 bis 230 VAC/VDC +15% 50/60 Hz — 5 Watt/VA
UR32741A 1 Analogeingang + 2 Relais 5 A + 1 D.I/D.O

1 Analogeingang + 1 Relais 5A + 1D.I/D.O +
UR32742A'Rsags-Schnittstelle

<

4 Technische Daten
4.1 Allgemeine Merkmale
Anzeige 4-stellig; Ziffernhohe 9.6 mm (0.38")

5-stellig; Ziffernhohe 7.1 mm (0.28")
Temperatur: 0 °C bis 45°C
Feuchtigkeit 35 bis 95 rF%

Max. Hohe: 2000 m

Umgebungs-
bedingungen

st e v
Material Gehduse: PCUL94V2 selbstléscﬂhend -

Frontplatte: PC UL94V2 selbstléschend
Gewicht ca.120g
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4.2 Hardware
All:
Konfigurierbar Gber Toleranz (25 °C)
Software. +/-0.2 %
Eingang: +1 Ziffer fur
Thermoelement Thermoelement,
TypK,S, R J, T,E,N,B Widerstands-
Automatische thermometer und
Vergleichsstellen- V/mA.
kompensation Genauigkeit
Analog- | von -25 bis 85°C Vergleichsstelle
eingang  Widerstandsthermometer: 0.1°C/°C
PT100, PT500, PT1000,
Ni100, Ni120, PTC 1K, NTC | Impedanz:
10K (B 3435K und 33694K), 0 bis 10 V:
NTC 2252 ($3976K) Ri>110 KQ
Eingang V/mA: 0 bis 20 mA:
0bis1V,0bis5V,0bis 10V, |Ri<5Q
0 bis 20 oder 4 bis 20 mA, |0 bis 60 mV:
0 bis 60 mV Ri>1 MQ
Eingang Pot.: 1 bis 150 KQ
. ) Kontakte:
Relais- Konfigurierbar als Regel- .
Ausgdnge 'und Alarmausgang. grf\m@ifr?gﬁlaﬁf fuir
SSR- Konfigurierbar als Regel- 12V @ 25 mA.
Ausginge und Alarmausgang. Mindestlast 1 mA
Universalversorgung: ’
span- 0 VACDC Leistungs-
nungsver- | 3100t ey aufnahme:
sorgung 7 , 5 Watt/VA

Uberspannungsklasse: Il
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43 Software
Regel- ON-OFF mit Hysterese.
algorithmen P, PI, PID, PD mit Proportionalzeit.
Proportionalband 0 bis 9999 °C oder °F
Integralzeit ?é%?:k??/?'egrfsre Funktion)

0,0 bis 999,9 sek

Differentialzeit

(0 deaktiviert die Funktion)

Reglerfunktionen

Manuelles oder automatisches Tuning,
konfigurierbare Alarme, Schutz Regle-
rausgang und Grenzwerte, Aktivierung
von Funktionen des digitalen Eingangs,
eingestellter Zyklus mit Start/Stopp.

LabSoftview

4.4 Programmierung
Gber Tastatur ..siehe 5.18 Kapitel 73 und S.45 Kapitel 77
Uber Software -siehe

www.wachendorff-prozesstechnik.de/
download

Wachendorff
EMG-App

..Herunterladen der App aus dem
Google Play Store®, siehe S. 43 Kapitel 70

Bei Abfrage durch ein Lesegerit,
welches das NFC-V-Protokoll
unterstutzt, ist das Gerat gemal3
der Norm ISO/IEC 15693 als VICC
(Vicinity Inductively Coupled Card)
zu betrachten. Es arbeitet bei einer
Frequenz von 13,56 MHz.

Das Geréat sendet an sich keine
Funkwellen aus.
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5 Abmessungen und Installation

S | P
EEE F ausschnitt
fergt [ LA LT LT 28.5%70.5mm

Spelcherkarte USB
(optional)

= Art.Nr. SFUROUSB

! 77 mm

6 Elektrischer Anschluss

Dieser Regler wurde in Ubereinstimmung mit den Nieder-

spannungsrichtlinien ~ 2006/95/CE,  2014/35/UE  (LVD)

entwickelt und hergestellt. Elektromagnetische Vertrag-

lichkeit 2004/108/CE und 2014/30/UE (EMC). Fir die

Installation in industrieller Umgebung beachten Sie bitte die

folgenden Sicherheitshinweise:

« Getrennte Verlegung der Signalkabel und Stromversor-
gung.

« Vermeiden Sie den Einbau in der Ndhe von Leistungsschal-
tern, Schiitzen und Hochleistungsmotoren.

« Sichern Sie eine ausreichende Entfernung von Lei-
stungsgruppen, insbesondere solche mit Phasenanschnitt.

« Eswird empfohlen, an der Stromversorgung der Maschine,

Bedienungsanleitung - UR32741A / UR32742A - 11



an der das Gerat angeschlossen wird, geeignete Netzfilter
zu installieren, insbesondere bei Spannungsversorgung
230 VAC.

Der Regler ist so konstruiert, dass er in andere Maschinen
eingebaut werden kann, aber die CE-Kennzeichnung auf
dem Regler befreit den Anlagenhersteller nicht von den
Sicherheits- und Konformitatsvorgaben fir die Maschine
als Ganzes.

« Zur Verkabelung des UR32741A/2A Adernendhiilsen
verwenden, oder einen flexiblen oder starren Kupferdraht
mit einem Querschnitt zwischen 0.14 und 2.5 mm? (min.
AWG26, max. AWGT14). Die Abisolierldnge betragt 7 mm.

« Es ist moglich, an derselben Klemme zwei Leiter mit
gleichem Durchmesser zwischen 0.14 und 0.75 mm?2
anzuschlieBen.

6.1 Anschlussschaltbild

UR32741A UR32742A
Power—T-V/I Power~—T-V/I
5A 230V 5A 230V Prlm1’;-nmg 5A 230V yﬂNII’VD—nHﬂ
Sl RS ReRHR Shne2  RenHRe
e PO R A o e oy [rre
CO VIV ] dae®y 7 3] e | ] ey
QEYYOOIELREE JPUUNUIDUE

6.1.a Spannungsversorgung

Schaltnetzteil mit erweitertem

L& Uherspaningskiase2 | SPannungsbereich 24 bis 230 VAC/DC
N} 2BERCT 11506 50/60 Hz - 5 Watt/VA,

mit galvanischer Trennung.
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6.1.b

Analogeingang Al1

Fiir Thermoelemente
K,S,R,J,T,E,N,B

Polaritat einhalten.

- Fur eventuelle Verlangerungen ein
kompensiertes Kabel verwenden
sowie Klemmen, die flir das
entsprechende Thermoelement
geeignet sind.

Bei Verwendung eines geschirmten
Kabels nur eine Seite mit der Masse
verbinden.

Schirm
Lo

Fiir Widerstandsthermometer

PT100, NI100

Fir den Dreidraht-Anschluss Kabel mit
dem gleichen Querschnitt verwenden.
Fir den Zweidraht-Anschluss die
Klemmen 10 und 12 tiberbriicken.

Bei Verwendung eines geschirmten
Kabels nur eine Seite mit der Masse
verbinden.

. =—c— I —

weiss

Ror

Schirm
<~

JINALd

Fur Widerstandsthermometer

NTC, PTC, PT500, PT1000 sowie

lineare Potentiometer

- BeiVerwendung eines geschirmten
Kabels nur eine Seite mit der Masse
verbinden.
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Fiir analoge Signale V/mA.

« Polaritét einhalten.

- BeiVerwendung eines geschirmten
Kabels nur eine Seite mit der Masse
verbinden.

6.1.c Anschlussbeispiele fiir einen analogen V/mA
Eingang
" Firsignale 0Vbis 10V
=1 ) « Polaritat einhalten.

Fir Signale 0/4 mA bis 20 mA

mit Drei-Draht-Sensor

« Polaritét einhalten.
C=Sensorausgang (+)

B = Sensormasse (-)

A = Sensorversorgung (12V@25mA)

Fir Signale 0/4 mA bis 20mA,

Sensor mit externer Stromversorgung

- Polaritdt einhalten

C =Sensorausgang (+)

B = Sensormasse (-)

Abbildung: Drucksensor. Die externe
Stromversorgung an die Kontakte P und
N anschlieBen.

Fir Signale 0/4 mA bis 20mA

mit Zwei-Draht-Sensor

« Polaritdt einhalten
C=Sensorausgang

A = Sensorversorgung (12V@25mA)
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6.1.d Digitaleingang 1

Der Digitaleingang kann tiber Parameter

(81— freigegeben werden.
Zur Aktivierung des Digitaleingangs
Wol—= briicken Sie die Klemme 8 “DI/O1” mit

der Klemme 9 “+V".

6.1.e Digitaleingang 2

Der Digitaleingang kann tGiber Parameter
freigegeben werden. Nicht verfiigbar
bei Wahl eines Widerstandssensors
(Widerstandsthermometer oder

| — Potentiometer).

Zur Aktivierung des Digitaleingangs
briicken Sie die Klemme 10 mit der
Klemme 11.

6.1.f Serielle Schnittstelle (nur beim UR32742A)

Kommunikation RS485 Modbus

RTU Slave mit galvanischer Trennung.
Es wird empfohlen, fiir die Kommuni-
kation ein verdrilltes und geschirmtes
Kabel zu verwenden.

6.1.9 Digitalausgang

oo Digitalausgang (D.O.) NPN

8 () (einschlieBlich SSR -Modus)
Mo — als Regel- oder Alarmausgang.
Bereich 12 VDC@25 mA
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6.1.h Relaisausgang Q1 (Wechsler)

Schaltleistung 5 A/250 VAC
0 onEi (ohmsche Last)

Last Siehe Diagramm unten
“Elektrische Belastbarkeit”.

1

6.1.i Relaisausgang Q2 (nur beim UR32741A)

Schaltleistung 5 A/250 VAC
Gl sam | (ohmsche Last).

st Siehe Diagramm unten
“Elektrische Belastbarkeit”.

Kontakt Q1 und Q2:
« Leistung (ohmsche Last):
250 VAC/30 VDC, 5A
« Max. Schaltleistung:
1250 VA/150 W
Lebensdauer:
+ Mechanisch:
min. 5x10° Schaltvorgange
« Elektrisch:
min. 100x10° Schaltvorgédnge.

T 5 5 7 8
s Schaltstrom
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7 Funktion der Anzeigen und Tasten

N (3) (2) (1

6)(8) (7 (5 (4

7.1 Numerische Anzeigen (Display)

Anzeige des Istwertes.

Wéhrend der Parametrierung wird der

jeweilige Parameter angezeigt.

Anzeige des Sollwertes. Wahrend der

2 | ProbE Parametrierung wird der jeweilige
einzufligende Wert/Funktions-

parameter angezeigt.

1 234

Bedienungsanleitung - UR32741A / UR32742A - 17




7.2

Statusanzeigen (Status-LEDs)

Eingeschaltet, wenn der Regelausgang aktiv
ist. Bei Ventilsteuerung bleibt die LED beim
Offnen des Ventils eingeschaltet und blinkt
beim SchlieBen des Ventils.

4 Al

AN, wenn der Alarm 1 aktiv ist.

5 |A2

AN, wenn der Alarm 2 aktiv ist.

AN, wenn der Regler sich im Zyklus
“Auto-Tuning” befindet.

AN, wenn die Funktion
“Manuell” aktiviert wird.

Nur beim UR32742A:
AN, wenn der Regler tber die serielle
Schnittstelle kommuniziert.

7.3

Ta

stenfunktionen

Einstellung (Erh6hung) des Sollwertes.
Wéhrend der Parametrierung wird durch
Driicken der Taste der ndchste Parameter
aufgerufen. Bei gleichzeitigem Driicken der
Taste (s«) werden die Parameter modifiziert
bzw. Werte eingestellt.

Bei Betatigung nach Driicken der Taste
kann der Alarm- Sollwert verandert werden.

Einstellung (Verringern)des Sollwertes.
Wahrend der Parametrierung wird durch
Driicken der Taste der ndchste Parameter
aufgerufen. Bei gleichzeitigem Driicken der
Taste (s=) werden die Parameter modifiziert
bzw. Werte eingestellt.

.

Bei Betatigung nach Driicken der Taste
kann der Alarm- Sollwert verdndert werden.

18 - UR32741A / UR32742A- Bedienungsanleitung




Anzeige des Alarm-Sollwertes und Starten
(ABISET] der Autotuning-Funktion.
Andern der Parameter.

.

.

Exittaste wahrend der Konfiguration.

12 EE | Ermdglicht das Starten der Tuning Funktion,
wenn Parameter 36 dementsprechend
eingestellt ist.

8 Funktionen des Reglers
8.1 Modifizieren von Sollwert und
Alarmwert

Die Sollwerte kénnen Uber die Tastatur wie folgt geandert
werden:

Taste | Wirkung Vorgang

. Erhohen oder
Wert von der Zeile 2 N
1 H verindern. verkleinern des

Sollwertes.

Anzeige des Alarm-
2 |SE wertes in Zeile 1.

. . Erhoéhen oder
Wert in der Zeile 2 N
H verindern. verkleinern des

Alarm-/Sollwertes.

8.2 Automatische Tuning-Funktion

Der automatische Tuning-Vorgang ergibt sich aus der
Notwendigkeit einer genauen Regelung, ohne sich vorher
mit der Funktionsweise des PID-Regelalgorithmus befassen
zu mussen. Durch Einstellen von Auto am Parameter 36 kun. !
analysiertder Regler die Istwert-Schwingungen und optimiert
die PID-Parameter. Die LED T blinkt. Falls die PID-Parameter
noch nicht eingestellt sind, wird beim Einschalten des Gerdtes
automatisch das manuelle Tuning-Verfahren gestartet, dasim
folgenden Kapitel beschrieben ist.
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8.3 Manuelle Tuning-Funktion

Das manuelle Verfahren bietet dem Benutzer eine gréRere
Flexibilitat bei der Entscheidung, wann die Parameter fir die
Einstellung des PID-Algorithmus aktualisiert werden sollen.
Wahrend des manuellen Tuning-Vorgangs erzeugt das Gerat
einen Schritt zum Analysieren des Tragheitsmomentes des
zu regelnden Systems und &ndert die PID-Parameter auf der
Grundlage der gesammelten Daten.

Nach Wahl von flAnu. im Parameter 33 tun.! kann das
Verfahren auf drei Arten aktiviert werden:

« Start der Tuning-Funktion lber die Tastatur:
Die Taste solange driicken, bis in Zeile 2 die Meldun
EunE erscheint. Wobei die Zeile 1 auf d /5. ist. Danach Bﬁ
driicken: in Zeile 1 erscheint EnfAb. Die LED T leuchtet auf,
und der Vorgang beginnt.

« Start der Tuning-Funktion liber den Digitaleingang:
Im Par. 94 d. . IF. oder im Par. 101 d.«.2. , tunE wahlen. Bei
der ersten Aktivierung des Digitaleingangs (Umschalten
frontseitig) leuchtet die LED T auf, bei der zweiten

Aktivierung erldscht sie.

« Startder Tuning-Funktion liber die serielle Schnittstelle:
In dem Word Modbus 1210 “1” eingeben: die LED T leuchtet
auf, und der Vorgang beginnt. Zur Unterbrechung der
Tuning-Funktion “0” eingeben.

Um ein Uberschwingen (Overshoot) zu vermeiden, ergibt sich
der Referenzschwellenwert zur Berechnung der neuen PID-
Parameter aus dem Ergebnis der folgenden Formel:
Schwellenwert Tuning =

Sollwert - “Set Deviation Tune” (Par. 37 5.d.t.1)

Beispiel: Wenn der Sollwert 100.0°C betrdgt und der Par.37
5.d.k.! 20.0°C, dann ergibt sich als Schwellenwert zur
Berechnung der PID-Parameter: (100.0 - 20.0) = 80.0°C.
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Fir eine prazisere Berechnung der PID-Parameter sollte man
die manuelle Tuning-Funktion starten, wenn der Istwert stark
vom Sollwert abweicht.

8.4 Tuning once (Einmal Tuning)

Den Parameter 36 tun.! auf olcE stellen. Das Autotuning-
Verfahren wird beim nachsten Wiedereinschalten des
UR32741A/2A nur einmal ausgefiihrt. Sollte der Vorgang aus
irgendeinem Grund nicht ordnungsgemaf ablaufen, wird er
beim darauffolgenden Wiedereinschalten ausgefiihrt.

8.5 Tuning synchronisiert

Den Parameter 36 tun.! auf S4NcH stellen.

Das synchronisierte Verfahren wurde eingefiihrt, um korrekte

PID-Werte in Mehrzonensystemen berechnen zu kénnen,

bei denen jede Temperatur von den angrenzenden Zonen

beeinflusst wird. Bei folgender Eingabe in dem Modbus-Word

1210 flihrt der Regler folgendes aus:

Wert |... . .

Word Tatigkeit

0 Tuning off (Aus)

1 Regelausgang ausgeschaltet

2 Regelausgang eingeschaltet

3 Tuning aktiv

4 Tuning beendet: Regelausgang ausgeschaltet

(nur zum Ablesen)
5 Tuning nicht verfligbar: Funktion Soft Start aktiv
(nur zum Ablesen)

Die korrekte Funktionsweise ist folgende: der Master schaltet

alle Zonen aus bzw. ein (Wert 1 oder 2 in dem Word 1210), und

zwar fur eine Zeit, die ausreicht, um im System ein Tragheits-

moment zu erzeugen.

Jetzt wird das Autotuning gestartet (Wert 3 in dem Word

1210). Der Regler fiihrt das Verfahren zur Berechnung der

neuen PID-Werte aus. Danach wird der Regelausgang
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ausgeschaltet und im Word 1210 wird der Wert 4 gesetzt. Der
Master, der immer das Word 1210 ablesen muss, kontrolliert
die verschiedenen Zonen, und sobald alle Zonen fertig sind,
wird der Wert des Word 1210 auf 0 gestellt. Die verschiedenen
Gerate regeln die Temperatur selbstdndig, mit den neuen
berechneten Werten.

Hinweis: Der Master muss das Word 1210 mindestens
alle 10 Sekunden ablesen, denn sonst verldsst der Regler
automatisch das Autotuning-Verfahren.

8.6 Funktionen iliber den Digitaleingang

Der UR32741A/2A enthélt einige Funktionen fir die Digita-

leingdnge, die mithilfe der Parameter 94 4. .tF.und 101 d..2F

freigegeben werden.

. ctSU:Anderung des Sollwertes mit zwei Schwellenwerten:
wenn der Digitaleingang aktiv ist, regelt der UR32741A/2A
auf 3312, andernfalls regelt er auf H3i1;

« 2ESU..: Anderung von 2 Sollwerten {iber den Digitalein-
gang, mit Impulssteuerung;

« 3E.SW..: Anderung von 3 Sollwerten (iber den Digitalein-
gang, mit Impulssteuerung;

« YE.SW...: Anderung von 4 Sollwerten iber den Digitalein-
gang, mit Impulssteuerung;

« SEk./5k.: Start/Stop des Reglers Giber den Digitaleingang,
mit Impulssteuerung. Der Status beim Einschalten richtet
sich nach dem Parameter30 n 1.5

« Rul.: Die Regelung wird nur dann freigegeben, wenn der
Digitaleingang aktiv ist. Befindet sich der Regler auf STOP,
bleiben die Alarme aktiv;

« EXE.AL.:Wenn der Digitaleingang aktiv ist, geht der Regler
auf STOP, und die Alarme werden ausgeschaltet. Der
Regler kehrt nicht automatisch zum START zuriick: hier
muss der Bediener eingreifen (Ausschalten und Wiede-
reinschalten des UR32741A/2A, oder Aktivierung des bei
St./St. vorgegebenen Digitaleingangs, oder Driicken der
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Taste §4l, wenn der Par. 130 5.£.5.F. auf 5k./5k. gestellt
wurde, oder Start tiber serielle Schnittstelle);

Hold: bei aktivem Digitaleingang wird die Umwandlung
gesperrt (Funktion zur Erhaltung der Anzeige);

tulE: Freigabe/Entaktivierung des Tuning, wenn der
Parameter 36 tun.! auf [1Anu. eingestellt ist.

Au.MA..: wenn der Par. 29 A.NA.L auf EnAb. oder EnStao.
steht, bei Impulssteuerung am Digitaleingang, dann
schaltet der UR32741A/2A die Regelung von automatisch
auf manuell und umgekehrt;

Au.NA.c: wenn der Par. 29 A.NA.L auf EnAb. oder EnSto.
gestelltwurde, dann bringt der UR32741A/2A die Regelung
bei aktivem Digitaleingang auf manuell, andernfalls
erfolgt die Regelung automatisch;

Ack.tY: bei aktivem Digitaleingang fiihrt der UR32741A/2A
eine Kuhlregelung aus, andernfalls erfolgt eine
Heizregelung;

A.1. 0: Null-Tara-Funktion: bringt den Analogeingang auf 0.
MrES: Ermoglicht die Rickstellung der Regel- und
Alarmausgénge, falls das manuelle Reset eingestellt
wurde;

E.lrun: wenn bei aktivem Digitaleingang der Timer 1
freigegeben ist (Par. 186 tfr.! nicht gleich d.5Ab), dann
wird der Timer auf RUN gestellt, andernfalls bleibt er auf
STOP;

£.15.E: wenn der Timer 1 freigegeben ist (Par. 186 Eflr.!
nicht gleich d (5Ab), dann geht der Status des Timers durch
Betdtigung des Digitaleingangs von STOP auf RUN und
umgekehrt;

E.I5EA: wenn der Timer 1 freigegeben ist (Par. 186 Efr.!
nicht gleich d 5Ak), dann wird der Timer durch Betétigung
des Digitaleingangs auf RUN gestellt;

E.LEnd: wenn der Timer 1 freigegeben ist (Par. 186 Eflr.{
nicht gleich d (5Ab), dann wird der Timer durch Betatigung
des Digitaleingangs auf STOP gestellt;

Ecrun: wenn der Timer 2 freigegeben ist (Par. 189 Lfirc
nicht gleich d:5Ab), dann wird der Timer bei aktivem
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Digitaleingang auf RUN gestellt, andernfalls bleibt er auf

« E25.E: wenn der Timer 2 freigegeben ist (Par. 189 Eflrc
nicht gleich d (5Ak), dann geht der Status des Timers durch
Betdtigung des Digitaleingangs von STOP auf RUN und
umgekehrt;

« EZSEA: wenn der Timer 2 freigegeben ist (Par. 189 Eflrc
nicht gleich d (5Ab), dann wird der Timer durch Betatigung
des Digitaleingangs auf RUN gestellt;

+ E2End: wenn der Timer 2 freigegeben ist (Par. 189 Lflr2
nicht gleich d 5Ab), dann wird der Timer durch Betatigung
des Digitaleingangs auf STOP gestellt;

+ Lo.cF0: bei aktivem Digitaleingang wird der Zugriff auf

Konfiguration und Anderung der Sollwerte gesperrt;

uP.FEY: simuliert die Funktion der Taste up L.

dolin.F: simuliert die Funktion der Taste down Ki.

Frc .F:simuliert die Funktion der Taste [@N[@.

SEE .F:simuliert die Funktion der Taste 541

8.7 Automatische/manuelle Regulierung

der Kontrolle % am Ausgang

Diese Funktion erméglicht den Ubergang von der

automatischen Funktion zur manuellen Steuerung des

Prozentsatzes am Ausgang. Die Zykluszeit wird tber den

Parameter45c.t. |eingestellt ("Zykluszeit 1”).

Uber den Parameter 29 AMA.L kann man zwischen zwei

Modalitaten wahlen.

1 Die erste Funktionsweise (EnAb) ermdglicht, lGber die

Taste [@I€, die Freigabe der Meldung P.--- in Zeile 1,
waéhrend in Zeile 2 Autall erscheint.
Die Taste 54 driicken, damit fIAnu angezeigt wird; jetzt
kann man wahrend der Istwertanzeige den Prozentsatz
am Ausgang mithilfe der Tasten N und K &ndern. Mit
dem gleichen Verfahren kann man wieder auf automatisch
gehen, indem man in Zeile 2 autom. wahlt: sofort schaltet
sich die LED M aus, und die Funktion erfolgt wieder
automatisch.
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2 Die zweite Funktionsweise (En.5to) ist analog zu der
ersten, aber es gibt zwei grundlegende Unterschiede:

- Bei Stromausfall oder nach Abschalten des Reglers
erscheint nach Wiedereinschalten sowohl die manuelle
Funktion als auch der Wert des Ausgangs-Prozentsatzes,
der vor der Unterbrechung eingestellt wurde.

« Im Fall eines Fuhlerbruchs wahrend der automatischen
Funktion geht der Regler auf manuell, wobei der alte
Regelausgangs-Prozentsatz, der vom PID unmittelbar vor
dem Bruch erzeugt wurde, unverandert bleibt.

Beispiel: Bei einem Extruder wird die Regelung fiir den
Prozentsatz des Widerstands (der Last) beibehalten, auch
wenn ein Fehler an der Eingangssonde vorliegt.

8.8 Loop Break (Schleifenbruch)

Mit der Funktion Loop Break kann eine Unterbrechung am
Regelkreis abgefangen werden. Es wird davon ausgegangen,
dass der Istwert wahrend der Aktivierung des Treibers in
Richtung Sollwert variiert. Ist diese Anderung nicht grof3
oder schnell genug, zeigt der UR32741A/2A die Meldung
“Loop break alarm” an. Diese Meldung erscheint nicht,
wenn der Parameter 62 AL.LF. (“Betriebsart fur Alarm 17)
oder der Parameter 78 AL.C.F. (“Betriebsart fiir Alarm 2”) auf
L.b.A. gestellt wird: in diesem Fall erzeugt der Regler einen
Alarm, aktiviert den entsprechenden Ausgang und zeigt die
Meldung an, die im Parameter 72 A.!.Lb. (“Alarm 1 Meldung”)
bzw. im Parameter 88 A.c.Lb. (“Alarm 2 Meldung”) gewahlt
wurde.

Es handelt sich um eine reine Software-Kontrolle, die nur in
der Sattigungsphase des Ausgangs erfolgt (Regelprozentsatz
auf 0% bzw. 100%); diese darf nicht mit einem teilweisen oder
vollstandigen Ausfall der Last verwechselt werden, gemessen
z.B. mit einem Stromwandler.

Stellt man den Parameter 141 L.b. 5. (“Status Schleifenbruch”)
auf MAnu. Gberpruft der Regler, ob die Istwert-Anderung
mindestensdenWerthat,deramParameter143L.b.h.(“Schlei-
fenbruch Abweichung”) angesetzt wurde, und zwarinnerhalb
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einer maximalen Zeit, die dem Wert des Parameters 142
L.b. E. (“Schleifenbruch Zeit") entspricht.

Stellt man den Parameter 141 L.b. 5 (“Status Schleifenbruch”)
auf Autoll werden die Werte fur Zeit und Anderung nur dann
automatisch berechnet, wenn es sich um eine Regelung vom
Typ PID, Pl oder PD handelt.

Das Band nimmt den Wert 0.5*Pb an, die Zeit betragt 2*Ti bei
PID- oder PI-Regelung, bzw. 12*Td im Fall PD.

8.9 Doppelfunktion (Heizen-Kiihlen)

Der UR32741A/2A ist auch fiir Systeme einsetzbar, die einen
kombinierten Heiz-/Kiihlbetriebe benétigen.

Der Regelausgang muss mit dem Parameter 19 Ac.k.{ =
HEARE auf Heizen und dem Parameter Pb. | groBer als 0
eingestellt werden, sowie einer der Alarme (AL.F  oder
ALEZF) muss mit dem Parameter cool parametriert werden.
Der Regelausgang ist dann zustindig fir das “Heizen”
der eingestellte Alarmausgang schaltet beim Kihlen.
Diese Parameter mussen fur Heizen eingestellt werden:
Ac.k.!=HEARE Regelausgang (Heizen);

Fb. I:Heizen Proportionalband gréRBer 0;

k. I:Integralzeit fir Heizen und Kiihlen;

d.t. !:Differentialzeit fur Heizen und Kihlen;

c.k. I:Zeitwert fur Heizzyklus.

Diese Parameter mussen fur Kuhlen eingestellt werden:
(Beispiel: Kithlausgang ist Alarm 1)

AL.IF.= coal. Einstellung Alarm 1 fur Kiihlen (Cooling);

P.b.M.t Multiplikator fiir Proportionalband;

o.d.b.: Uberlappung/Totband;

c.c.k.k Zykluszeit Kuhlfunktion.

Der Parameter F.b.7.1 (Einstellbereich zwischen 1.00 und 5.00)
bestimmt das Regelverhalten fiir Kiithlen gemaB der Formel:
Proportionalband Kiihlfunktion =F.b. IxFP.b.M.1

Somit erhdlt man ein Proportionalband fiir die Kiihlfunktion,
welches das gleiche ist wie bei der Heizfunktion, wenn
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P.b.M.1=1.00, bzw. 5 mal gréBer bei A.b.1./=5.00.

Integralzeit und Differentialzeit sind fiir beide Funktionen
gleich.

Der Parameter o.d.b.i bestimmt den Prozentsatz der
Uberlappung zwischen den beiden Funktionen. Bei Anlagen,
an denen der Heizausgang und der Kihlausgang niemals
gleichzeitig aktiv sein diirfen, konfiguriert man ein Totband
(o.d.b.i < 0), andernfalls kann man eine Uberlappung
konfigurieren (o.d.b.!> 0). Die folgenden Abbildungen zeigen
Beispiele fur ein PID mit Doppelfunktion (Heizen-Kiihlen) mit
k. 1=0undd.k. I=0.

P.b x P.b.1=KUHLEN

spv [ oudb.<0
PV ‘ P.b (HEIZEN)
ACTIVE SCHALTAUSGANG (HEIZEN)

ACTIVE ALARMAUSGANG (KUHLEN)

P.bxP.b.f1=KUHLEN

|
PV | oudb. =0
PV | P.b (HEIZEN)
AGTIVE SCHALTAUSGANG (HEIZEN)
ACTIVE ALARMAUSGANG (KUHLEN)
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P.b x P.b.f1= KUHLEN

]
loudb. >0
P.b (HEIZEN)

SPV

o] Bl

ACTIVE

SCHALTAUSGANG (HEIZEN)

| _ACTIVE

ALARMAUSGANG (KUHLEN)

Der Parameter c.ck.! hat die gleiche Bedeutung wie die
Zykluszeit bei der Heizfunktion c.t.

Der Parameter co.F.! (Kiihimedium) dient zur Vorwahl des
Multiplikators flir Proportionalband F.b.1.! und Zykluszeit
c.ck.!bei PID Kiihlen, je nach Art des KiihImittels:

co.Fd Kihlmedium |P.b.M.1 cckl!
Air Luft 1.00 10
oid Oel 1.25 4
HPo Wasser 2.50 2

Nach Wahl des Parameters co.F./kdnnen die Parameter F.b.1.1,
o.d.b.fund c.ckt.ljederzeit gedndert werden.

8.10  Funktion LATCH ON (Sensorabgleich)

Fur Anwendungen mit linearen Potentiometern Fok. sowie
mit analogen Eingdngen (0 bis 1/5/10 V, 0 bis 60 mV, 0/4 bis
20 mA) muss der untere Messwert mit dem Parameter 4
LL ! und der obere Messwert mit dem Parameter 5 wul...{
vom jeweiligem Sensor eingestellt werden. Der Parameter
10 Ltc.! muss als 5kndr konfiguriert werden. Es ist auch
moglich, der Anzeige einen fixen 0-Punkt zu geben, wenn
sich der Messpunkt zwischen LL.«.{ und ul. i befindet. Der
“virtuelle 0-Punkt” wird mit den Funktions-Parametern
ul5ta. und ult.on. oder im Parameter 10 Ltc.! festgelegt.
Mit dem eingestellten Wert in ut.on. kann der virtuelle
0-Punkt nach jedem Neustart des Reglers eingestellt werden;
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mit dem eingestellten Wert in u.05to. wird der virtuelle
0-Punkt beibehalten. Zum Verwenden der Sensorabgleich
(LATCH ON) Funktion konfigurieren Sie den Parameter Lkc.!
nach |hrem Wunsch. Fiir die Kalibrierung dieser Funktion
benutzen Sie bitte die folgende Tabelle:

Taste |Anzeige Funktion
Position des Sensors auf
| EIS konfigiraton o denminimalen Wert
Zeile 2 zeigt LAEch. an sPteII,e’n entspricht
ar. ...
. Position des Sensors auf
Einstellen des ;
2 K | Minimalwertes Anzeige den maximalen Wert
i stellen entspricht
zeigtiLod. an Par. b
Zum Beenden des
Standardprogramms
Einstellen des 4 driicken.
3 1IN Maximalwertes. Fir den “virtuellen
Anzeige zeigtH.lh. an | 0-Punkt” wird die
Position vom Sensor auf
den 0-Punkt gesetzt.
Speichert “virtuellen
0-Punkt”. Anzeige zeigt
CEro. Bei Start mit
“virtuellem Nullpunkt” |Um die Einstellung zu
4 [AY[@ 'mussPunkt4 mussdie beenden/unterbrechen
Kalibrierung ab dem driicken Sie 3511
Punkt 4 nach jedem
Neustart des Reglers
wiederholt werden.
wax
win oLt
“« >a >
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8.11  Funktion Soft-Start

Der UR32741A/2A bietet zwei Arten von einem Softstart, die
Uber den Parameter 110 55.k4. (“Soft-Start-Typ”) ausgewahlt
werden kénnen.

1 Die erste Moglichkeit (GrAd) gibt den Softstart mit
Gradient frei. Beim Einschalten richtet sich der Regler, um
den Sollwert zu erreichen, nach dem Anstiegsgradienten,
der mit dem Parameter 111 55.0r. (“Soft-Start-Gradient”) in
Einheit/Stunde (z.B. °C/h) vorgegeben wurde. Wenn der
Parameter 114 S5.k .. (“Soft-Start-Zeit”) nicht gleich 0 ist,
dann richtet sich der Istwert nach Einschalten und nach
Ablauf der durch den Parameter 114 55.t « vorgegebenen
Zeit nicht mehr nach dem Gradienten, sondern erreicht bei
maximaler Leistung den Endsollwert.

2 Die zweite Moglichkeit (PErc) gibt den Softstart mit
Ausgangs-Prozentsatz frei. Mit dem Parameter 113 55.EH.
wird der Schwellenwert vorgegeben, unter dem der
Softstart beim Einschalten startet (“Soft-Start-Grenzwert”).
Mitdem Parameter 112 55FE. (“Soft-Start-Anteil in Prozent”)
wird ein Ausgangs-Prozentsatz festgelegt (von 0 bis 100).
Diesen halt der Regler solange ein, bis der Istwert den
im Parameter 113 55.tH.  vorgegebenen Schwellenwert
Uberschreitet oder bis die Zeit in Minuten abgelaufen
ist, die Uber den Parameter 114 55t .. (“Soft-Start-Zeit”)
eingestellt wurde.

Wenn die Funktion Soft Start aktiv ist, kann die Funktion

Tuning automatisch und manuell nicht freigegeben werden.

8.12  Vorprogrammierter Zyklus

Diese Funktion ermdglicht die Programmierung eines
einfachen, zeitgesteuerten Arbeitszyklus und wird durch
Einstellung von EnAb.am Parameter 109 Pr.c4.freigegeben. Der
Istwert erreicht den Sollwert 1 auf der Basis des Gradienten,
der am Parameter 111 550r. angesetzt wurde. Danach steigt
er auf maximale Leistung in Richtung Sollwert 2 an. Wenn der
Istwert den Sollwert 2 erreicht, bleibt er fiir die am Parameter
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115 MA.E. 1. eingestellte Zeit dort stehen. Nach Ablauf dieser
Zeit erreicht der Istwert die Raumtemperatur auf der Basis des
Gradienten, der am Parameter 116 FA.Lr. eingestellt wurde.
Der Regelausgang wird deaktiviert, und das Gerdt zeigt die
Meldung 5taP an.

Halten

Sollwert2

Sollwert

Kihlen
Max. Leistung

Sollwert 1
Gradient

Zeit
Der Zyklusstart erfolgt beijedem Einschalten des Gerétes oder
Uber den Digitaleingang, falls dieser fiir diese Funktionsart
aktiviert ist (Parameter 94 d. . IF, bzw. 101 d. .2F., vorgegeben
als St./Sk. bzw. Fuh).

9 Serielle Kommunikation

9.1 Slave
Der UR32742A besitzt eine serielle RS485-Schnittstelle
und kann auf Basis des Modbus RTU Protokoll Daten
senden und empfangen. Der Regler kann als Slave
konfiguriert werden, indem Parameter 149 fb.5L auf
EnAb eingestellt wird. Mit dieser Funktion wird die Ver-
bindungsaufnahme zu einem Master/Zentrale ermdglicht.
Jeder Regler wird nur dann antworten, wenn die Slave
Adresse mit der im Parameter 150 5L.Ad (“Slave Adresse”).
Ubereinstimmt. Der Adressbereich kann von 1 bis 254
festgelegt werden, und es muss sichergestellt sein, dass keine
Adresse mehrfach in einer Linie vergeben ist. Die Adresse 255
wird zur Kommunikation mit allen verbundenen Reglern/
Einheiten genutzt (Broadcast Modus). Mit der Adresse
0 werden alle Regler angesprochen, aber es wird keine
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Antwort benétigt. Die Baudrate wird tiber den Parameter
151 5L.b.~(“Baudrate fur die serielle Slave Kommunikation”)
gewahlt. Das serielle Format wird Gber den Parameter 152
55.PF (“serielles Format”) eingestellt.

Die Antwort vom UR32742A zum Master kann zeitverzogert
sein (in Millisekunden). Diese Verzégerung kann im Parameter
153 5E.dE. (“serielle Verzogerung”) eingestellt werden.

Nach jeder Parameterdnderung speichert der Regler den
neuen Wert im EEPROM Speicher (100.000 Schreibzyklen),
die Sollwerte werden mit einer Zeitverzégerung
von 10 Sek. nach der letzten Anderung gespeichert.
Hinweis: Nicht aufgefiihrte Adressen/Befehle sollten,
um Stérungen zu vermeiden, nicht verwendet werden.

Modbus RTU Protokolleinstellung
Wird Gber den Parameter 151 5L.b.~. gewahlt.
1.200 Bit/sek. 28.800 Bit/sek.
2.400 Bit/sek. 38.400 Bit/sek.
Baudrate 7800 Bit/sek.  57.600 Bit/ sek.
9.600 Bit/sek. 115.200 Bit/ sek.
19.200 Bit/sek.
Wird Gber den Parameter 152 55.FF. gewdhlt.
Format 8N, 8,N,2
8,E,1 8,E2
8,01 8,0,2
WORD READING (max 50 words) (0x03, 0x04)
Funktionen SINGLE WORD WRITING (0x06)
MULTIPLE WORDS WRITING (max 50 words)
(0x10)
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In nachfolgender Tabelle finden Sie alle moglichen Adressen
und Funktionen:

RO = Read Only R/W = Read/Write | WO = Write Only

resse Beschrebung Scheiben Wert
0 Art des Gerates RO 47x

1 Software-Version RO Flash

2 Boot-Version RO Flash

3 Slave-Adresse RO EEprom
6 Baud Rate RO EEprom
50 Automatisches Anhdngen der ) ~

Slave-Adresse

System Code Vergleich fir
51 automatisches Anhangen der WO -
Slave-Adresse

500 Laden der Werkseinstellungs-

Werte (9999 schreiben) RW 0

501 L\lcehursétiabz:nl;R32741A/2A (9999 RW 0
502 \Slglrlz\f’igre'ztrung Speicherung RW 10
503 \F{E:;?‘ngee;relf’ng Speicherung RW 1
o EsteZekchendeiperonaliver
RW -

73 LettesZidenderpesonal o
s EsteZeihenderperoraliier
RW -
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Modbus
Adresse

Beschreibung

Lesen
Schreiben

Reset
Wert

773

Letztes Zeichen der personali-
sierten Meldung des Alarms 2

RW

0

1000

Wert Al1 (Grad mit Dezimalstelle)

RO

1001

Effektiver Sollwert (Gradient)

RO

0

1002

Status der Alarme (0=nicht
vorhanden, 1=vorhanden)
Bit0 = Alarm 1
Bit1 = Alarm 2

RO

1003

Flags Fehler 1

Bit0 = Fehler Istwert Al1 (Sonde 1)
Bit1 = Fehler Kaltstelle

Bit2 = Sicherheitsfehler

Bit3 = Allgemeiner Fehler

Bit4 = Hardware-Fehler

Bit5 = Fehler L.B.

Bit6 = Fehler Parameter
auBerhalb des Bereichs

Bit7= Schreibfehler EEprom CPU
Bit8= Schreibfehler EEprom RFid
Bit9= Ablesefehler EEprom CPU
Bit10= Ablesefehler EEprom RFid
Bit11= Kalibrierungsbank EEprom
beschadigt

Bit12= Konstanten-Bank EEprom
beschadigt

Bit13 = Fehler: Eichungen fehlen
Bit14 = Parameter-Bank EEprom
CPU beschadigt

Bit15 = Sollwert-Bank EEprom
CPU beschadigt
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Modbus
Adresse

Lesen Reset

Beschreibung Schreiben |Wert

Flags Fehler 2

Bit0 = RFid-Speicher
nicht formatiert RO 0
Bit1 = Logo-Bank EEprom CPU
beschédigt

Bit2 = Fehler Modbus Master

1004

Status Digitaleingange
(0=nicht aktiv, 1=aktiv)
Bit0 = Digitaleingang 1
Bit1 = Digitaleingang 2

1005 RO 0

Status der Ausgange
(0=off, 1=0n)

1006 | Bit0=Q1 RO 0
Bit 1=Q2
Bit4=DO1

Status der Leds (O=ausgeschaltet,
1=eingeschaltet)

Bit0=Led C

Bit1=Led T

Bit2=LedR

Bit 3 =Led A1

Bit4=Led A2

Bit5=Led M

Bit 7 = Led Zeitpunkt 2

Bit 8 = Led Zeitpunkt 1

1007 RO 0

Status der Tasten

(0=frei, 1=gedrtickt)

Bit 0 = Taste Pfeil nach oben
Bit 2 = Taste

Bit 1 = Taste Pfeil nach unten
Bit 3 = Taste H4I

1008

Temperatur Kaltstelle
1009 (Grad mit Dezimalstelle) RO
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Modbus
Adresse

Beschreibung

Lesen
Schreiben

Reset
Wert

1100

Wert Al1 mit Wahl der
Dezimalstelle

RO

1101

Effektiver Sollwert (Gradient)
mit Wahl der Dezimalstelle

0

1200

Sollwert 1 des Regelkreises 1
(Grad mit Dezimalstelle)

EEprom

1201

Sollwert 2 des Regelkreises 1
(Grad mit Dezimalstelle)

EEprom

1202

Sollwert 3 des Regelkreises 1
(Grad mit Dezimalstelle)

EEprom

1203

Sollwert 4 des Regelkreises 1
(Grad mit Dezimalstelle)

EEprom

1204

Sollwert Alarm 1

(Grad mit Dezimalstelle)
Sollwert oben Alarm 1 bei Par. 62
AL LF.=A.bARd

EEprom

1205

Sollwert unten Alarm 1
beiPar.62AL.I.F.=A.LARd
(Grad mit Dezimalstelle)

R/W

EEprom

1206

Sollwert Alarm 2

(Grad mit Dezimalstelle)
Sollwert oben Alarm 2 bei Par. 78
AL2F.=A.bAnRd

EEprom

1207

Sollwert unten Alarm 2
beiPar. 78 AL.2.F. =A.LARd
(Grad mit Dezimalstelle)

R/W

EEprom

1208

Start/Stop
0=Regler auf STOP
1=Regler auf START

R/W

1209

Hold conversion ON/OFF
0=Hold conversion OFF
1=Hold conversion ON

R/W
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Modbus q Lesen Reset
Adresse Beschreibung Schreiben |Wert
Verwaltung Tuning
Bei Tuning automatisch
(Par. 36 kun.i=Auko): RO 0
0=Funktion Autotuning OFF
1=Autotuning lduft
Bei Tuning manuell
(Par.36 tun.i=MAnu.bzw. OncE): R/W 0

0=Funktion Autotuning OFF
1210 | 1=Autotuning ON

Bei Tuning synchronisiert

(Par. 36 kun.i=54ncH):
0=Funktion Autotuning OFF
1=Regelausgang ausgeschaltet
(erzwingt die Kiihlung) R/W 0
2=Regelausgang eingeschaltet
(erzwingt das Heizen)
3=Autotuning ON
4=Autotuning beendet

Wahl automatisch/manuell
12m O=automatisch; 1=manuell R/W

Prozentsatz Regelausgang
(0-10000) R
Ausgangs-Prozentsatz Heizen mit

doppeltem Regelkreis (0-10000)

1212

Prozentsatz Regelausgang
(0-1000)

Ausgangs-Prozentsatz Heizen mit
doppeltem Regelkreis (0-1000)

1213

Prozentsatz Regelausgang
(0-100)

Ausgangs-Prozentsatz Heizen mit
doppeltem Regelkreis (0-100)

1214
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Modbus
Adresse

Beschreibung

Lesen
Schreiben

Reset
Wert

1215

Ausgangs-Prozentsatz Kiihlen
mit doppeltem Regelkreis
(0-10000)

RO

0

1216

Ausgangs-Prozentsatz Kiihlen
mit doppeltem Regelkreis
(0-1000)

RO

1217

Ausgangs-Prozentsatz Kiihlen
mit doppeltem Regelkreis (0-100)

Pl

(o]

1218

Manuelles Riicksetzen
Regelausgang: 0 eingeben zum
Rucksetzen des Regelausgangs.
Beim Ablesen: 0=nicht
riicksetzbar, 1=riicksetzbar

1219

Manuelles Riicksetzen der
Alarme: 0 eingeben zum
Rucksetzen samtlicher Alarme.
Beim Ablesen: 0=nicht
riicksetzbar, 1=riicksetzbar
Bit0 = Alarm 1

Bit1 = Alarm 2

R/W

1220

Status des Fernalarms 1 (0=nicht
vorhanden, 1=vorhanden)

1221

Status des Fernalarms 2 (0=nicht
vorhanden, 1=vorhanden)

R/W

1222

Null-Tara Al
(1=Tara; 2=Reset Tara)

R/W

1300

Sollwert 1 des Regelkreises 1,
mit Wahl der Dezimalstelle

R/W

EEprom

1301

Sollwert 2 des Regelkreises 1,
mit Wahl der Dezimalstelle

R/W

EEprom

1302

Sollwert 3 des Regelkreises 1,
mit Wahl der Dezimalstelle

R/W

EEprom
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Modbus
Adresse

Lesen Reset

Beschreibung Schreiben |Wert

1303 Sollwert 4 des Regelkreises 1,

mit Wahl der Dezimalstelle RIW EEprom

Sollwert Alarm 1,

mit Wahl der Dezimalstelle
Sollwert oben Alarm 1 bei Par. 62
AL.LF.=A.bAnd

1304 R/W EEprom

Sollwert unten Alarm 1
1305  beiPar.62AL.[F.=A.bANd, R/W EEprom
mit Wahl der Dezimalstelle

Sollwert Alarm 2

mit Wahl der Dezimalstelle
Sollwert oben Alarm 2 bei Par. 78
AL2F =R.bARd

1306 R/W EEprom

Sollwert unten Alarm 2
1307  beiPar.78AL.C.F.=A.bANd, R/W EEprom
mit Wahl der Dezimalstelle

Reset Remote Istwert:

bei Eingabe von 1 verwendet
der UR32741A/2A als Istwert
1400  nicht mehr den auf Word 1401 w -
geschriebenen Wert, sondern
den vom Analogeingang
gemessenen Wert.

Remote Istwert. Die hier

eingegebene Zahl wird von dem
1401 Gerat als Istwert fir die Regelung |W -
und die Alarme verwendet

(ADC ausgeschaltet)
2001 |Parameter 1 R/W EEprom
2002 | Parameter2 R/W EEprom
Parameter ... R/W EEprom
2223 |Parameter 223 R/W EEprom
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9.2 Master

Das Gerat arbeitet als Modbus RTU Master, wenn der im
Parameter 160 Mb.MA. eingestellte Wert auf ENRb. eingestellt
ist.

9.2.a Mastermodus bei Neuiibertragung

In diesem Modus kann das Gerat bis zu zwei Werte auf
ein Zielgerdt schreiben (Slave), wobei ID gleich dem Wert
des Parameters 161 EAAD. (“Zieladresse”) ist. Baudrate und
serielles Format werden jeweils Uber die Parameter 162
NA.b.r. (“Baudrate flr die serielle Master Kommunikation”)
und 163 M1.5.F.F. (“serielles Master Format”) eingegeben. Die
zu Ubertragenden Variablen werden Uber die Parameter
164 uAr.lund 169 uArZ2 gewdhlt. Die Adressen zum Ablesen/
Schreiben der Variablen werden wie folgt eingegeben:
Parameter 165 wu.LAd. (“Adresse von Variable 1”) fur die
Variable 1 und Parameter 170 u.2Ad. (“Adresse von Variable
2") fur die Variable 2.

Zur Neulbertragung der Sollwerte (Parameter 164 uAr.{ bzw.
169 uArg eingestellt auf r.U.c.5E. bzw. ~U.A.15) beginnt der
UR32742A, nach Beendigung des Schreibvorgangs auf dem
Slave, mit dem Ablesen des gewahlten Words: auf diese Weise
erfahrtauch der Master von einer eventuellen Wertdnderung
auf dem Slave. Die zwei nachfolgenden Anfragen werden um
die Zeitangabe im Parameter 174 tr.dE. (“Verzégerung der
Ubertragung”) verzégert, wahrend die maximale Wartezeit
auf die Antwort des Slave durch den Parameter 175 rE.to.
(“Zeittberschreitung beim Empfangen”) vorgegeben wird.
Die folgende Tabelle zeigt die zu wahlenden Werte, welche
die Neulibertragungsfunktion des Masters ermdglichen,
sowie die entsprechende Ubertragungsgrofle.
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uAr.loderuAr? Beschreibung
UAP)'D_ .
Write Process Schreiben des Prozesswertes
r.U.c5E .
Read/Write Command égllev::rnt:snd Schreiben des
Setpoint
, Schreiben des vom P.I.D.
U.e.ou P berechneten Ausgangs-
\';\Ierrlzeér?tc;mén and Output Prozentsatzes

9 (Bereich 0 bis 10000)
rU.A.I5. Ablesen und Schreiben des
Read/Write Alarm 1 Setpoint |Sollwertes von Alarm 1
U conS. Schreiben des Wertes von
Write Constant Parameter 168 can. ! bzw.

173 con.C

Der gelesene/geschriebene Wert konnte gemdB der
nachstehenden Tabelle umskaliert werden:

ufr.loder Grenzwerte Eingang Grenzwerte neu skaliert
ufire Min Max Min Max
Liud uwloud
U Pro Ll ulood oder oder
b Unterer Oberer Ll uvlud
gfgzrgglzen Wert Wert Unterer | Oberer
Eingang 1 |Eingang 1 ‘Wert Wert
Variable x | Variable x
Liud b d
r.U.c5E LLS! ul5d oder oder
Lesen/ Unterer Oberer Liud ulud
Schreiben  |Wert Wert Unterer  Oberer
Sollwert Sollwert  |Sollwert  Wert Wert
Variable x | Variable x
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UeouP Liud wloud
Schreiben f.’t_jirE‘ S?irE’
gs: Raer?esl_in 0 10000 Unterer  Oberer
Progentg Wert Wert
Variable x | Variable x
r.UAS. AL Aol Liulo ublulo
Lesen/ o Fp Liud uwlwd
Schreiben Glr?{er?el élgg:g: Unterer | Oberer
Alarm 1 Wert Wert Wert Wert
Sollwert Variable x | Variable x

Der Eingangswert (innerhalb Minimum und Maximum) wird
in den weiter gemeldeten Wert linear umgewandelt. Das
Neuskalieren wird nicht durchgefiihrt, wenn die Parameter
Liulunduluibzw. Liucund ul.ud denselben Wert haben.

9.2.b Mastermodus Remote-Istwert

Zur Aktivierung dieser Funktion setzt man am Parameter 164
ufr.lr. Pro an. Bei diesem Modus liest der UR32742A einen
Wert von fern und nimmt diesen als Istwert. Der abgelesene
Wert kann in dem Verhéltnis der nachstehenden Tabelle neu
skaliert werden:

‘HHS.‘: Grenzen abgelesener Wert | Grenzen neu skalierter Wert \
§ Min Max Min Max
- Pro Lhoud uld [ wlond
Lesen Unterer Oberer Unterer | Oberer
Prozess Wert Wert Wert Wert
Variable 1 |Variable 1 Eingang 1 Eingang 1
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10 Ablesen und Konfiguration
tber NFC/RFiD

(c&h)
Progeammsble Scannen Sie den QR-Code
b fir den Download der

App im Google Play Store®

Der Regler UR32741A/2A wird durch die Wachendorff EMG
App unterstiitzt. Mit einem Android-Smartphone, das mit
einer NFC-Schnittstelle ausgestattet ist, kann das Gerdt ohne
Verkabelung und ohne spezielle Hardware programmiert
werden. Mit der App hat man folgende Moglichkeiten:
Ablesen und Anzeige der im Regler bereits vorhandenen
Daten, Andern der Parameter und Sollwerte, Speichern und
Senden der Konfiguration (per email), Einspielen von Backups
und Werkeinstellungen.

Vorgehensweise:

- Die Position der NFC-Schnittstelle am Smartphone iden-
tifizieren (gewdhnlich in der Mitte, auf der Ruckseite des
Smartphones). Der NFC-Sensor des Regler befindet sich
links oben. Schutzhillen fir Smartphones kénnen die
Verbindung stéren und sollten daher vom Smartphone fir
den Zeitraum der Programmierung entfernt werden.

« Sicherstellen, dass der NFC-Sensor des Smartphones
aktiviert ist und dass keine Metallteile zwischen dem
Telefon und dem Regler vorhanden sind (z.B. Cover aus
Aluminium oder mit Magnetfuss).

« Es ist auch hilfreich, die Systemtone am Telefon zu
aktivieren, denn der Signalton bestdtigt, dass das
Smartphone den Regler erkannt hat.

Bedienungsanleitung - UR32741A / UR32742A - 43




Die Startseite der App zeigt eine Zeile mit vier Reitern:

SCAN, DATA, WRITE, EXTRA.

Zum Ablesen der bereits vorhandenen Daten positioniert
man sich auf dem ersten Reiter SCAN; das Smartphone ist
in Reichweite der Frontplatte des Reglers zu bringen. Es ist
darauf zu achten, dass sich die Position der Schnittstelle des
Smartphones soweit wie moglich mit der des Reglers deckt.
Die App gibt einen Signalton aus, sobald das Vorhandensein
des Gerates wahrgenommen wird. Es folgt die Identifizierung
des Modells und das Auslesen der Konfiguration.

Die Grafik zeigt den Fortschritt des Verfahrens und geht zum
zweiten Reiter DATA (ber. Jetzt kann man das Smartphone
vom Regler entfernen, um die erforderlichen Anderungen
bequemer ausfiihren zu kénnen.

Die Parameter des Gerdtes sind in zusammenklappbare
Gruppen unterteilt und werden wie folgt angezeigt: Name,
laufender Wert und Bezugsindex auf die Bedienungsanlei-
tung.

Die Zeile des Parameters anklicken. Die entsprechende
Bildschirmseite zum Einstellen des Parameters wird geoffnet,
mit detaillierter Anzeige der verfiigbaren Optionen (falls
dieser Parameter mehrere Auswahlmdglichkeiten hat)
bzw. der Grenzwerte minimal/maximal/Dezimalstellen
(fir Zahlenparameter), einschl. Textbeschreibung (siehe
Kapitel 15 der Bedienungsanleitung). Nach Eingabe des
gewtinschten Wertes wird die entsprechende Zeile auf den
neuesten Stand gebracht und in dem Reiter DATA angegeben
(zur Annullierung der Anderungen die Zeile gedriickt halten).

Zum Aufspielen der gedanderten Konfiguration auf das Gerat
offnet man den dritten Reiter WRITE, bringt das Smartphone
erneut in die Reichweite der Frontplatte des Gerdtes (wie
beim Auslesevorgang) und wartet auf die Meldung, dass der
Vorgang beendet ist.

Jetzt muss der UR32741A/2A neu gestartet werden, um die
Konfiguration mit den eben eingegebenen Anderungen zu
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speichern; wird der Neustart nicht ausgefuhrt dann arbeitet
der UR32741A/2A weiterhin mit der vorigen Konfiguration.
AuBer der klassischen Funktion Auslesen->Anderung
->Schreiben der Parameter, hat die Wachendorff EMG App
auch noch zusatzliche Funktionen, die Sie iber den Reiter
EXTRA erreichen/ausfiihren kénnen:
« Backup laden (mind. 1 Backup muss auf dem Smartphone
abgespeichert sein)
« Werkseinstellungen laden
« Konfiguration abspeichern
- Konfiguration weiterleiten (mit dieser Funktion kénnen Sie
per z.B. Bluetooth, die .atr-Datei versenden)
«  Geratespezifikationen anzeigen
« Trendgraph (nur bei UA964802, DMS96480 moglich)
« Boot-Logo dndern
(nur bei UA964802, DMS96480 mdoglich)

1 Konfiguration
11.1  Passwortschutz und Andern der

Parameter
Betdtigen Anzeige Funktion
In der Zeile 1 erscheint
1 [FNC PASS. In der Zeile 2 wird

fur3sek 0000 angezeigt, wobei
die erste Ziffer blinkt.

Die blinkende Ziffer
wird gedndert. Mit der

2 H Taste 4 erfolgt der eDi?]S F;al\)sesr\:/ort o3
Ubergang zur nachsten 9 ’
Ziffer.
Die Zeile 1 zeigt die

3 [ erste Parameter-

bestatigen |gruppe, Zeile 2 die
Beschreibung.
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Betitigen Anzeige Funktion
~; | Parametergruppen
4 INoderki durchlaufen lassen.
In der Zeile 1 erscheint | Zum
5 der erste Parameter der |Verlassen der
bestatigen |Gruppe undin Zeile2 | Konfiguration
der Wert. [AY[@ driicken.
Die einzelnen Parameter
6 |[Noderkl durchlaufen lassen.
Erméglicht die
PEISET Anderung des
bestatigen Parameters
(Zeile 2 blinkt)
Der angezeigte Wert
8 [Noderkd kann geidndert, erhdht Eienn gggsn Wert
oder reduziert werden. 9 )
Der neue Wert
9 |Hau wird bestatigt und
gespeichert.
Zum Verlassen
10 |ENE Ruickkehr zur Auswahl | der Konfigura-
der Parametergruppen. | tion nochmals
driicken.
11.2 Laden der Werkseinstellun

Diese Funktion ermdglicht die Wiederherstellung der
Werkeinstellungen des Gerates.

| |Betitigen  |Anzeige Funktion
In der Zeile 1 erscheint
FNC PASS. In der Zeile 2 wird
fur 3 sek 0000 angezeigt, wobei
die erste Ziffer blinkt.

46 - UR32741A / UR32742A- Bedienungsanleitung




Betitigen Anzeige Funktion

Anderung der
blinkenden Zifferund | Das Passwort

2 |[Noderki Ubergang zur néchsten (9999 eingeben.
Ziffer mit der Taste 3l
Das Gerat wird in die

3 FNC] Werkseinstellung

bestatigen |zurilickgesetzt und
startet neu.

11.3  Funktionsweise der Parameterliste

Der Regler UR32741A/2A enthdlt viele Funktionen, wodurch
die Liste der Konfigurationsparameter sehr lang wird. Um sie
praktischer zu gestalten, ist die Parameterliste dynamisch,
d.h. sie passt sich jeweils an, sobald der Bediener die
notwendigen Funktionen aktiviert/deaktiviert. Das bedeutet
im Klartext: bei Verwendung einer bestimmten Funktion, die
sich auf einen bestimmten Eingang (bzw. Ausgang) bezieht,
werden die dazugehorigen Parameter, die sich auf diese
Funktionen beziehen, fir den Bediener voriibergehend
unsichtbar gemacht, wodurch die Parameterliste tibersicht-
licher wird.

Um das Ablesen und die Deutung der Parameter zu
vereinfachen, kann man auBerdem durch Driicken der Taste
3 eine Kurzbeschreibung des gewdhlten Parameters
anzeigen lassen. .

Wenn man die Taste gedriickt halt, erfolgt der Ubergang
von der mnemonischen Anzeige des Parameters zu der
numerischen Anzeige und umgekehrt. Z.B. kann man den
ersten Parameter als 5En.! anzeigen lassen (mnemonische
Anzeige) oder als PO0! (numerische Anzeige).

Hinweis:

Bestimmte Parameter/Kapitel die in dieser Anleitung
beschrieben werden, werden je nach Parametrierung
aktiviert(eingeblendet) oder deaktiviert (ausgeblendet).
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Beispiel: Die ,Gruppe L” fir den Master Port wird
automatisch ausgeblendet, sobald die ,Gruppe K” in der
Parametrierung aktiviert wird.

12
12.a

Tabelle der Konfigurationsparameter

GRUPPEA-A.

in.i- Analogeingang 1

1 5En.! Sensor Al1 (Analogeingang 1)

tc.
ke
kc.

,.,.
hhnh
(= T ol S I

PEIOD
Mo
LR a

Nd2d
Nec
Nee 2
Nec 3

A
oloo
u

T i
E3C3cata

‘DE].CEIZIEIE:IE:I-

o

Frohmafy == Lth -

Konfiguration Analogein

Te-K

TS

Tc-R

Tc)

TeT

Tc-E

Te-N

Tc-B

Pt100

Ni100

Ni120

NTC 10K 33435K
NTC 10K 33694K

gang / Sensorwahl Al1
-260°C bis 1360°C. (Werkseinst.)
-40°C bis 1760°C
-40°C bis 1760°C
-200°C bis 1200°C
-260°C bis 400°C
-260°C bis 980°C
-260°C bis 1280°C
100°C bis 1820°C
-200°C bis 600°C
-60°C bis 180°C

-60°C bis 240°C

-40°C bis 125°C

-40°C bis 150°C

NTC 2252 $3976K-40°C bis 150°C

PTC 1K
Pt500
Pt1000
Reserviert
Reserviert
Obis1V
Obis5V
Obis10V

0 bis 20 mA
4 bis 20 mA
0 bis 60 mV
Potentiometer

-50°C bis 150°C
-200°C bis 600°C
-200°C bis 600°C
Reserve

Reserve

(der Wert wird im Parameter 6 F.A. leingegeben).
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dP | Decimal Point 1 (Dezimalstelle)
Wahl der angezeigtenDezimalstelle fir Al1
Werkseinstellung

IJ

0.0 1 Dezimalstelle

0.00 2 Dezimalstellen

0.0o0 3 Dezimalstellen

dEGr. Degree (Grad)

% Grad Celsius (Werkseinstellung)
oF Fahrenheit

I Kelvin

Lower Linear Input Al1

(Unterer Lineareingang Al1)

Unterer Grenzwert des Analogeingangs Al1, nur fir
Standard. Beispiel: beim Eingang 4 bis 20 mA nimmt
dieser Parameter den Wert an, der 4 mA zugeteilt wurde.
Der Wert kann groBer sein als der im nachfolgenden
Parameter eingegebene.

Unterer Grenzwert fiir Neuskalierung, bei Istwert-
Ubertragung im Modbus Master

-9999 bis +30000 [*1 Seite 89] Werkseinstellung: 0.

-
[

uloid Upper Linear Input Al1
(Oberer Lineareingang All)

Oberer Grenzwert des Analogeingangs All, nur fur
Standard. Beispiel: beim Eingang 4 bis 20 mA nimmt
dieser Parameter den Wert an, der 20 mA zugeteilt
wurde. Der Wert kann kleiner sein als der im vorigen
Parameter eingegebene. Oberer Grenzwert fur die
Neuskalierung bei Istwert-Ubertragung in Modbus
Master

-9999 bis +30000 [*1 Seite 89] Werkseinstellung: 1000

PuA.t Potentiometer Wert Al1

Wahl des Wertes des Potentiometers, das an All
angeschlossen wird bzw. ist.

1 bis 150 kOhm. Werkseinstellung: 10 kOhm
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7 Lokt Linear Input over Limits Al1
(Lineareingang tiber Limits Al1)

Wenn Al1 als Lineareingang verwendet wird, wird es dem
Istwert ermdglicht die Grenzwerte zu tiberschreiten
(Kap. 4 und 5).
diSAb.  Deaktiviert (Werkseinstellung)
ENRB. Freigegeben

8 o.cAl Offset Calibration Al1 (Offset Kalibrierung Al)
Offset fir Al1. Dieser Wert wird zum angezeigten Istwert
addiert oder von diesem abgezogen
(Beispiel: Normalerweise wird dadurch der Wert der
Raumtemperatur korrigiert).
-9999 bis +9999 [*1 Seite 89] (in Zehntel Grad fiir Tempe-
raturfiihler). Werkseinstellung 0.

9 LeRt Gain Calibration Al1
(Verstdrkung Kalibrierung Al1)
Dieser Wert wird mit dem Istwert multipliziert, um die
Kalibrierung am Arbeitspunkt durchzufiihren. Beispiel:
zur Korrektur der Arbeitsskala von 0 bis 1000°C bei
Anzeige von 0 bis 1010°C stellt man den Parameter auf
0

-100.0% bis +100.0%, Werkseinstellung: 0.0.

10 Lk Latch-On Funktion Al1
Automatische  Einstellung  der  Grenzwerte  fiir
Lineareingang Al
diSAb.  Deaktiviert. (Werkseinstellung)
SENR Standard
¥.0.5ka.  Virtueller Nullpunkt gespeichert
v.0.k.al. Virtueller Nullpunkt beim Start

11 cfll Conversion Filter Al

(Umwandlungsfilter Al1)
Anzahl der Ablesevorgdnge des an Al1 angeschlosse-
nen Fihlers zur Berechnung des Durchschnitts, der den
Istwert definiert. Bei zunehmenden Durch-schnittswer-
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ten reduziert sich die Geschwindigkeit des Regelkreises.
1 bis 15. (Werkseinstellung: 10)
12 cfri Conversion Frequency Al1
(Umwandlungsfrequenz Al1)
Abtastfrequenz des Analog/Digital-Wandlers fiir All.
Anmerkung: Die Erhohung der Abtastrate verringert
die Anzeigenstabilitat (z.B. bei schnelleren Prozessen
wie Druck ist es angeraten die Abtastrate zu erh6hen.
q 4.17 Hz (Minimale Abtastgeschwindigkeit)
E.E’SHL 6.25 Hz
B.33HI 8.33Hz
0.0 10.0Hz
125HI  12.5Hz
{RHI 16.7 Hz (Werkseinstellung)
Ideal fiir Storsignalunterdriickung 50/60 Hz
19.6HI  19.6 Hz
33.2HI  33.2Hz
39.0HI  39.0Hz
S0.0HI  50.0Hz
E2.OH  62.0Hz
{2IH 123 Hz
MOHI 242Hz
YIDHI 470 Hz (Maximale Abtastgeschwindigkeit)

13 LckEld Lower Current Error 1 (Unterer Stromfehler 1)
Wenn der Analogeingang 1 (Par. 1 SEn.1) als 4 bis 20 mA
Stromeingang bestimmt wurde, legen Sie hier fest, ab
wann der Regler einen Fehler (Kabelbruch) erkennt/
darstellen soll.

Es wird E-05 im Display angezei%t

20MR O MAR (Werkseinst.)
2.2 3.2

2H M IR

2.b6 MR 3.6 MR

2.8 3B

14-17 Reserved Parameters - Group A
(Reservierte Parameter - Gruppe A)
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12.b GRUPPEB-c/1d./Ausgange und Regelung

Istwert 1
18 c.ou! Command Output 1 (Regelausgang 1)
Wahl des Regelausgangs fur den Istwert sowie der
Alarmausgénge.
c. of Steuerung am Relais-Ausgang Q2.
c. of Steuerung am Relais-Ausgang
Q1. (Werkseinstellung)
c. 557 Steuerung am Digitalausgang.
c. VAL, Servoventil-Steuerung mit
offenem Regelkreis.
UR32741A Regelausgang Alarm 1 Alarm2
c. od Q2 Q1 DO1
c. ol Q1 Q2 DO1
c. 55F DO1 Q1 Q2
ven Q1 (6ffnet) _
e HAL Q2 (schlieft) po1
UR32742A Regelausgang Alarm 1
c. al Q1 DO1
c. 55F DO1 Q1
vl Q1 (6ffnet) R
ek DOT1 (schlieRt)
19 Ackld Action type 1 (Regelverhalten 1)
Art der Handlung fur den Regelausgang.
HERE Heizen (N.O.) (Werkseinstellung)
conl Kihlen (N.C.)
20 cH4! Command Hysteresis 1

(Regelausgang Hysterese 1)
Hysterese fiir Istwertkontrolle bei Funktion ON/OFF.
-9999 bis +9999 [*1 Seite 89] (in Zehntel Grad fiir Tem-
peraturfiihler). Werkseinstellung 0.2.
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22

23

24

LLS.H Lower Limit Setpoint 1
(Unterer Grenzwert Sollwert 1)
Unterer Grenzwert, einstellbar fir den Regelsollwert.
-9999 bis +30000 [*1 Seite 89]
(Grad fur Temperaturfiihler). Werkseinstellung 0.

ulS.! Upper Limit Setpoint 1
(Oberer Grenzwert Sollwert 1)
Oberer Grenzwert, einstellbar fir den Regelsollwert.
-9999 bis +30000 [*1 Seite 89]
(Grad fur Temperaturfiihler). Werkseinstellung 1750.

c.rEd Command Reset 1 (Regelsausgang Reset 1)
Ruckstellung des Regelkontaktes
(bei Funktion PID immer automatisch)
A. FES.  Ruckstellung automatisch
(Werkseinstellung)
M. FES.  Rickstellung manuell (Riickstellung/Reset
manuell Gber Tastatur oder Digitaleingang)
M.PES.S. Reset manuell gespeichert
(erhalt den Ausgangsstatus auch
nach einem Stromausfall)
R. RES.E. Automatische Rickstellung mit Zeitakti-
vierung. Der Befehl bleibt aktiv fiir die
Zeit, die am Parameter c.de.l. eingegeben
wurde, und zwar auch dann, wenn die
Bedingungen fehlen, die ihn erzeugt haben.
Um weitermachen zu kdnnen, miissen
die Bedingungen fiir die Aktivierung
des Befehls aufgehoben werden.

cSE! Command State Error 1
(Regelausgang 1 Status bei Fehler)
Status des Regelausgangs im Fall eines Fehlers.
Wenn der Regelausgang (Par. 18 c.o!) ein Relais oder
Ventil ist:
oPEN Kontakt bzw. Ventil ge6ffnet. Werkseinst.
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26

27

28

cLaSE Kontakt bzw. Ventil geschlossen.
Wenn der Regelausgang ein Digitalausgang ist (SSR):

oFF Digitalausgang aus. Werkseinstellung
ol Digitalausgang ein.
cid.d Command Led 1

(Regelausgang LED 1)

Definiert den Status der LED C des entsprechenden
Ausgangs. Wenn der Befehl fiir das Ventil gegeben wurde,
wird dieser Parameter nicht gebraucht.

o.c. Eingeschaltet bei offenem Kontakt
oder geschlossener SSR.
c.c. Eingeschaltet bei geschlossenem Kontakt

oder offener SSR. (Werkseinstellung)

c.dE! Command Delay 1

(Regelausgang Zeitverzégerung 1)
Verzdgerung der Steuerung (nur bei Funktion ON/OFF).
-60:00 bis 60:00 mm:ss. Werkseinstellung: 00:00.
Negativer Wert: Verzégerung in der Ausschaltphase des
Ausgangs.
Positiver Wert: Verzogerung in der Einschaltphase des
Ausgangs.

cSP1 Command Setpoint Protection 1

(Sollwert Sperre 1) .
Ermoglicht bzw. sperrt die Anderung des Regelsollwer-
tes.

FREE Kann vom Bediener gedndert
werden (Werkseinstellung)
Lock Geschitzt

HidE Geschiitzt und nicht angezeigt.

uRAEd Valve Time 1 (Ventilzeit 1)

Zeit des mit der Steuerung verbundenen Ventils (wird
vom Hersteller des Ventils angegeben)

1 bis 300 Sekunden. Werkseinstellung: 60.
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29 AMA.M  Automatic/Manual 1
Aktivieren Automatik/Manuell
diSAb.  Deaktiviert (Werkseinstellung)
ENRb. Freigegeben
N .Ska.  Freigegeben mit Speicher

30 S Initial State (Einschaltzustand)
Wahl des Reglerstatus beim Einschalten. Funktioniert
nur bei der Variante UR32742A oder bei Freigabe von
Start/Stop uber Digitaleingang oder Taste 541
SERRE Start (Werkseinstellung)
SkoP Stop
SkoRE.  Gespeichert. Status von Start/
Stop vor dem Ausschalten.

31 SuAS State Value Saturation
(Zustand Ventilscttigung)
Legen Sie den Ventilstatus fest, wenn der Ausgang bei
100% ist.
PER:. Das Relais ist fiir eine bestimmte Zeit, 5% der
Ventilzeit (Par. 28 uA.t.1) aktiviert (offen)
FuEd Das Relais ist immer aktive (offen)

32-35 Reserved Parameters - Group B
(Reservierte Parameter - Gruppe B)

12.c GRUPPE C - rEL.{- Autotuning und PID 1
36 Etun.d Tune 1 (Tunning 1)
Wahl der Art von Autotuning fur die Steuerung
diSAb.  Deaktiviert. Wenn die Parameter Propor-
tionalband und Integralzeit auf null sind,
ist die Regelung vom Typ ON/OFF aktiv
(2-Punkt-Regelung). (Werkseinstellung)

Auko Automatisch (PID mit automatischer
Berechnung der Parameter)
MANL. Manuell (PID mit automatischer Berechnung

der Parameter, Gber die Tastatur gestartet)
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38

39

40

41

alcE Once (PID mit Berechnung der Parameter
nur einmal beim Wiedereinschalten)
S4eH.  Synchronisiert (Autotuning tiber
die serielle Schnittstelle)

5.d.E.!  Setpoint Deviation Tune 1

(Tunning Sollwertabweichung 1)
Einstellen der Abweichung vom Regelsollwert als
Schwellenwert, der beim Autotuning zur Berechnung
der PID-Parameter verwendet wird.
0 bis 10000 [*1 Seite 89] (in Zehntel Grad fuir Tempera-
turfihler). Werkseinstellung: 30.0.

Pb. | Proportionalband 1

Proportionalband fiir die PID-Regelung des Istwertes
(Tragheitsmoment des Istwertes).

0 ON/OFF bei Integralzeit gleich 0 (Werkseinstellung)

1 bis 10000 [*1 Seite 89] (in Zehntel Grad fir Tempera-
turfuhler).

ko Integral Time 1 (Integralzeit 1)

Integralzeit fur die PID-Regelung des Istwertes (Dauer
des Tradgheitsmoments des Istwertes).

0.0 bis 2000.0 Sekunden (0.0 = Integralzeit deaktiviert),
Werkseinstellung 0.0

dt. | Derivative Time 1 (Differenzialzeit 1)
Differentialzeit fir die PID-Regelung des Istwertes
(Normalerweise ¥ der Integralzeit).

0.0 bis 1000.0 Sekunden

(0.0 = Differentialzeit deaktiviert), Werkseinstellung 0

db. | Dead Band 1 (Totband 1)

Totband beziiglich PID des Istwertes

0 bis 10000 [*1 Seite 89] (in Zehntel Grad fir Tempera-
turfuihler) (Werkseinstellung: 0)
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43

44

45

46

Pbei Proportional Band Centered 1
(Proportionalband zentriert 1)
Legt fest, ob das Proportionalband auf dem Sollwert
zentriert sein soll oder nicht. Bei der Funktion doppelter
Regelkreis (Heizen/Kiihlen) ist diese Funktion immer
deaktiviert (nicht zentriert).
dSAh.  Deaktiviert. Band unten (Heizen) oder
oben (Kiihlen) (Werkseinstellung)
ENRb. Band zentriert

0.05.0  Off Over Setpoint 1 (Aus tiber Sollwert 1)

Bei der PID-Funktion: aktiviert das Ausschalten des
Regelausgangs, wenn ein bestimmter Schwellenwert
Uberschritten wird (Sollwert + Par. 44)

SRk, Deaktiviert (Werkseinstellung)

NAb. Freigegeben

o.d.t.!  Off Deviation Threshold 1

(Abweichung fiir Sollwert 1 aus)
Einstellen der Abweichung vom Regelsollwert zur
Berechnung des Schwellenwertes fiir das Ansprechen
der Funktion “Off Over Setpoint 1”.
-9999 bis +9999 [*1 Seite 89] (in Zehntel Grad fiir Tem-
peraturfiihler) (Werkseinstellung: 0)

ck ! Cycle Time 1 (Zykluszeit 1)

Zykluszeit fur die PID-Istwertregelung

(bei PID-Regelung sollte bei Verwendung von Schiitzen
15 sek; bei Verwendung von SSR-Relais 2 sek) eingestellt
werden. Bei Ventil siehe Parameter 28 uA.E.|

1 bis 300 Sekunden (Werkseinstellung: 15 Sekunden)

cof! Cooling Fluid 1 (Kiihimedium 1)
Art des KihImittels im PID-Modus Heizen/Kiihlen fir
den Istwert. Der Kiihlausgang wird durch den Parameter
L.1bzw. AL.c freigegeben.
AR Luft (Werkseinstellung)
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48

49

50

gl

ol 0l
WALER Wasser

Pbl Proportional Band Multiplier 1

(Multiplikator Proportional Band 1)
Multiplikator fur das Proportionalband im PID-Modus
Heizen/Kuhlen fir den Istwert. Das Proportionalband
fur den Kihlvorgang entspricht dem Wert des
Parameters P.b. I multipliziert mit diesem Wert.
1.00 bis 5.00. Werkseinstellung: 1.00

o.db.i  Overlap/Dead Band 1

. (Uberlappung/Totband 1)
Uberlappung/Totband im PID-Modus Heizen/Kiihlen
(Doppelfunktion) fir den Istwert. Definiert die Totband-
Kombination fiir den Heiz- und Kiihlvorgang.

-20.0% bis 50.0%

Negativ: Totband.

Positiv: Uberlappung. Werkseinstellung: 0.0%

c.c.k.!  Cooling Cycle Time 1 (Kiihlen Zykluszeit 1)
Zykluszeit fur Kuhlausgang im PID-Modus Heizen/
Kuhlen fir den Istwert

1 bis 300 Sekunden (Werkseinstellung:10 s)

LLPI Lower Limit Output Percentage 1

(Unterer Grenzwert in Prozent Regelausgang 1)
Wahl des Mindestwertes flr den Prozentsatz des
Regelausgangs. 0% bis 100%, Werkseinstellung: 0%.

ulPA Upper Limit Output Percentage 1

(Oberer Grenzwert in Prozent Regelausgang 1)
Wahl des Hochstwertes fiir den Prozentsatz des
Regelausgangs. 0% bis 100%, Werkseinstellung: 100%.
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53

54

55

56

NoEd Max Gap Tune 1

(Maximale Abweichung des Istwertes 1)
Einstellen der maximalen Abweichung des Istwertes
vom Sollwert. Uber diesen Wert hinaus werden die
PID-Parameter des Istwertes vom automatischen
Tuning neu berechnet.
0 bis 10000 [*1 Seite 89] (in Zehntel Grad fir Tempera-
turfuhler). Werkseinstellung: 2.0

Nn.P.1 Minimum Proportional Band 1

(Mindeswert fiir Proportional Band 1)
Wahl des Mindestwertes flr Proportionalband, der
im automatischen Tuning fir die PID-Regelung des
Istwertes eingestellt werden kann.
0 bis 10000 [*1 Seite 89] (in Zehntel Grad fiir Tempera-
turfuhler). Werkseinstellung: 3.0

NA.P. Maximum Proportional Band 1

(Hochstwert fiir Proportional Band 1)
Wahl des Hochstwertes fiir Proportionalband, der
im automatischen Tuning fir die PID-Regelung des
Istwertes eingestellt werden kann.
0 bis 10000 [*1 Seite 89] (in Zehntel Grad fiir Tempera-
turfuhler). Werkseinstellung: 80.0
Mn. ot Minimum Integral Time 1

(Mindestwert Integralzeit 1)
Wahl des Mindestwertes fir Integralzeit, der im
automatischen Tuning fir die PID-Regelung des
Istwertes eingestellt werden kann.
0.0 bis 1000.0 Sekunden. Werkseinst.: 30.0 Sekunden.

o.cl.l Overshoot Control Level 1

_ (Ubersteuerungsfunktion 1)
Die  Ubersteuerungsfunktion  verhindert dieses
Phanomen beim Einschalten des Gerdtes oder bei

Anderung des Sollwertes. Ist der eingegebene Wert
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zu niedrig, kann es sein, dass das Uberschwingen nicht
vollstandig absorbiert wird, wahrend bei hohen Werten
der Istwert den Sollwert moglicherweise langsamer
erreicht.

Aus Lev. 4 Lev.8
Lev.1 Lev. 5 (¥) Lev.9
Lev.2 Lev.6 Lev. 10
Lev.3 Lev.7

*Werkseinstellung

Reserved Parameters - Group C
(Reservierte Parameter - Gruppe C)

12.d GRUPPED-A.. I-ALARM1

62

AL.LF. Alarm 1 Function (Betriebsart fiir Alarm 1)
Hilfsfunktion zur Arbeitsteilung des Regelausgangs.
Ersetzt zyklisch den Regelausgang fir die Zeit, die am
Parameter 70 A.{.dE eingegeben wurde. Bei A.{.dE. = 0
wird die Funktion parallel zum Regelausgang aktiviert.
Funktioniert nicht bei Ventilsteuerung und kann nur an
einem Alarm aktiviert werden, wenn R.{.dE. nicht gleich
Oist.
di5ARh. deaktiviert (Werkseinstellung)
Ab.uP.R.  Absolute obere Aktivierung. Absolut,
bezogen auf den Istwert; oben aktiv.
Ab.Lo.R.  Absolute untere Aktivierung. Absolut,
bezogen auf den Istwert; unten aktiv.
bAN, Bandalarm (Regelsollwert + Alarmsollwert)
R.bAN: Asymmetrischer Bandalarm
(Regelsollwert + Alarmsollwert 1 H und
Regelsollwert - Alarmsollwert 1 L)
uP.dEV.  Obere Abweichung. Alarm Abweichung oben
Lo.dEV.  Untere Abweichung. Alarm
Abweichung unten
Ab.c.u.R. Absoluter Alarm, bezogen auf den
Regelsollwert, oben aktiv
Ab.c.L.R. Absoluter Alarm, bezogen auf den
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v
A
cool

c.Aul

PRb.ER.
L.b.A.

Mo o
T A

HiR.2
iR
do d
do g
REM.

PRux

RiS.a.

Regelsollwert, unten aktiv

Statusalarm (aktiv bei RUN/START)
Hilfsalarm Kiihlen

(Kiihlvorgang in doppeltem Regelkreis)
Zusatzalarm zur Arbeitsteilung des
Regelausgangs. Ersetzt zyklisch den
Regelausgang fir die Zeit, die am
Parameter A.{.dE. eingegeben wurde.
BeiA.{.dE. =0 wird die Funktion
parallel zum Regelausgang aktiviert.
Funktioniert nicht bei Ventilsteuerung.
Fuhlerfehler. Dieser Alarm istim

Fall eines Fiihlerbruchs aktiv.

Loop Break Alarm (siehe Kapitel 8.8)
Bezieht sich auf Timer 1 (siehe Par. 186 £MF
Bezieht sich auf Timer 2 (siehe Par. 189 £}MF
Bezieht sich auf beide Timer
Digitaleingang 1. Aktiv, wenn der
Digitaleingang 1 aktiv ist.
Digitaleingang 2. Aktiv, wenn der
Digitaleingang 2 aktiv ist.

Fernalarm. Der Alarm wird

ber Word 1220 aktiviert

Zusatzalarm 1 fur den Zyklus (nur

bei Version mit Programmierer).

Alarm 1 State Output
(Alarm 1Ausgangsstatus)

Kontakt Ausgang Alarm 1 und Art des Ansprechens.

N.o. St

N.c. Sk

N.a. EH.

Noe. EH.

(N.O. Start) Norm. gedffnet, einsatzbereit
ab dem Start (Werkseinstellung)

(N.C. Start) Norm. geschlossen,
einsatzbereit ab dem Start

(N.O. Threshold) einsatzbereit bei
Erreichen des Alarms [ *2 Seite 89]

(N.C. Threshold) einsatzbereit bei
Erreichen des Alarms| *2 Seite 89]

2

)
)
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65

66

67

N.o. tH.)' (N.O. Threshold Variation) gesperrt nach
Anderung Steuerset [ *3 Seite 89]
M.c. EH.V (N.C. Threshold Variation) gesperrt

nach Anderung Steuerset [ *3 Seite 89]

Anderung des Parameters sofort wirksam!

A.1HY. Alarm 1 Hysterese (Hysterese Alarm 1)
Hysterese Alarm 1.

-9999 bis +9999 [*1 Seite 89] (in Zehntel Grad fiir Tem-
peraturfiihler). Werkseinstellung 0.5.

RILL Alarm 1 Lower Limit

(Alarm 1 Unterer Grenzwert)
Unterer Grenzwert, einstellbar fir den Alarm-Sollwert 1.
-9999 bis +30000 [*1 Seite 89] (Grad fir Tempera-
turfuhler). Werkseinstellung 0.

Alul. Alarm 1 Upper Limit

(Alarm 10Oberer Grenzwert)
Oberer Grenzwert, einstellbar fiir den Alarm-Sollwert 1.
-9999 bis +30000 [*1 Seite 89] (Grad fur Tempera-
turfihler). Werkseinstellung 1750.

R.LrE. Alarm 1 Reset (Riickstellung Alarm 1)

Art der Riickstellung des Kontaktes des Alarms 1

(immer automatisch, wenn AL.{F. = c. AuH).

R. PES.  Automatische Ruckstellung (Werkseinst.)

M. RPES.  Manuelle Rickstellung (manuelle
Riickstellung mit der Taste 5411
oder Uiber den Digitaleingang)

M.PES.S5. Manuelle Riickstellung gespeichert
(erhdlt den Status des Ausgangs
auch bei Stromausfall)

R. PES.E. Automatische Ruckstellung mit Zeitakti-
vierung. Der Alarm bleibt aktiv fur die Zeit,
die am Parameter A.{.dE. eingestellt
wurde, auch wenn die Bedingungen
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69

70

71

fehlen, die den Alarm erzeugt haben. Um
wieder arbeiten zu kénnen, miissen die
Alarmbedingungen annulliert werden.

AISE. Alarm 1 State Error (Alarm 1Status bei Fehler)
Status des Alarmausgangs 1im Fehlerfall.

Wenn der Alarmausgang ein Relais ist

oPEN Kontakt bzw. Ventil offen. Werkseinstellung
ctaSE Kontakt bzw. Ventil geschlossen.

Bei digitalem Alarmausgang (SSR):

oFF Digitalausgang ausgeschaltet. Werkseinst.
ol Digitalausgang eingeschaltet.
Rild. Alarm 1 LED
Definiert den Status des Led A1 bei dem entsprechenden
Ausgang.
o.c. Eingeschaltet bei offenem Kontakt
oder DO ausgeschaltet.
c.c. Eingeschaltet bei geschlossenem Kontakt

oder DO eingeschaltet. (Werkseinstellung)

A.LdE.  Alarm 1 Delay (Alarm 1Zeitverzégerung)
Verzégerung Alarm 1.

-60:00 bis 60:00 mm:ss (hh:mm bei AL.{.F. = c.Aul).
Werkseinstellung: 00:00.

Negativer Wert: Verzégerung in der Ausgangsphase aus
dem Alarmstatus. Positiver Wert: Verzogerung in der
Eingangsphase in den Alarmstatus.

AISP. Alarm 1 Setpoint Protection (Alarm 1Sperre)
Ermoglicht die Sperrung der Anderung des Sollwertes
von Alarm 1.

FREE Anderung moglich (Werkseinstellung)

Lock Geschutzt

HidE Geschiitzt und nicht angezeigt.
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RiLb. Alarm 1 Label (Alarm 1 Meldung)

Eingabe der Meldung, die bei Ansprechen des Alarms 1
angezeigt werden soll.

diSAb.  Deaktiviert. Werkseinstellung 0.

Lth. Ol Meldung 1 (siehe Tabelle Kapitel 13.7; S. 88)

b B Meldung 16 (siehe Tabelle Kapitel 73.7; S. 88)
uSER.L.  Personalisierte Meldung (kann vom Bediener
tber App oder Modbus gedndert werden)

Reserved Parameters - Group D
(Reservierte Parameter - Gruppe D)

12 eH GRUPPEE - A 2- Alarm 2

LEF. Alarm 2 Function
(Betriebsart fiir Alarm 2)
Hilfsfunktion zur Arbeitsteilung des Regelausgangs.
Ersetzt zyklisch den Regelausgang fiir die Zeit, die am
Parameter 86 A.2.dE eingegeben wurde. Bei R.2.dE. =0
wird die Funktion parallel zum Regelausgang aktiviert.
Funktioniert nicht bei Ventilsteuerung und kann nur an
einem Alarm aktiviert werden, wenn A.2.dE. nicht gleich
Oist.
diSAb.  Deaktiviert (Werkseinstellung)
Ab.uP.A.  Absolute obere Aktivierung. Absolut,
bezogen auf den Istwert; oben aktiv
Ab.Lo.A.  Absolute untere Aktivierung. Absolut,
bezogen auf den Istwert; unten aktiv
BAN, Bandalarm (Regelsollwert + Alarmsollwert)
R.bAN: Asymmetrischer Bandalarm
(Regelsollwert + Alarmsollwert 2 H und
Regelsollwert - Alarmsollwert 2 L)
uwP.dEV.  Obere Abweichung. Alarm Abweichung oben
La.dEV.  Untere Abweichung. Alarm
Abweichung unten
Ab.c.u.R. Absoluter Alarm, bezogen auf den
Regelsollwert, oben aktiv
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Ab.c.L.R. Absoluter Alarm, bezogen auf den
Regelsollwert, unten aktiv
il Statusalarm (aktiv in RUN/START)

cool Zusatzalarm Kuihlen (Kihlvorgang
in doppeltem Regelkreis)
c.Aul Hilfsfunktion zur Arbeitsteilung des

Regelausgangs. Ersetzt zyklisch den
Regelrausgang fur die Zeit, die am
Parameter AZ.dE eingegeben wurde.
Bei A.2.dE. = 0 wird die Funktion
parallel zum Regelausgang aktiviert.
Funktioniert nicht bei Ventilsteuerung.

PRb.ER.  Fuhlerfehler. Dieser Alarm ist im
Fall eines Fiihlerbruchs aktiv.

L.b.A. Loop Break Alarm. (siehe Kapitel 8.8 Seite 25)

LR Bezieht sich auf den Timer 1
(siehe Par. 186 £ir.{)

HiR.2 Bezieht sich auf den Timer 2
(siehe Par. 189 Eir.d)

M7.1.2  Bezieht sich auf beide Timer.

do ! Digitaleingang 1. Aktiv, wenn der
Digitaleingang 1 aktiv ist.

d... 2  Digitaleingang 2. Aktiv, wenn der
Digitaleingang 2 aktiv ist.

REM. Fernalarm. Der Alarm wird tber
Word 1221 aktiviert.

PR Hilfsalarm 2 fuir den Zyklus (nur bei
Version mit Programmierer).

AZ50.  Alarm 2 State Output
(Alarm 2 Ausgangsstatus)
Kontakt Ausgang Alarm 2 und Art des Ansprechens.
N.o. Sk, (N.O. Start) Norm. offen, einsatzbereit
ab dem Start (Werkseinstellung)
£ (N.C. Start) Norm. geschlossen,
einsatzbereit ab dem Start
H. (N.O.Threshold) einsatzbereit bei
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81

82

83

Erreichen des Alarms[*2 Seite 89]
M.c. EH. (N.C.Threshold) einsatzbereit bei

Erreichen des Alarms[*2 Seite 89]
Anderung des Parameters sofort wirksam!

AZH4.  Alarm 2 Hysterese (Hysteres Alarm 2)
Hysterese Alarm 2.

-9999 bis +9999 [*1 Seite 89] (in Zehntel Grad
far Temperaturfiihler). Werkseinstellung 0.5.

RELL. Alarm 2 Lower Limit
(Alarm 2 Unterer Grenzwert)
Unterer Grenzwert, einstellbar fir den Alarm-Sollwert 2.
-9999 bis +30000 [*1 Seite 89]
(Grad fur Temperaturfiihler). Werkseinstellung 0.

A2ul.  Alarm 2 Upper Limit

(Alarm 2 Oberer Grenzwert)
Oberer Grenzwert, einstellbar fir den Alarm-Sollwert 2.
-9999 bis +30000 [*1 Seite 89] (Grad fur Tempera-
turfiihler). Werkseinstellung 1750.

RZ2rE.  Alarm 2 Reset (Rlickstellung Alarm 2)

Art der Riickstellung des Kontaktes von Alarm 2 (immer

automatisch bei ALZF. = c. AuH).

R. PES.  Automatische Ruckstellung (Werkseinst.)

M. RES.  Manuelle Rickstellung (manuelle
Rickstellung tber Tastatur
oder Digitaleingang)

M.PES.S5. Manuelle Riickstellung gespeichert
(erhalt den Status des Ausgangs
auch bei Stromausfall)

R. RES.E. Automatische Ruckstellung mit Zeitakti-
vierung. Der Alarm bleibt aktiv fir die
Zeit, die am Parameter A.2.de. eingestellt
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84

85

86

87

wurde, auch wenn die Bedingungen
fehlen, die den Alarm erzeugt haben. Um
wieder arbeiten zu kdnnen, missen die
Alarmbedingungen annulliert werden.

AZ5E. Alarm 2 State Error (Alarm 2 Status bei Fehler)
Status des Ausgangs von Alarm 2 im Fall eines Fehlers.
Wenn der Alarmausgang ein Relais ist

oPEN Kontakt oder Ventil offen. Werkseinstellung
cloSE Kontakt oder Ventil geschlossen.

Bei digitalem Alarmausgang (SSR):

ofF Digitalausgang ausgeschaltet. Werkseinst.
ol Digitalausgang eingeschaltet.

A2id. Alarm 2 Led
Definiert den Status des Led A2 bei dem entsprechen-
den Ausgang
Eingeschaltet bei offenem Kontakt
oder DO ausgeschaltet.
c.c. Eingeschaltet bei geschlossenem Kontakt
oder DO eingeschaltet. (Werkseinstellung)

AZdE.  Alarm 2 Delay

(Regelausgang 2 Zeitverzégerung)
Verzégerung Alarm 2.
-60:00 bis 60:00 mm:ss (hh:mm bei AL.2.F. = c.Au).
Werkseinstellung: 0.

Negativer Wert: Verzégerung in der Ausgangsphase aus
dem Alarmstatus.

Positiver Wert: Verzégerung in der Eingangsphase in
den Alarmstatus

AZ5.F.  Alarm 2 Setpoint Protection

(Alarm 2 Sperre)
Erméglicht die Sperrung der Anderung des Sollwertes
von Alarm 2.
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FREE
Lach

HidE
88 Acih.

Anderung méglich (Werkseinstellung)
Geschiitzt
Geschiitzt und nicht angezeigt.

Alarm 2 Label

Eingabe der Meldung, die bei Ansprechen des Alarms 2
angezeigt werden soll.

diSAb.

) i
Lo, i

b 15
SERLL.

89-93

Deaktiviert. Werkseinstellung 0.
Meldung 1 (siehe Tabelle Kapitel 73.7; S. 88)

Meldung 16 (siehe Tabelle Kapitel 13.7; S. 88)
Personalisierte Meldung (kann vom Bediener
Uiber App oder Modbus gedndert werden)

Reserved Parameters - Group E
(Reservierte Parameter Gruppe E)

12.f GRUPPEF-d... !-Digitaleingang 1

94 d..iF

di5Ak.

ok S
2ES
S
HE.SW.

SE.SE.

Ruht

ExEAL.

Hald
EulE

Digital Input 1 Function

(Betriebsart fiir Digitaleingang 1)
Deaktiviert (Werkseinstellung)

2 Sollwert (Dauerimpuls)

2 Sollwert (Impuls-/ Flankengesteuert)

3 Sollwert (Impuls-/ Flankengesteuert)

4 Sollwert (Impuls-/ Flankengesteuert)
Impuls-Start/Stop. Der Status

beim Einschalten hangt von dem
Parameter 30 .5 ab.

Bei Regler auf STOP bleiben die Alarme aktiv.
Der Regler geht auf STOP, und die Alarme
werden deaktiviert. Der Regler kehrt nicht
automatisch zum START zurlick: dafur ist
das Eingreifen des Bedieners erforderlich.
Umwandlung wird gesperrt.

(Anzeige wird eingefroren)

Automatisch/ Manuell

(Impuls-/ Flankengesteuert) wenn
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Par.36 tun.lauf MAnu. gestelltist.
A Automatisch/ Manuell

(Impulsgesteuert) wenn
Par.29 A.NA. | aktiviert ist.

AutR.c. Automatisch/ Manuell
(Flankengesteuert) wenn
Par.29 A.NA. | aktiviert ist.

Act.t4.  Kuhlungsregelung D.I. aktiv ist, bei
deaktiven D.l. Heizungsregelung.

A.. 0  Setztden Analogeingangl auf 0

M. RES. Rucksetzen der Ausgange wenn manuelles
Zurlicksetzen ausgewdhlt wurde.

ELRUN Timer 1 lauft solange wie D.I.
aktiviert ist (Dauerimpuls)

E.{. S.E. Timer 1 beginnt und stoppt wenn D.I.
betatigt wird.(Impuls-/ Flankengesteuert)

E.L.SER.  Timer 1 startet beim Impuls auf D.I.
(Impuls-/ Flankengesteuert)

ELENd  Timer 1 stoppt bei Impuls auf
D.l.(Impuls-/ Flankengesteuert)

E.2RuN  Timer 2 Der Timer 1 lduft solange wie
D.l. aktiviert ist (Dauerimpuls)

k.2, 5.E. imer 2 beginnt und stoppt wenn D.I.
betéatigt wird.(Impuls-/ Flankengesteuert)

E.ZSER. Timer 2 startet beim Impuls auf
D.l.(Impuls-/ Flankengesteuert)

E.2.ENd  Timer 2 stoppt bei Impuls auf
D.l.(Impuls-/ Flankengesteuert)

Lo.cFl.  Konfiguration und Sollwerte sperren.

uP iEY  Simuliert die Funktion der Taste H

daoliil.). Simuliert die Funktion der Taste
Ne. ). Simuliert die Funktion der Taste @@
GEL. k. Simuliert die Funktion der Taste J31

(Ausnahme: Eingabe des Passworts).
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Digital Input 1 Contact
(Digitaleingang 1Kontakt)

Definiert den Kontakt bei Ruhestellung des Digitalein-

95 dulec
gangs 1.
N.aPEN
N.cLab.

96-100

Normalerweise offen (Werkseinstellung)
Normalerweise geschlossen.

Reserved Parameters - Group F
(Reservierte Parameter - Gruppe F) -

12.g GRUPPEG-d.. - Digitaleingang 2

101 d..2F
di5Ab.
ok B
cES
RS
HESW.
Sk.SE.

Ruht

ExEAL.

Hold
EulE

M
(TRL

Aut®.c.

Digital Input 2 Function

(Betriebsart Digitaleingang 2)

Deaktiviert (Werkseinstellung)

2 Sollwert (Dauerimpuls)

2 Sollwert (Impuls-/ Flankengesteuert)

3 Sollwert (Impuls-/ Flankengesteuert)

4 Sollwert (Impuls-/ Flankengesteuert)
Impuls-Start/Stop. Der Status

beim Einschalten hdngt von dem
Parameter 30 7.5 ab.

Wenn der Regler auf STOP ist,

bleiben die Alarme aktiv.

Der Regler erreicht den STOP, und die Alarme
werden deaktiviert. Der Regler kehrt nicht
automatisch zum START zuriick: dafir ist
das Eingreifen des Bedieners erforderlich.
Umwandlung wird gesperrt.

(Anzeige wird eingefroren)
Aktiviert/deaktiviert das Tuning, wenn der
Parameter 36 tun.!auf MAnu gestelltist.
Automatisch/ Manuell

(Impulsgesteuert) wenn

Par.29 A.MA. I aktiviert ist.

Automatisch/ Manuell

(Flankengesteuert) wenn

Par.29 A.NA. | aktiviert ist.
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Act.tY.

n
tou

M. RES,
bR
LI GE.
LA,
-
L2 R
L2 SE
L.25ER.
L.2.B
La.cFL.
JPIEY
dobbi t,

(YT
WE. I

SEE. ).

102 d..cc.

Kihlungsregelung D.I. aktiv ist, bei
deaktiven D.I. Heizungsregelung.

Setzt den Analogeingang1 auf 0
Rucksetzen der Ausgange wenn manuelles
Zurlicksetzen ausgewdhlt wurde.

Timer 1 lauft solange wie D.I.

aktiviert ist (Dauerimpuls)

Timer 1 beginnt und stoppt wenn D.I.
betatigt wird.(Impuls-/ Flankengesteuert)
Timer 1 startet beim Impuls auf D.I.
(Impuls-/ Flankengesteuert)

Timer 1 stoppt bei Impuls auf
D.l.(Impuls-/ Flankengesteuert)

Timer 2 Der Timer 1 lauft solange wie

D.l. aktiviert ist (Dauerimpuls)

imer 2 beginnt und stoppt wenn D.I.
betatigt wird.(Impuls-/ Flankengesteuert)
Timer 2 startet beim Impuls auf
D.l.(Impuls-/ Flankengesteuert)

Timer 2 stoppt bei Impuls auf
D.I.(Impuls-/ Flankengesteuert)
Konfiguration und Sollwerte sperren.
Simuliert die Funktion der Taste H
Simuliert die Funktion der Taste
Simuliert die Funktion der Taste @
Simuliert die Funktion der Taste 53
(Ausnahme: Eingabe des Passworts).

Digital Input 2 Contact
(Digitaleingang 2 Kontakt)

Definiert den Kontakt bei Ruhestellung des Digitalein-

gangs 2.
N.oPEN

N.cLaS.

103-107

Normalerweise offen (Werkseinstellung)
Normalerweise geschlossen.

Reserved Parameters - Group G
(Reservierte Parameter - Gruppe G)
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12.h GRUPPE H - GSFE5 - Soft Start und

108

109

110

m

Mini-Zyklus
dESE. Delayed Start (Verzégerter Start)
Einstellen der Wartezeit, bevor die Reglung oder der
Zyklus, gestartet werden soll.
Die abgelaufene Zeit wird alle 10 Minuten gespeichert.
0 Wartezeit ist deaktiviert. Der Regler beginnt

sofort mit der Regelung (Werkseinstellung)

00:01 Eingetragener Wert entspricht der
bis der Wartezeit, die der Regler wartet
24:00  bis er mit der Regelung oder dem Zyklus
(hh:mm) beginnt.

Pr.cH. Pre-programmed Cycle
(Vorprogrammierter Zyklus)

Aktiviert spezielle Funktionen.

dSRb. Deaktiviert (Werkseinstellung)

ENRB. Aktiviert (Externe Sollwert-
Vorgabefunktionen gesperrt)

S5EY. Soft-Start Type (Soft-Start Typ)

Freigabe und Wahl des Soft-Start

dSRh. Deaktiviert (Werkseinstellung)

LRAd. Soft-Start wird durch eingestellten
Gradienten bestimmt.

PERc. Soft-Start wird durch eingestellten
Prozentsatz bestimmt.(Bei eingestelltem
Zyklus, Funktion deaktiviert)

S50 Soft-Start Gradient (Soft-Start Gradient)
Einstellen einer Rampe beim Soft-Start und vorpro-
grammiertem Zyklus, um ein kontrolliertes Heranfahren
an einen Sollwert zu erméglichen.

0 bis 20000 Einheit/Std. (Zehntel Grad/Std. bei
Temperatur). (Werkseinstellung: 100.0)
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112 S5PE Soft-Start Percentage
(Soft-Start Anteil in Prozent)
Prozentanteil beim Softstart
0 bis 100%. (Werkseinstellung: 50%)

113 S5.EH. Soft-Start Threshold (Soft-Start Grenzwert)
Grenzwert,unter dem die Funktion: “Soft-Start Anteil in
Prozent” beim Einschalten aktiviert wird.

-9999 bis 30000 [*1 Seite 89] (Grad.Dezimalstelle fir
Temperaturfiihler) (Werkseinstellung: 1000)

114 S5k Soft-Start Time (Soft-Start Zeit)

Maximale Dauer des Soft-Start: Wenn der Istwert den
im Par.113 55.tH.eingestellten Grenzwert nichtinnerhalb
der vorgegebenen Zeit erreicht, beginnt der Regler
normal auf den Sollwert zu regeln.
00:00  Deaktiviert
00:01 bis 24:00 (hh:mm)

(Werkseinstellung: 00:15)

115 FMAE. Maintenance Time (Wartungszeit)
Wartungszeit flr vorprogrammierten Zyklus.

00:00 bis 24:00 hh.mm
(Werkseinstellung: 00:00)

116 FAGr Falling Gradient (Kiih/ Gradient)
Abkuhlungsgradient fir vorprogrammierten Zyklus.

0 Deaktiviert (unkontrolliertes
Kuihlen) (Werkseinstellung)
1 bis Einheit/Stunde[*1 Seite 89]
10000  (Zehntel Grad/Std. bei Temperatur)

117121 Reserved Parameters - Group H

(Reservierte Parameter - Gruppe H)
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12.i GROUPI-d 5P - Display und Schnittstelle

122 uflk
diSRh.

PrcHF

123 LI'DIE

Visualization Filter (Visualisierungs-Filter)
Deaktiviert

(maximale Schnelligkeit der Anzeige)

Wenn der Wert am Sensoreingang zwischen
+/- 1 Digit bzw. °C oszilliert, legt der Regler
eine Art “Gabel” um den visualisierten Wert
und die Anzeige bleibt unveréndert (Stabilere
Anzeige). Damit soll vermieden werden,

dass die letzte Ziffer standig flackert und

der visualisierte Wert schwer lesbar ist.
Beispiel: Eingangswert liegt zwischen

21 und 23, dann wird 22 angezeigt.

Wenn der Wert 23 Uberschreiten sollte,
wandert die “Gabel” mit auf 22 und 24 und es
wird immer 23 angezeigt. (Werkseinstellung)
Einfachfilter

Einfachfilter mit Pitchfork

2 Messungen Mittelwert

x Messungen Mittelwert

10 Messungen Mittelwert

Visualization Display 2 (Anzeige Zeile 2)

Anze|geemste|lung der Zeile 2.

c.i.5P
ou.PE!

124 tod.

Sollwert wird angezeigt (Werkseinstellung)
Prozentualer Anteil des Regelausgangs 1

Timeout Display (Ausschaltzeit vom Display)

Einstellen der Zeit bevor sich das Display ausschaltet.

di5Ah.
55

S8 -

—li == L -
- ca

Deaktiviert. Display immer AN (Werkseinst.)
nach 15 Sekunden

nach 1 Minute

nach 5 Minuten

nach 10 Minuten

nach 30 Minuten

nach 1 Stunde
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125

126

127

ElaS.

Timeout Selection (Ausschalt Auswahl)

Stellen Sie ein welche Zeile abgeschaltet wird wenn die
Ausschaltzeit erreicht wird.

diSP!
di5P.2
daP.l.2
d.i.did.

uflPc.

Zeile 1

Zeile 2 (Werkseinstellung)
Zeile Tund 2

Zeile 1, 2 und Status-LEDs

User Menu Pre-Programmed Cycle
(Vorprogrammiertes Benutzermendi fiir Zyklus)

Erlaubt das Andern des Heiz-/Kiihlgradienten und der
Haltezeit vom Benutzermeni aus (Wéhrend des Vorpro-
grammierten Funktionszyklus).

Um die Parameter zu dndern, driicken Sie 541

diSAb.
RS.0R.
MAE

M
(RTRAR -

Deaktiviert (Werkseinstellung)
Nur Heizgradient

Nur Haltzeit

Heizgradienten und Haltezeit
Nur Kihlgradient

Heiz-/ und Kiihlgradient

. Kuhlgradient und Haltezeit
. Heizgradient, Haltezeit und Kiihlgradient

Scrolling Time (Scroll-Zeit)

Einstellen der Zeit, fir die Visualisierung der Benutzer-
Mentidaten, bevor die Ruckkehr zur Standard Anzeige

erfolgt.

35 3 Sekunden

55 5 Sekunden (Werkseinstellung)
05 10 Sekunden

30 s 30 Sekunden

{ N 1 Minute

SN 5 Minuten

(O 10 Minuten

MAN.Sc.  Manuelles Scrollen
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128

129

130

d5PF.
diSRkb.
WA

HidE

nFcl.

Display Special Functions

(Anzeige von Sonderfunktion)

Anzeigen der Sonderfunktion deaktiviert
Zeigtin Zeile 1 den Sollwert an, in Zeile 2

die Prozessausgangsleistung (Nur wenn

Par. 123 u .d.2 auf c.!5Pu eingestellt ist)
Blenden Sie den Prozess- und den Sollwert
aus. Wenn der Regelausgang aktiv ist, wird
dieses grafisch mit einer Sequenz der 4
Segmente auf dem Display dargestellt. Wenn
der Regelausgang AUS ist, wird dieses grafisch
mit 4 stehenden Segmenten (----) auf dem
Display dargestellt.

NFC Lock (NFC-Sperre)

Deaktiviert den NFC-Sensor des Reglers.

diSRh.

ENRb.

SFSF

NFC-Sperre deaktiviert. Das Gerat kann via
NFC mit Hilfe der WACHENDORFF EMG APP
programmmiert werden. (Werkseinstellung)
NFC-Sperre aktiviert. NFC Sensor
ausgeschalten, eine Programmierung

via NFC ist nicht mehr moglich.

Set key special functions
(Sonderfunktionen der SET-Taste)

Ordnen Sie der dil-Taste spezielle Funktionen zu. Tum
Ausfiihren der Sonderfunktion muss die H3ii-Taste 1
Sekunde lang gedrtickt werden.

diSRh.
SE.SE

=0T

Keine Sonderfunktion der

HHi-Taste. (Werkseinstellung)
Start/Stop. Durch Driicken der
JHI-Taste ist das umschalten von
Start und Stop der Regelung méglich.
Status des Reglers beim Einschalten,
hangt vom Parameter 30 in..5.ab.

2. Sollwertschalter. Durch Driicken
der 33l Taste wechselt der Regler
zwischen Sollwert 1 und Sollwert 2.
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354, 3.Sollwertschalter. Durch Driicken
der Jdl-Taste wechselt der Regler
zwischen Sollwert 1, 2 und Sollwert 3.

HE.S4.  4.Sollwertschalter. Durch Driicken der
JHii-Taste wechselt der Regler zwischen
Sollwert 1, 2, 3 und Sollwert 4.

A.. 0  Tara-Funktion. Durch Driicken
der Hdl-Taste setzen Sie den
Analogeingang auf 0. (Tara-Funktion)

131140 Reserved Parameters - Group |

12,
141

142

143

(Reservierte Parameter - Gruppe )

GROUP J-Lo.br.- Loop Break (schleifenbruch)
Lb 5 Loop Break State (Status Schleifenbruch)
diSRb.  Schleifenbrucherkennung
deaktiviert. (Werkseinstellung)
AukaM.  Schleifenbrucherkennung aktiviert,
mit automatischer Berechnung
von Zeit und Abweichung.
MANL. Schleifenbrucherkennung aktiviert, mit
Zeit(Par. Lb. £) und Abweichung (Par. Lb.
b) die vom Anwender eingetragen ist.

Lb. k. Loop Break Time (Schleifenbruch Zeit)

Legt die maximal zuldssige Zeitspanne flir einen Prozess
fest, die eine Prozessabweichung auftreten darf, bevor
der Schleifenbruchfehler ausgel6st wird. Die minimal
betrachtete Prozessabweichung wird im Par143 (L.b. b)
Einstellbar von 00:01 bis 99:59 (mm:ss).
Werkseinstellung: 02:00 (mm:ss)

Lb. b. Loop Break Band (Schleifenbruch Abweichung)
Legt die minimale Prozessabweichung fest, die
erforderlich ist, um innerhalb des in Par142 Lb. &)
festgelegten Zeitraums einen Schleifenbruchalarm zu
vermeiden. Einstellbar von 1 bis+10000 [*1 Seite 89]
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(Grad/Zehntel fiir Temperatursensoren).
Werkseinstellung 10.0°C.

144148 Reserved Parameters - Group J
(Reservierte Parameter - Gruppe J)

12.k GROUPK-5..5.F. - Serial communication
Slave (Serielle Slave Kommunikation)
11 Nur bei UR32742A 1!
149 Mb5L. Modbus Slave
diSRb.  Deaktiviert
ENRb. Aktiviert (Werkseinstellung)
150 5L.Ad. Slave Address (Slave Adresse)
Wahlen Sie die Slave-Adresse fir die serielle
Kommunikation.
1 bis 254. Werkseinstellung: 247.

151 Stb.r.  Slave Baud Rate
(Baudrate fiir die serielle Slave Kommunikation)

Wahlen Sie die Baudrate fir die serielle Kommunikation

2K 1.200 Bit/s

HK 2.400 Bit/s

B 4.800 Bit/s

S 9.600 Bit/s

I 19.200 Bit/s (Werkseinstellung)

i 28.800 Bit/s

" 38.400 Bit/s

i 57.600Bit/s
5.2 115.200 Bit/s

152 55PF  Slave Serial Port Format (serielles Format)
Wahlen Sie das Format aus welches bei der seriellen
Modus Kommunikation verwendet werden soll.

5§ggw£mr

B-Nn-1 8 Bit, Keine Paritat, 1 Stop Bit
(Werkseinstellung)

B-E-1 8 Bit, Gerade Paritat, 1 Stop Bit

B-o-! 8 Bit, Ungerade Paritat, 1 Stop Bit
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8-n-2 8 Bit, Keine Paritat, 2 Stop Bit

B-E-2 8 Bit, Gerade Paritat, 2 Stop Bit

B-o-d 8 Bit, Ungreade Paritét, 2 Stop Bit
153 5EdJE.  Serial Delay (serielle Verzégerung)

Stellen Sie die serielle Verzégerung ein.

0 bis 100 ms. Werkseinstellung: 5 ms.

154 offFL Off Line (Abschaltzeit)
Stellen Sie hier die Abschaltzeit ein, nachdem in diesem
Zeitraum keine Kommunikation statt gefunden hat,
schaltet der Regler die Befehlsausgabe ab.
0 Abschaltung deaktiviert (Werkseinstellung)
0.1 bis 600.0 Zehntelsekunden.

155+159 Reserved Parameters - Group K
(Reservierte Parameter - Gruppe K)

12. GROUP L - MASP - Master Serial Port
(nur bei UR32742A)
160 Mb.JA. Modbus Master
diSRb.  Der Modbus Master Modus ist
deaktiviert. (Werkseinstellung)
ENRb. Der Modbus Master Modus ist aktiviert.

161 EAAd. Target Address (Zieladresse)
Legen Sie die Slave-Adresse fest die vom Regler im
Master-Modus verwendet wird.
0 bis 254 Werkseinstellung: 1

162 [Ab.r.  Master Baud Rate
(Baudratefiirdieserielle Master Kommunikation)
Wéhlen Sie die Baudrate fir die serielle Master
Kommunikation

- 1.200 Bit/s
2y 2.400 Bit/s
HB ) 4.800 Bit/s
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e X
He.an

163 5.PF.

9.600 Bit/s

19.200 Bit/s (Werkseinstellung)
28.800 Bit/s

38.400 Bit/s

57.600 Bit/s

115.200 Bit/s

Master Serial Port Format
(serielles Master Format)

Wahlen Sie das Format aus welches bei der seriellen
Modus Kommunikation verwendet werden soll.

g-ti-t

B-E-{
B-o-!
g-N-2
B-E-2
B-od

164 LAr!

8 Bit,Keine Paritdt, 1 Stop Bit
(Werkseinstellung)

8 Bit, Gerade Paritat, 1 Stop Bit

8 Bit, Ungerade Paritat, 1 Stop Bit
8 Bit, Keine Paritat, 2 Stop Bit

8 Bit, Gerade Paritat, 2 Stop Bit

8 Bit, Ungerade Paritat, 2 Stop Bit

Variable 1 (Einstellung von Variable 1)

Einstellen der Funktion der Variable 1, wenn sich der
Regler im Modbus Master-Modus befindet.

W. PRa.
RM.c.5E

W.c.ou.P.

7 WLRES.
W.colS.

R. PRa.

165 L.iAd.

Reserviert

Schreibprozess (Werkseinstellung)
Lese/Schreib-Sollwert

Aktuelle prozentuale Ausgangslei-
stung am Regelausgang, extern
auf einem Slave darstellen
Lesen/Schreiben von Alarm 1
Konstante schreiben

Leseprozess (Remote-Prozess

vom Modbus-Master)

Variable 1 Address (Adresse von Variable 1)

Legen Sie die Adresse fest, die vom Master zum
Schreiben/Lesen von uA~ ! verwendet wird.
0 bis 65535. Werkseinstellung: 1000.

80 - UR32741A / UR32742A- Bedienungsanleitung



166

167

168

169

170

Liud Lower Limit Variable 1

(Untere Grenze von Variable 1)
Untere Bereichsgrenze, die fir die Neuskalierung von
Variable 1 verwendet wird.
-9999 bis +30000 [*1 Seite 89] (Grade fir Temperatur-
sensoren). Werkseinstellung: 0.

ulwd Upper Limit Variable 1

(Obere Grenze von Variable 1)
Obere Bereichsgrenze, die fiir die Neuskalierung von
Variable 1 verwendet wird
-9999 bis +30000 [*1 Seite 89] (Grade flr Temperatur-
sensoren). Werkseinstellung:0

con.| Constant 1 (Konstante Variable 1)

Legt den konstanten Wert fest, wenn der Regler sich im
Master-Modus befindet, der Gbertragen wird fr uAr !

0 bis 65535 ausgewdhlt wurde. Werkseinstellung: 0.

uAr? Variable 2 (Einstellung von Variable 2)
Einstellen der Funktion der Variable 2, wenn sich der
Regler im Master-Modbus befindet.
diSAb.  Deaktiviert (Werkseinstellung)
W. PRa.  Schreibprozess
RM.c.5E. Lese/Schreib-Sollwert
W.c.ou.P. Aktuelle prozentuale Ausgangslei-
stung am Regelausgang, extern
auf einem Slave darstellen
RRLS. Lesen/Schreiben von Alarm 1
W.cal5.  Konstante schreiben

ucAd.  Variable 2 Address (Adresse von Variable 2)
Legen Sie die Adresse fest, die vom Master zum
Schreiben/Lesen von uArd verwendet wird.

0 bis 65535. Werkseinstellung: 1001.
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171

172

173

174

1175

Liud Lower Limit Variable 2

(Untere Grenze von Variable 2)
Untere Bereichsgrenze, die fir die Neuskalierung von
Variable 2 verwendet wird -9999 bis +30000
[*1 Seite 89] (Grade fur Temperatursensoren).
Werkseinstellung: 0.

ulud  Upper Limit Variable 2

(Obere Grenze von Variable 1)
Obere Bereichsgrenze, die fiir die Neuskalierung von
Variable 2 verwendet wird -9999 bis +30000
[*1 Seite 89] (Grade fiir Temperatursensoren).
Werkseinstellung:0

cond Constant 2 (Konstante Variable 2)

Legt den konstanten Wert fest, wenn der Regler sich im
Master-Modus befindet, der Gbertragen wird fir uArc.
0 bis 65535 Werkseinstellung: 0

trdE.  Transmission Delay

(Verzégerung der Ubertragung)
Definiert Sie minimale Verzégerungszeit beim Modbus-
Master-Protokoll die zwischen dem vollstandigen
Datenempfang durch den Slave und eine neue Anfrage
gewartet wird.
0 bis 200 ms Werkseinstellung: 2 ms

rE.to. Reception Timeout

(Zeittiberschreitung beim Empfangen)
Definieren Sie die maximale Wartezeit (nach dem
Senden einer Anfrage an den Slave), bevor der
Empfang aufgrund einer Fehlfunktion abgebrochen
wird.(Timeout). Wenn dies geschieht, wird der interne
Fehlerzahler um die verlorenen Pakete erhoht.
10 bis 1000 ms. Werkseinstellung: 100 ms
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176 nufr. Number of Errors (Anzahl der Fehler)
Definieren Sie die maximale Anzahl der erlaubten
nachfolgenden Fehlern (Empfangs-Timeouts,
CRC-Fehler) vom Slave, bis der Status als offline
gemeldet wird. Jede erfolgreiche Kommunikation setzt
den Fehlerzahler auf 0 zurtick. Das Eingeben einer 0
deaktiviert die Fehler-Benachrichtigung.

0 bis 100 Werkseinstellung: 10
177185 Reserved Parameters - Group L

(Reservierte Parameter - Gruppe L)

12.m GROUP M - £ /I~ - Timer

186

187

188

189

Efrt Timer 1 (Aktivierung von Timer 1)
Aktiviert den Timer 1
diSAb.  Timer 1 ist deaktiviert. (Werkseinstellung)
ENRB. Timer 1 ist aktiviert
N.SER.  Aktiviert und startet beim Einschalten

bbbkl Time Base Timer 1 (Zeitbasis Timer 1)
Waéhlen Sie die von Timer 1 verwendete Zeitbasis aus
M1.55 Minuten.Sekunden (Werkseinstellung)
HH.0 Stunden.Minuten

REMI Action Timer 1 (Aktion Timer 1)
Wahlen Sie die Art der Aktion aus, die von Timer 1
ausgefihrt wird, wenn er mit einem Alarm verknipft ist.
SERRE Aktiv wéhrend der Timer 1
lauft (Werkseinstellung)
i Aktiv wenn Timer 1 abgelaufen ist.
WRRN. Warnung 5 Sek. bevor der Timer
abgelaufen ist. Meldung siehe Par. 72

Efre Timer 2 (Aktivierung Timer 2)
Aktiviert den Timer 2
dSRb. Timer 2 ist deaktiviert. (Werkseinstellung)

Bedienungsanleitung - UR32741A / UR32742A - 83



190

191

192

123

ENRb. Timer 2 ist aktiviert
N.SER.  Aktiviert und startet beim Einschalten

Eb.E2  Time Base Timer 2 (Zeitbasis Timer 2)
Wahlen Sie die von Timer 2 verwendete Zeitbasis aus
M1.55 Minuten.Sekunden (Werkseinstellung)
HH. Stunden.Minuten

RENE Action Timer 2 (Aktion Timer 2)
Wahlen Sie die Art der Aktion aus, die von Timer 2
ausgefiihrt wird, wenn er mit einem Alarm verknuipft ist.
SERRE Aktiv wéhrend der Timer 2
lauft (Werkseinstellung)
En Aktiv wenn Timer 2 abgelaufen ist.
WARN. Warnung 5 Sek. bevor der Timer abgelaufen
ist. Meldung siehe Parameter 88

EArS. Timers Sequence (Timer Sequenz)
Wahlen Sie die Abhangigkeit, der beiden Timer von
einander aus.
WGL.  Die Timer arbeiten unabhéngig von
einander. (Werkseinstellung)
SEULE.  Wenn Timer 1 abgelaufen ist, startet Timer 2.
LooP Wenn ein Timer abgelaufen
ist, startet der nachste.

197 Reserved Parameters - Group M
(Reservierte Parameter - Gruppe M)
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13 Alarm Einstellmoglichkeiten
13.a Absoluter- oder Grenzwertalarm
(Par.62 AL.!F. = Ab.uPA) angewdhlt

Istw,

Alarm Sollwert
wazeenas | Der absolute Alarm.
1H9.>0 P
Hysteresewert gréBer
als “0”
(Par. 64 A.1H9 > 0).*
Zeit
‘ Ein Ein
Aus Aus Alarmausgang

}jﬁvslemse Parameter
LHY. <0

Der absolute Alarm.

larm Sollwert N
Hysteresewert kleiner
als “0”

(Par. 64 A.1H4 < 0).*

Zeit

13.b Absoluter- oder Grenzwertalarm aktiv unterhalb
(Par. 62 AL.IF. = Ab.uPA)

lj*sleme Parameter
LHI >0

Absoluter Alarm aktiv

‘Alarm Sollwert
/ untenhalb.
™ Hysterese-Wert gréBer
als “0” (Par. 64 A.I1H4 > 0). *

Zeit

AUS

LAUS,  Alarmausgang
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Alarm Sollwert

Hysteree Parameter
LHY.<0

Zeit

AUS AU, Alarmausgang

Absoluter Alarm aktiv
untenhalb.
Hysterese-Wert Kleiner
als “0” (Par. 64 A.IH4 < 0). *

13.c Absoluter- oder Grenzwertalarm aktiv oberhalb,
bezogen auf den Sollwert (Par. 62 AL.IF. = Ab.c.uA)
Alarm Sollwert 3
| I Absoluter Alarm aktiv
esronee | oberhalb, bezogen auf
RQ;IungSnllwerl den SO”Wert. P
Hysterese-Wert groBer
. als “0” (Par. 64 A.I1H4 > 0). *
A " AYS, - amausgang
13.d Absoluter- oder Grenzwertalarm aktiv unterhalb,

bezogen auf den Sollwert (Par. 62 AL.IF. = Ab.cLA)

Regelung Sollwert
Hystaree Parameter
L LHI. >0

‘Alarm Sollwert

AUS

Zeit

AUS, * plarmausgang

Absoluter Alarm aktiv
unterhalb, bezogen auf
den Sollwert.
Hysterese-Wert groBer
als “0”

(Par. 64 A.1H4 > 0).*
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13.e Bandalarm (Par. 62 AL.{F. = bAnd)

Istw, l' Alarm Sollwert
gys‘l::ese Parameter
/ RegelungSnIIW.I 1H4>0 Bandalarm
gyslmse Parameter H){;terese\/‘\!eyrt
1HS. >0 groBerals “0
T Solwert (Par.64 A.1H4 > 0).*
Zet
‘ Ein Ein i
Aus Aus Aus - Alarmausgang
stw, ' QVS“I;Y;W;M&ME(H
1
arm Sollwert
Regelung Sollw. Bandalarm
s Hy§teresev’\l/e’|:t
am Soltwert kleiner als “0
e Pramete (Par.64 A.1H4 < 0).*
zet
‘ fin fin Ein
Aus Aus Aus Aarmausgang

13.f Asymetrischer Bandalarm (Par. 62 AL.IF. = A.bAnd)

Istw, | Mam SollwertH
T
/ R frgefanetr | Asymetrischer
Bandalarm

feesePanmeter | Hysteresewert
pam gréBerals “0”
‘Nlarm Sollwert L
e (Par. 64 A.1H4 > 0).*

Ein Ein Ein .

Aus Aus A, Alarmausgang
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Hysterese Parameter
s | A<

arm Soltwert R
Regelung Sllw.

larm Sollwert L

gyslelese Parameter
1HY. <0

Zeit
Ein Ein Ein

Aus Aus Aus

Marmausgang

Asymetrischer
Bandalarm
Hysteresewert
kleiner als 0"
(Par.64 A.1H4 < 0).*

*

Die Beispiele beziehen sich auf Alarm 1; die Funktion kann auch fiir

Alarm 2 angewendet werden, falls der Regler einen zweiten Ausgang

besitzt.

13.9 Oberer Grenzwertalarm (Par. 62 AL.IF. = uP.dEu)

Alarm Sollwert

-
Hyslerese Parameter
LHY.>0

/ Regelung Sollvert

Zeit

Ein Ein

Oberer Grenzwertalarm
in Bezug auf den
Sollwert gréBer als “0”
und Hysteresewert
groBerals “0”

(Par. 64 A.1H4 > 0).**

\ Marm Sollwert

gyslerese Parameter
. LHY.>0

Zeit

Narmausgang

Oberer Grenzwertalarm
in Bezug auf den
Sollwert kleiner als “0”
und Hysteresewert
groBerals “0”

(Par. 64 A.1H4 > 0).**
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13.h Unterer Grenzwertalarm (Par. 62 AL.IF. = Lo.dEwu)

Istw.
/et Unterer Grenzwertalarm
FLUHS.>0 in Bezug auf den
Harm Soltwert Sollwert gréBer als “0”
und Hysteresealarm
groBerals “0”
Zeit (Par.64 A.1H4 > 0).**
Ein Ein
Aus Aus
Istw, ;?SK&IESE Parameter
— Unterer Grenzwertalarm
/ / ‘Narm Sollwert in Bezug aufden
regeingsavert | Sollwert kleiner als “0”
und Hysteresealarm
groBerals “0”
Zeit (Par. 64 A.1HY > 0).**
‘ Ein Ein
Aus Aus :

** Bei einem Hysteresewert von kleiner als “0” (A.1H4. < 0) bewegt sich die
gepunktete Linie unter dem Alarm-Sollwert.
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13.1 Alarmanzeige

Durch die Einstellung eines Wertes von 0 bis 17 in der
nachfolgenden Tabelle furr die Par. 72 A.iLb.und 88 AcLb,, zeigt
die Zeile 2 den entsprechenden Text flieBend an:

Auswahl Angezeigte Meldung im Alarmfall

0 | keine Meldung* 9 [ HH Ltk

1 ALARM 10 Lol Ltk

2 LARY & 1 EXEERNRL RLRRM

3 oPEN doof 12 | LEMPERRELRE RLRRM

4 ctoSEd doof 13 | PRESSURE RLRRM

5 LiDHE ol 14 | FRN caliAN

6 LOHE ofF 15 | cooldiD

7 WRRN NG 16 | oPERRENG

8  [WRWEWND 17 freie Zeichenwahl **

*Wenn Sie “0” auswéahlen, wird keine Meldung angezeigt.

** Falls Sie 17 festlegen, stehen lhnen 23 Zeichen zur
Verfligung, um die Nachricht in der Wachendorff EMG-App
oder dem Modbus-Register frei einzugeben.

14 Tabelle der Fehlermeldungen

Bei Fehlfunktionen oder Fehlinstallation schaltet der Regler
den Regelausgang aus und zeigt im Display den festgestellten
Fehler. Beispiel: Meldet der Regler einen Fehler des ange-
schlossenen Thermoelementes erscheint im Displays E£-05
(blinkend). Bedeutung der anderen Fehlermeldungen, finden
Sie in der nachstehenden Tabelle:
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Ursache

Was ist zu tun

E-OF
SHSEEN Error

Vergleichsstellen
Messflhler defekt
(Kurzschluss) oder die
Raum-/Umgebung-
stemperatur auBBerhalb
des zuldssigen

Wenden Sie sich
an den Support

SEr AL Error

im Modbus-Master

Bereiches.

. Unzuldssige o .
E0l.y  rameiercngabe,  Cberprdfende
Error Maoglicher Verlust der Pargmeter

kalibrierten Werte.

Messfiihler offen .
E-05 (Drahtbruch/offene Uberprufen der
ProbE | Klemmstelle) oder Verbindung und
Error die Messtemperatur der Anschlisse/

aufBerhalb des Klemmstellen

zuldssigen Bereiches.

Uberpriifen Sie

E-O7 Kommunikationsfehler |di€ Konfigura-

tionsparameter
und die serielle
RS485-Verbindung

E-0A Fehlende Wenden Sie sich
SYSEEN Error | Kalibrierdaten an den Support
E-B0 Fehlfunktion des Wenden Sie sich
rFid Error | RFID-Tags an den Support
Hinweise

"' Die Anzeige des Dezimalpunkts hédngt von der Einstellung
des Parameters SEn.und Parameters d.F. ab.

"2 Bei Aktivierung wird der Ausgang gesperrt, wenn sich der
Regler im Alarmmodus befindet. Der Ausgang wird erst
aktiviert, wenn der Alarmzustand erneut auftritt.

> Wenn der Sollwert gedndert wird, wird der Alarm
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deaktiviert. Er bleibt so lange deaktiviert, wie die
Parameter, die das deaktivieren erzeugt haben aktiv
sind. Dies funktioniert nur mit dem Abweichungsalarm,
Bandalarmen und Absolutalarm (bezogen auf den
Sollwert).

Tabelle der Parameter-Konfigurationen
12.a GRUPPEA-FA. in.{- Analogeingang 1

1 SEn.! Sensor Al1 48
2 df | Dezimalpunkt 1 49
3 dEGr. Grad 49
4 LLod Unterer Lineareingang Al1 49
5 ul.rd Oberer Lineareingang Al1 49
6 PRl Potentiometer Wert Al1 49
7 rob! Linear Input over Limits Al1 50
8 o.cAl Offset Kalibierung Al1 50
9 LAt Gain Calibration Al 50
10 Lkcd Latch-On Funktion Al1 50
1M1 cfll Umwandlungsfilter Al1 50
12 cfrl Umwandlungsfrequenz Al1 51
13-17 Reservierte Parameter - Gruppe A 51
12.b GRUPPE B-/1d.!- Ausgénge und Regelungen Istwert 1
18 c.ou! Auswahltyp des Regelausgangs 1 51
19  Ackld Regelrichtung 1 52
20  cH4l Regelausgang Hysterese 1 52
21 LLSd Unterer Grenzwert Sollwert 1 52
22 ulSi Oberer Grenzwert Sollwert 1 52
23 crEd Regelausgang Reset 1 53
24  cSE Regelausgang 1 Status bei Fehler 53
25 cidl! Regelausgang Led 1 53
26 cdEl! Regelausgang Zeitverzdgerung 1 54
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27 cSPI Sollwert Sperre 1 54
28 uAL! Ventilzeit 1 54
29 AMA.I Automatic/Manual 1 54
30 S Einschaltzustand 54
31-35 Reservierte Parameter - Gruppe B 55
12.c GRUPPE C - rE[.{- Autotuning und PID 1

36 tun.d Tune 1 55
37 54kl Setpoint Deviation Tune 1 55
38 Ph. | Proportional Band 1 55
39 b Integral Time 1 56
40 dE | Derivative Time 1 56
41 db. | Dead Band 1 56
42  Pheld Proportional Band Centered 1 56
43 005 Off Over Setpoint 1 56
44 odEd Off Deviation Threshold 1 57
45 ck | Cycle Time 1 57
46 cofl Cooling Fluid 1 57
47  PbIl Proportional Band Multiplier 1 57
48 od.b.! Overlap/Dead Band 1 57
49 cckl Cooling Cycle Time 1 58
50 LLPI Lower Limit Output Percentage 1 58
51  wlPi Upper Limit Output Percentage 1 58
52 NLEd Max Gap Tune 1 58
53 finFPi Minimum Proportional Band 1 58
54 AR Maximum Proportional Band 1 58
55  Mn.od Minimum Integral Time 1 59
56 o.cil Overshoot Control Level 1 59
57-61 Reservierte Parameter - Gruppe C 59
12.d GRUPPED-AL. {-ALARM1

62 L LF. Alarm 1 Function 59
63 AiSo. Alarm 1 State Output 61
64  A.IHY. Alarm 1 Hysteresis 61
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65 AILL Alarm 1 Lower Limit 61
66 Alul Alarm 1 Upper Limit 62
67 A.IrE Alarm 1 Reset 62
68 AISE Alarm 1 State Error 62
69 Alid. Alarm 1 Led 62
70 A.ldE. Alarm 1 Delay 63
71 RISF Alarm 1 Setpoint Protection 63
72 Allh. Alarm 1 Label 63
73-77 Reservierte Parameter - Gruppe D 63
12.e GRUPPEE-AL. Z-Alarm2

78 ALZF Alarm 2 Function 63
79 AdSa. Alarm 2 State Output 65
80 AcHY. Alarm 2 Hysteresis 65
81 AcLL Alarm 2 Lower Limit 65
82 Acul. Alarm 2 Upper Limit 66
83 AZrE Alarm 2 Reset 66
84 ACSE Alarm 2 State Error 66
85 Acid. Alarm 2 Led 66
86 AcdE. Alarm 2 Delay 67
87 AZSP Alarm 2 Setpoint Protection 67
88 Aclh. Alarm 2 Label 67
89-93 Reservierte Parameter - Gruppe E 67
12.f GRUPPEF-d.:. I-Digitaleingang1

94  d..lF Digital Input 1 Function 68
95 d.ulc. Digital Input 1 Contact 69
96-100 Reservierte Parameter - Gruppe F 69
12.g GRUPPEG-d. .. C- Digitaleingang 2

101 d..2F. Digital Input 2 Function 69
102 d..cc. Digital Input 2 Contact 71
103-107 Reservierte Parameter - Gruppe G 71

12.h GRUPPE H - 5FL 5 - Soft Start und Minizyklus
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108 dESE. Delayed Start 71

109 PrcY. Pre-programmed Cycle 71
110 55E4. Soft-Start Type 72
111 550n Soft-Start Gradient 72
112 S5PE. Soft-Start Percentage 72
113 S5EH. Soft-Start Threshold 72
114 S5k Soft-Start Time 72
115 TAE. Maintenance Time 73
116  FALr Falling Gradient 73
117-121 Reservierte Parameter - Gruppe H 73
12.i GRUPPEI-d 5F. - Display und Bedienfliche

122 UFLE Visualization Filter 73
123 u.de Visualization Display 2 74
124 tlod. Timeout Display 74
125 EoS. Timeout Selection 74
126 uflPc. User Menu Pre-Programmed Cycle 74
127 Sclk. Scrolling Time 75
128 d5FF Display Special Functions 75
129 nfcl. NFC Lock 75
130 5.F5.F Set key special functions 75
131-140 Reservierte Parameter - Gruppe | 76
12,j GRUPPEJ-Lo.br.- Loop Break

141 Lb. 5 Loop Break State 76
142 Lb. k. Loop Break Time 76
143 Lb. b Loop Break Band 77
144-148 Reservierte Parameter - Gruppe J 77
12.k GRUPPEK-5L5F - Serielle Schnittstelle Slave

149 b5 Modbus Slave 77
150 S5L.Ad. Slave Address 77
151 SLb.r Slave Baud Rate 77
152 55.PF Slave Serial Port Format 77
153 SEdE Serial Delay 78
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154 ofFL Off Line 78
155-159 Reservierte Parameter - Gruppe K 78
12.1 GRUPPEL-{IASP - Serielle Schnittstelle Master

160 6. Modbus Master 78
161 EAAM. Target Address 78
162 [Ab.r. Master Baud Rate 78
163 [5.PF Master Serial Port Format 79
164 uAr! Variable 1 79
165 w.lAd. Variable 1 Address 80
166 Lli.u.i Lower Limit Variable 1 80
167 wilud Upper Limit Variable 1 80
168 con.! Constant 1 80
169 uAr? Variable 2 80
170 u2Ad. Variable 2 Address 81
171 Ll Lower Limit Variable 2 81
172 uiwf Upper Limit Variable 2 81
173 contd Constant 2 81
174  ErdE. Transmission Delay 81
175 rEto. Reception Timeout 81
176  nufr. Number of Errors 82
177-185 Reservierte Parameter - Gruppe L 82
12.m GRUPPE M- £ «[Ir - Timer

186 Liir! Timer 1 82
187 kE.b.Ed Time Base Timer 1 82
188 A.EM.0 Action Timer 1 82
189 Lirg Timer 2 83
190 Et.btr Time Base Timer 2 83
191 Ak Action Timer 2 83
192 NS, Timers Sequence 83
193-197 Reservierte Parameter - Gruppe M 83
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Notizen
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