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1. Allgemeine Hinweise

In dieser Technical Note beschreiben wir die Konfiguration des EtherCAT-Feldbusknotens
NA9186 mit Hilfe der Entwicklungsumgebung CoDeSys.

Wir werden in dieser Technical Note am Beispiel des NA9186 die grundsatzliche
Vorgehensweise beschreiben. In diesem Bsp. wird CoDeSys verwendet, um den NA9186 zu
testen. Der Kunde kann auch ein anderes System verwenden. Das gerdteunabhangige
Steuerungsprogrammiersystem CoDeSys erlaubt es lhnen die Funktionalitit sowie die
Programmierung des NA9186 vorab zu prifen und zu projektieren, ohne dabei eine SPS
einsetzen zu missen.

Fur weiterfuhrende Informationen schauen Sie bitte in das NA9186 Benutzerhandbuch, welches
Sie auf der Webseite von Wachendorff finden kdnnen. Diese Technical Note ersetzt nicht das
Benutzerhandbuch. Sie dient rein als Einstieg. Fur alle weiteren Fragen ist das Handbuch
zurate zu ziehen.

Diese Technical Note dient als Beispiel einer funktionierenden Anwendung.

Eine Haftung ist fir Sach- und Rechtsmangel dieser Dokumentation, insbesondere fur die
Richtigkeit, Fehlerfreiheit, Freiheit von Schutz- und Urheberrechten Dritter, Vollstandigkeit
und/oder Verwendbarkeit — aul3er bei Vorsatz oder Arglist — ausgeschlossen.

Zur Gewahrleistung eines sicheren Betriebes darf das Gerat nur nach den Angaben im
Benutzerhandbuch betrieben werden. Bei der Verwendung sind zusatzlich die fur den
jeweiligen Anwendungsfall erforderlichen Rechts- und Sicherheitsvorschriften zu beachten.
Sinngemal gilt dies auch bei Verwendung von Zubehor.

Diese Technical Note wurde mit der CODESY'S Version V3.5 SP3 Patch5 erstellt. Abweichende
Darstellungen bei élteren oder neueren CODESYS Versionen sind méglich.
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2. Neues Projekt in CoDeSys anlegen

¢ In der Menlleiste unter ,Datei“ den Punkt ,Neues Projekt...“ auswahlen.

5 CODESYS

Datei | Bearbeiten  Ansicht  Projekk  Er

‘__"| Meues Projekt. .. Chrl+n |
= Projekt éffnen... Ctrl+0
Projekkarchiv 3

Quellcade aus Steusrung laden. ..

Zulekzt verwendete Projekte 3

Beenden Alt+F4

e Wahlen Sie im Fenster ,Neues Projekt” unter ,Vorlagen:" das Standardprojekt aus.
e Geben Sie im Eingabefeld ,Name:* einen Projektnamen ein.
e Wabhlen Sie im Eingabefeld ,Ort:* den Speicherort fur Ihr Projekt aus.
e Bestatigen Sie lhre Eingabe mit ,OK".
& Neves Projekt [g|
Kategorien: Vorlagen:
D ®»
Leeres Prajekk Standardprajekk

Standardprojekt mit
Application Composer

Ein Prajekt mit einem Gerét, einer Applikation und einer leeren Implementation Fir PLC_PRG ‘

Mame: |EtherCAT_Bsp| ‘

Ort: |C:\D0kumente und EinstellungentariEigene Dateien R | E]

K I l Abbrechen ]

e Wabhlen Sie im Eingabefeld , Gerat:* die Einstellung ,CODESYS Control Win V3 (3S —
Smart Software Solutions GmbH) aus.

e Wabhlen Sie im Eingabefeld ,PLC_PRG in:* die gewlinschte Programmiersprache aus.

e Bestatigen Sie lhre Eingaben mit ,,OK".

Standardprojekt @

Sie sind gerade dabei, ein neues Standardprojekt anzulegen. Dieser Assistent wird die
—'i I folgenden Objekte in dieses Projekt einfiigen:

- Ein programmierbares Gerat, wie unten angegeben

= Einen Programmbaustein PLC_PRG in der unten angegebenen Programmiersprache
- Eine zyklische Task, die PLC_PRG alle 20 Millisekunden aufruft

- Eine Referenz auf die neueste Version der Standardbibliothek

Gerat:
PLC_PRG in: -Kontaktplan (KOP) v
l Programmiersprache |

-4 -
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3.

Importieren der XML-Datei in CoDeSys

e Laden Sie die XML-Datei des EtherCAT-Feldbusknoten NA9186 von der Wachendorff
Homepage auf Ihren PC herunter: http://www.wachendorff-
prozesstechnik.de/wp/dpc_dow iom so5.html

e Starten Sie CoDeSys (V3.4 oder neuer) und wahlen Sie aus der Menlileiste den Reiter
»100Is" aus.

e Wabhlen Sie dort den Punkt ,Gerate-Repository..." aus.

€% EtherCAT_NA9186.project™ - CODESYS

Tools

&
(i)

Fenster  Hilfe

Package Manager. ..

1}

Bibliotheks-Repaository. ..

'

Gerake-Repositary. ..

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekk  Erstellen  Online  Debug
y a7 = e
D S o X B
| Gerate * 0 X ,’ﬂi_[)(
=) EthercAT AM9185 A Remmnk
= ﬂj Device (CODESYS Contral Win W3)

" Bl] S.PS_LDgik Den M
= @ Application -]
Gaate
i m Bibliotheksverwalter ‘:_
- PLC_PRG (PRG) =N

= @ TaskkonFiguration

”@ MainTask,
H PLC_PRG

&
W

Wisualisierungsstile-Repository. .. ] Log .‘-SPS—Einstellungen | =

Lizenzmanager...

Scripking 2

Anpassen...

Opkionen...

o Betétigen Sie im Fenster ,Gerate Repository” die Schaltflache ,Installieren...”.

8% Gerite-Repository

Speicherort:

iSystem Repository

v| [ Eearbeiten. .. ]

(C:\Dokumente und Einstellungentall UsersAnwendungsdatenCODESY S\ Device

Installierte Geratebeschreibungen:

Mame

Hersteller Version

+ [ Feldbusse
+. @ SoftMation Antriebe
+ m Steusrungen (SPS)

Installisren. ..

CTM installieren
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e Im Fenster ,Installiere Geratebeschreibung” wahlen Sie den Dateityp ,EtherCAT XML
Device description Configuration“ und dann die XML-Datei ,,Crevis_EtherCAT_V15" aus.

e Bestatigen Sie lhre Auswahl mit ,Offnen”.

Installiere Gerdtebeschreibung

Zuletzt
verwendete D

Desklop

Eigene D ateien

Arbeitsplatz

9]

MNetzwerkumgeb  Dateityp:

Px
Suchen in: |L_":'}xml_EtherEAT V| <) ? i v
Crevis_EtherCAT_for_Hilscher_IM_Card_V1.000
vis_EtherCAT_Y15
[rateiname: |Erevis_EtherE.~'3«T_\u"15 V| [ Offnen ]
|EtherEAT #ML Device description Configuratio v| [ Abbrechen ]

e SchlieRen Sie das Fenster ,Gerate-Repository* mit der Schaltflache ,Schliel3en®.
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4. Gateway einrichten

e Starten Sie die in CoDeSys integrierte Soft SPS durch anklicken des SPS Symbol in der
Windows Taskleiste

|

“hand)

Skart PLC

Exit PLC Control

LI

about...

p=p i s A T

e Bestatigen Sie das Informationsfenster mit ,OK".

E

CODESYS Control Win SysTray.

The CODESYS Contral PLE allows executing program code with system level
access an this machine. This may pose as a security threat unless appropriate
measures are taken o limik network access ko this machine,

W¥ou £an do this in CODESYS with the Online Menu Command:
Onling-=Security->Add Online User,

See Online-Help in CODESYS For details,

I~ Don't show this message again

Hinweis: Die SPS im RUN-Modus wird durch griin/rote LED auf dem SPS Icon in der Windows
Taskleiste angezeigt.

JUPpUIL

et () * 08:47

e Verbinden Sie den Knoten NA9186 mit Betriebsspannung (Siehe Benutzerhandbuch
NA9186) und mit dem Netzwerk tber den ECAT IN Anschluss an der Frontseite des
NA9186.

e Im Fenster ,Gerate" fihren Sie einen Doppelklick auf ,Device (CODESYS Control Win
V3) aus.

e Betatigen Sie die Schaltflache ,Gateway hinzufligen...".

3 EtherCAT_NA918B6. project - CODESYS EIEx
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen  Online  Debug  Tools  Fenster  Hilfe
B=H & ‘ b A= R - =

Geréie >~ % X | ([ Device x| i
= EtherCAT_NASIES il |
= ﬂi Device (CODESYS Control Win V3)

= Bl sps-Lagik Den Metawerkpfad zur Steusrung auswahlen:
= @ Application

Kammurikstionseinstellungen | pplikationen 1 Dataien‘:} Log | PS-Enstelungen | 5P Sheli-: Bentzer und Gruppen | Zugri ¢ ¥

m Bibliotheksverwalker
-7 PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration

=% MainTask
) rLc_pra =
Metzwerk durchsuchen
Filter:
Ziglsystem-1D ~ ‘

Sortierreihenfolge:

Mame v ‘

[[] MetawerkpFad nicht im Projek: speichern

[ Sicherer Cnline-Betrieb

3 Gerdte \D FOLs

“El Meldungen - Gesamk O Fehler, O Warnungien), 0 Meldungien) I

Letzter Buld €3 0 0 0 Precompilz: o Aktueller Benutzer: (niemand)

-7 -
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e Betatigen Sie im Fenster ,Gateway" mit der Schaltflache ,OK".

Gateway &|
Marne: |Gateway-1 |
Treiber: |TCP,|'IP w |

IP-Address localhost
Paork 1217

Die Einstellung 'TP-Address' kann verwendet werden, um die IP-Adresse Fir
das Gateway Festzuleqen, Dies isk nitzlich, wenn Sie sich mit einemn
Gateway, welches auf einem anderen PC oder Gerdt [3uft, verbinden
méchten,

Die Standardeinstellung zum direkten Verbinden mit dem Gateway auf
Threm PCist 'localhost’,

[_ OK ][ abbrechen l

e Fuhren Sie einen Rechtsklick auf ,Gateway-1“ aus und wéhlen Sie den Punkt ,Netzwerk
durchsuchen”

3 Unbenannt2. project* - CODESYS

Qatei  fearbedten  Aneicht  Brojelt  Erstellen  Ordoe  Debyg Took  Besler  Hile

O=EH & b o 5 o8
Geriitn - 0 x 7 Deviee x
@ hbanan? =4[ rommréstonsenstehunge
& jj_uwoect_nuemsr_omdiul_w) " Spplruoon fieen 1]
TE ‘a”mﬂl"" Den Netzwerkplad 2ur Stevenng suswshien:
[T i
1] P _ph PR Aot
= [3 Teskhonfigurstion .
= @aﬁ.:mmr | et heaufon...
& ([ Stise h

W husgmwibites Gerdl losen

i Gateway hnoufugen.

P —

Gatesuay beaebeken...
Tum lnkalen, Gabessay vesbindes:, .

e Fuhren Sie einen Doppelklick auf die zu aktivierende Hardware aus.

©% EtherCAT_Bsp.project - CODESYS

Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstelen  ©nline Debug Tools  Fenster  Hilfe

=H & ; X i 0GR o = 2 | =

-y

[ Ethercat_m.

- 1 é [ pevice x| [ NA_3155_Crevis

= SthercAT S Komrunikationseinstelungen |I.ai)p.|ikat.i.onen Il -If)atéién. I .Log | sPs
= m Device {CODESYS Contral Win W3) - ' =
=B sPs-Logik Den Metzwerkpfad zur Steuerung auswahlen:
=1} Application

m Bibliotheksverwalter
BF PLC_PRG (PRG)

= @ Taskkonfiguration
=55 EtherCAT_Master

@ EtherCAT_Master EtherCAT_Task

= @ MainTask
] PLC_PRG

|Gataway-1

= .-;1.’1. Gateway-1
[ff| PC527 [2DDF.7F00.0001.9001.0511] {aktiv)




5. EtherCAT-Master einfigen zur Nutzung des EtherCAT Protokolls

R

e Fuhren Sie im Fenster ,Gerate" einen Rechtsklick mit der Maus auf ,, Device (CODESYS

Control Win V3) aus.

e Wahlen Sie den Pukt ,Gerat anhéngen®.

€% EtherCAT Bsp.project* - CODESYS

Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen Online  Debu

ErA-IEI # 4
Gerdte
=[5 FtherCAT G |
=[] [pevire (CoDESY Lttt L
=0 sPs-Logk 4 Ausschneiden
=} Applical Kopieren
Biblia
B pLc |
= [ Tas ¥ Léschen
=gk = )
\9”& Eigenschaften, .
i Objekt hinzufiigen 3
) Ordner hinzufagen...
| Gerdt anhangen. ..
Gerat aktualisieren...
_'T Objekt bearbeiten
Objekt bearbeiten mit. ..
Online Kanfigurationsmodus
Sirmulation
Geratekanfiguration 3

e Vergeben Sie einen Namen fur den EtherCAT-Master.

i Gerit anhdngen

Mare: |EtherCAT_Master |
Ak
(%) Gerdt anhangen () Gert einfigen () Gerdt einstecken () Gerdt akkualisiersn

Gerat: [
Hersteller: w

| <ille Hersteller s

Mame Hersteller ersion
= [ Feldbusse
+caN CANbus
= EtherCat
= D:ﬁ Master
[ EthercaT Master 35 - Smark Software Solutions GmbH 3.5.3.0
B Ethernet Adapter
- = Ethernetlp
Wt Modbus

o

&
E:
#
z
=
=4
c
a

+. 2 Profinet 10
+- 5 sercos I

[[] Alle Yersionen anzeigen (nur Fir Experten)

[[] Yeraltete Versionen anzeigen

Information:

@ Name: EtherCAT Master
Hersteller: 35 - Smart Software Solutions GrbH
Kategorien: Master

¥Yersion: 3.5.3.0

Bestellnummer: ?7?

Beschreibung: EtherCAT Master... e
=k

Anhidngen des ausgewahlten Gerits als letztes "Kind” won
Device

#  (Sie kiinnen einen anderen Zielknoten im Mavigator auswshlen, wahrend dieses Fenster gesffnet ist.)

Gersk anhangen 1[ Schliefien ]

e Wabhlen Sie im Fenster ,Gerat anhangen“ unter ,Hersteller* <alle Hersteller> aus und

wéahlen Sie den Punkt ,EtherCAT Master 3S — Smart Software Solution GmbH".

e Bestatigen Sie lhre Auswahl mit der Schaltflache ,, Gerat anhangen®.
e SchlieBen Sie das Fenster ,Gerat anhangen“ mit der Schaltflache ,Schlie3en*.
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| Gerdt anhangen

Mame: |EtherCAT_Master |

Akkion:
(3) Gerdt anhangen () Gerdt einfilgen () Gerat einstecken () Gerdt aktualisieren

Gerat;
Hersteller: !<.C\I|e Hersteller = M
Narne Hersteller
=1 Feldbusse
+..0aN CANbus
= et HEherCat I
= pagr TTESTEY
m 35 - Smart Software Solutions GmbH
+ - EB Ethernet Adapter
+. — EthernetIP
+. s Modbus
E3 Profibis

+

Profinet 10
S SERCOS I

#

[] veraltete Versionen anzeigen

Information:

ﬂj Name: EtherCAT Master
Hersteller: 35 - Smart Software Solutions GmbH
Kategorien: Master

¥Yersion: 5.5.5.0

Bestellnummer: 77 %

Beschreibung: EtherCAT Master. .. —
=

Anhdngen des ausgewihlten Gerits als letztes "Kind" von
Device

(Sie kiinnen einen anderen Zielknoten im Mavigator auswahlen, wahrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Gerat anhangen H Schliefen I

o Doppelklick auf ,EtherCAT_ Master (EtherCAT Master)* um das Fenster fir die
.EtherCAT_Master" Einstellungen zu 6ffnen.
e Klicken Sie im Reiter ,EtherCAT_Master" auf die Schaltflache ,Durchsuchen...".

€% Fthe rCAT_Bsp.project® - CODESYS

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekk  Erstellen  ©nline Debug  Tools  Fenster  Hilfe

E=2 == 0o o4 > | =

Master | EtherCAT /O Abbild | Status | Information |

Gerate * b X [ Device | EtherCAT_Master X |

=5 £therCAT Ssp
= ﬂj Device (CODESYS Control Win ¥3)

= @ﬂ SPS-Lagik Autoconfig Master/Slaves —
= {ﬁ Application Ethercn.!:
) Bitliotheksverwaler EtherCAT-HIC-Einstellung
@ PLC_PRG (PRG) Zieladresse (MAC) ,7| Broadcast [ | Redundanz Freigeben
= @ Taskkonfiguration

= 5% EtherCAT Master Quelladresse (MAC) (00-00-00-00-00-00 |

@ EtherCAT_Master EtherCAT_Task |

= @ MainTask Netzwerkname
@ PLC_PRG (%) Netzwerk iiber MAC auswahlen  (C) Metzwerk iber Mamen auswahlen
ﬁ EtherCAT_Master (EtherCAT Master) I
Leviadre |y oot
[EtherCAT Master (EXherCAT Master) | [HHETER
Zykluszeit (us) 4000 & ps [ LRW anstelle von LywR/LRD benutzen
Sync-Offset izu &l % [] sendenyEmpfangen pro Task
[ sync window Monitoring [] Automatischer Meustart Slaves

Sync window Us

-10 -
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e Wabhlen Sie im Auswahlfenster ,Netzwerkadapter auswahlen“ den Netzwerkadapter aus,

an dem der NA9186 angeschlossen ist.
e Bestatigen Sie lhre Eingabe mit ,OK".

Metzwerkadapter auswdhlen

SCZE0AEDTFA5
COF2DAIFE4DE
0011EBESFERE

f amne: "Device\MPF_{E 33857 7E-570F-412E-9849-BC2DF2EF0029)

Bezchreibung: USB20 to Fast Ethemet Adapter [Microzoft's Packet Scheduler]

[ 0K | | abbuch

6. Einfigen des EtherCAT-Feldbusknoten NA9186

e Fuhren Sie mit der rechten Maustaste einen Klick auf ,EtherCAT_Master (EtherCAT

Master)“ aus.
e Wabhlen Sie aus der Liste den Punkt ,Geréat anhangen*.

% EtherCAT_Bsp.project® - CODESYS

Datei  Bearbeten  Ansicht  Projekt  Erstellen ©rline  Debug  To

B2 E & i [ el

EthercAT Bap (=]
= m Device (CODESYS Control Win V3)
=B sps-Lagik
= @ Application
m Eibliotheksverwalter
B PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
=% FthercaT_Master
@ EtherCAT_Master EtherCAT _Task
= @ MainT ask
& FLC_FRE

| [ExhercAT Master (Eth

=i

Ausschneiden

0y F<p

Kopieren

Lischen

i X [

= Eigenschaften...

=) Ordner hinzuFigen...

Gerat anhangen. ..

Gerdt einfiigen. ..
Gerate suchen..,
Gerdt deakkivieren,
Gerat aktualisieren,.,

[ Objekt bearbeiten
Objekt bearbeiten mit...

Simulation

Gerakekonfiguration 3

-11 -
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Im Fenster ,Gerat anhangen” im Eingabefeld ,Hersteller” Crevis Co.,Ltd" auswahlen.

Gi

anhingen

Name: |Ni_5156_Crevis |

Ao

(%) Gerat anhangen () Gerdt einfiigen () Gert einstecken () Gerat aktualisiersn

Gerst:
Hersteller: | <Alle Hersteller > 5
e <Alle Herstellsr = ~
35 - Smart Software Solutions GmbH
Beckhoff Automation GmbH E|
Brunner Elektronk AG
Control Techniques
Dan; L Metion GobH l
[ Digitas ST SoftMotion
(2 Double Axis  Module TRD-M - EtherCAT (CaE) - Profile: Basic & Obiect Dictionary Soft...
(] Double Axis SLYDN - EtherCAT (<oE) - Profile; Basic & Object Dictionary SoftMotion
[0 Ecovario_softmotion —
[ He double drive urit ¥ 1.0.0.x (non-MDP)_SoftMotion
[ He drive unit v 1.0.0_SoftMation
(£ HiDrive - EtherCAT {Cof} - Profile: Basic & Object Dictionary SoftMction
[ trfranor Ktrapuls v2.3 (CoE) Softmotion
(3 KEB_FSSynch_SoftMotion
o Lexium32]_SoftHotion
Lexium2h_Softhation
[ mentor MP SoftMotion
(4 metronix ARS2000 ECAT Softition
(] Ha-9188 EtherCAT Adapter, Crevis
. A Posidvive IP Mode Ethercat SaftMation = M

[[] ¥eraltete Yersionen anzeigen

Infarmation:

@

Name: hA-9186 EtherCAT Adapter, Crevis
Hersteller: Crevis o, Ltd
e

e
ion: Revision=16400010001

Bestellnummer:

Beschreibung: Ethercat Slave imported from Slave XML: <2,

Crevis_EtherCAT_For_Hischer_M_Card_1.000.xml Device: NA-3186 EtherCAT
Adapter, Crevis

Anhiingen des ausgewshlten Geréits als letztes "Kind” von
EtherCAT_Master

@ (Sie kinnen einen anderen Zielknoten im Navigstor suswahlen, wahrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Gerat anhangen

Narne:

5]

|ma_ata6_Crevis ]

Akkion:
(3) @erat anhangen () Gerdt einfiigen () Gerdt einstecken () Gerdt aktualisieren

Gerdt:
Hersteller: | Crevis Co,Ltd v
MName, Hegsteller
| [FA-5185 ExhercaT Adapter, Crevs | Crevis Ca. Lt |

[7] Veraltets Versionen anzeigen

Information:

i

Mame: NA-9186 EtherCAT Adapter, Crevis
Hersteller: Crevis Co,Ltd
Kategorien:

Version: Revision=16400010001
Bestellnummer: -
Beschreibung: Ethercat Slave imported from Slave ¥ML: ==

Crevis_EtherCAT_for_Hilscher_M_Card_V1,000.zm| Device: NA-9186 EtherCAT
Adapter, Crevis

]

Anhdngen des ausgewshlten Geréts als letztes “Kind™ von
EtherCAT_Master

(Sie kinnen einen anderen Zielknaten im Navigator auswahlen, wahrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Gerat anhangen Schiiefen

Wahlen Sie den EtherCAT Feldbusknoten ,NA-9186 EtherCAT Adapter, Crevis* aus.
Bestétigen Sie lhre Auswahl mit der Schaltflache ,Gerat anhangen®.
SchlieRen Sie das Fenster ,Gerat anhangen“ mit der Schalflache ,SchlieRen*.

-12 -
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e Der EtherCAT-Feldbusknoten NA9186 erscheint nun im Fenster ,Gerate"“.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekk  Erstellen  Online  Debug

e = = _ dh &5

| Gerdte * 0 X
= 3] EtherCAT fap [~}
= ﬁ Device {(CODESYS Control Win W3)
=l sPs-Lagik

= @' Application
m Bibliotheksversalter
HF| PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
=-3% EtherCAT_Master
@ EthetCAT_Masker EtherCAT_Task
=58 MainTask
] pLC_PRG
= ﬂj EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
|2l Ma_9186_Crevis (MA-9156 EtherCAT Adapter, Crewvig

7. Einfugen der Erweiterungsmodule

e Fuhren Sie mit der rechten Maustaste einen Klick auf ,NA_9186 Crevis (NA-9186
EtherCAT_Adapter, Crevis" aus.
e Wabhlen Sie aus der Liste den Punkt ,Geréat anhangen*.

¥ EtherCAT_Bsp.project* - CODESYS

Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen  ©nline  Debug

BaEH| & o o & B @ X (dhiE B

=-[5) EherCAT S
= m Device (CODESYS Control Win Y3}
=2 sps-Logik
= % Application
m Bibliotheksverwalter
B PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
=g EtherCAT_Master
@ EtherCAT_Master,EtherCAT_Task
= @ MairTask.
B8] rLC_PRG
= m EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
ﬂi MNA_9166 Crevis (MA-9166 EtherCAT Adapter, Crevi
% Ausschneiden

Kopieren

Laschen

R

Eigenschaften...

Ordner hinzufiigen. ..

erat anhangen. ..

Gerst einfagen.. .

Gerat deaktivieren,
Gerdt akbualisieren, ..
7 Objekk bearbeiten

Objekt bearbeiten mit. ..

zeratekonfiguration 3
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e Wahlen Sie die bendtigten Erweiterungsmodule aus der Liste aus.
e Bestatigen Sie lhre Auswahl mit der Schaltflache ,Gerat anhangen”.

e SchlieRen Sie das Fenster ,Gerat anhangen“ mit der Schalflache ,SchlieRen*.

il Gerit anhiingen
Hame:
Aktion:
(&) Gergt anhangen () Gerat einflgen () Gerat einstecken () Gerst akiualisieren
Gerat:

Hersteller: | Crevis Co.,Ltd

Name Hersteller
[ sT-1114  CrevisCo,,Ltd
[ sT-111F  Crevis Co.Ltd
[ sT-1124  CrevisCo,Ltd

ST-1214  Crevis Co,Ltd

i

tHsTeTeT TEvETT
[ sT121F  Crevis Co.Ltd
(@ sT-1224  Crevis Co.ltd
[0 sT-1228  Crevis Co.Ltd
(@ sT-122F  Crevis Co.ltd
[ sT1314  CrevisCo.Ltd
[ sT-131F  Crevis Co,,Ltd
(@ sT-132¢  CrevisCo.Ltd
[ sT-132F  Crevis Co,,Ltd
[ s-180¢  CrevisCo.Ltd
[ sT-1904  CrevisCo.,Ltd
[ sT-z114  Crevis Co.Ltd
(@ sT-2124  Crevis Co.Ltd
[ sT-z21F  Crevis Co.Ltd
([ sT-z22F  CrevisCo.Ltd
T sT-z314 Crevis Coultd

[[] veraltets versionen anzeigen

Infarmation:
BiFte wahlen Sie e Gerdt von der abenstehenden Lirfe,

]

@ (Sie kinnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswshlen, wahrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Schliefien

e Die ausgewahlten Erweiterungsmodule erscheinen nun im Fenster ,Geréte".

E'. S—

Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen  Online
e d & #4 4
Gerate - 0

Debug

=gl fherCAT Bap
= m Device (CODESYS Control Yin ¥3)
=-El sPs-Lagik
= ':; Application
m Bibliothekswverwalker
¥ PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
=58 EtherCAT_Master
@ EtherCAT_Master EtherCAT_Task
=38 MainTask
& PLC_PRG
= ﬂj EtherCAT_Master (EtherCAT Master)

[ sT_t1214 (5T-1214)
[ sT_2324 (sT-2324)

= m MA 9186 Crevis (NA-9186 Ether CAT Adapker, Crevig




Technical Note

[y

8.

Kommunikation zwischen Master (CoDeSys Soft SPS) und Feldbusknoten
NA9186

e Fuhren Sie einen Doppelklick auf das Icon des ,NA_9186_Crevis" durch.
e Es offnet sich das EtherCAT-1/O Abbild Fenster.

Hinweis: Um die Variablen mit den aktuellen Werten in CoDeSys angezeigt zu
bekommen, muss das Kontrollkastchen ,Variablen immer aktuallisieren” aktiviert
sein.

€% EtherCAT_NA91B6. project* - CODESYS

Datel Bearbelten Ansicht Projekt  Erstelen  Onlne Debug Tools  Fenster Hife
aEd s [ R [] L4 | o8 =
Gerdte > B X [ Na_9186_Crevis x | [ Device -
- il g 71 | slave | Prozessdaten | Startparameter | EtherCAT [/ Abbld | status | Information
=[] Device (CODESYS Control Win ¥3) s
= [ sps-Logk kenzle
= £} application Varisble  Mapping | Kanal Adresse | Typ Enhelt | Beschr...
[#] Bibliotheksverwalter @ ST_2324 %Q.. BIT ST 2324
B pLC_PRG (PRG) iy ST_2374 % EIT ST_2324
Taskkonfiguration KO ST_2324 ko) BIT 5T_2324
= EthercAT_Master @ 5T_2324. %Q.., EBIT 5T 2324..
{31 EtherCAT_Master.EtherCAT) b4 ST_1214. “IX... BIT ST_1214.
= \% MainTask A ST_1214., %IX... BIT s 1l
PLZ_PRG A ST_1214 %IX... BIT ST_1214
= [ EtherCAT_Master (EtherCAT Master) H ST_1214 IX.. BIT ST_1214
= [ MA_9186_Crevis (N4-9186 EtherCAT Ad:
[ sT_t714 (5T-1214)
[0 s7_2324 (sT-2324)
[sT_z3z4 8t 3 | [ Mapping zuriicksetzen ” [] Variablen immer skhuslsieren |
EC-Ohjekte
Variable Mappng | Typ
& MA_9186_Crevis ‘% ETCSlave
< > . -
. = “g = MNeus Variable erzeugen % = Auf bestehends Variable mappen
5 Gertte |[[) POLs
Letzter Buld ©@ 0 ® 0 Frecompile: ¥4 Aktueller Benutzer: (niemand)

e Wabhlen Sie in der Menileiste den Reiter ,Online* und den Punkt ,Einloggen* um die
Kommunikation zwischen der CoDeSys Soft SPS und dem Feldbusknoten NA9186 zu
Starten.

% EtherCAT_Bsp.project* - CODESYS

Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekk  Erstellen | Online | Debug  Tools  Eenster  Hilfe

E=a== | %% [Einloggen A+F | |
L

Bootapplikation erzeugen

S EtherCAT Gep
= ﬂi Device (CODESYS Conkrol 'Win ¥3)
=B sps-Lagik
=1Ck Application
m] Bibliotheksyverwalker
W pLC_PRG (PRE)
= @ Taskkonfiguration
=58 EtherCAT_Master
& EthercAT Master Eth

Mehrfacher Download. ..

=g MainTask
& PLC_PRG Simulation
= ﬂj EtherCAT_Master (EtherCAT Master) sicharheit »

=i r‘T‘i II\.Il’I Q196 ravie (RIN-0126 Frhae

o Falls Sie bereits eine Application auf der Steuerung laufen hatten erscheint folgendes
Hinweisfenster.

92 Warnung: Eine unbekannte Version von Applikation ‘Application’ [&uft gerade auf
- der Steuerung. Michten Sie dennoch den akbuellen Code laden und die
bestehende Applikation ersetzen?

e Bestatigen Sie das Hinweisfenster mit der Schaltflache ,Ja".

- 15 -
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e Klicken Sie auf 1|ﬂ| (Build [F11]) und dann auf 2. 4 (Start [F5]).

Datei  Bearbeiten Ansicht  Projekt  Erstellen  Online  Debug  Toals  Eenster  Hilfe
P T = s
EPA-NE ni e o [s]les] -,
Gerite > X | (7 NA_9186_Crevis x| (] Device =
=3 FehercAT AASIGE o= 2 sy = e
I§ I |
=l | Slave | Prozessdaten | Startparameter | EtherCAT /0 ABbId | Status | Information |
= (] Devica [Verbunden] (CODESYS Contral Win ¥ .
= 210 sPs-Logik il
- =&} application [Stop] Vatisble | Mapping | Kanal Adresse | Typ ... Worber... Einheit EBeschr...
! i Bibliotheksvermalter " ST_2324 %y BIT ST_2374
] PLC_PRG (PRE) " ST 2324..  %Q.. EIT ST 2324
= (4 Taskkonfiguration " ST 2324..  %Q.. BIT ST_2324...
= @ EtherCAT_Master " ST_2524 el BIT ST_2324
- 4 EtherCAT_Master EtherCAT L] ST1214..  %IX.. BIT ST_1214 ..
: = g8 MainTask L] ST_1214... %K. BIT ST_1214...
i 8] PLC_PRE ] ST_1214 %li.. BIT ST_1214
=43 i EtherCAT_Master (EtherCAT Master) 4 ST_1214...  %IK.. BIT ST 1214
=[] mn_o18s_Crevis (Na-9186 EtherCAT
(@ sT_1214(5T-1214)
53 -
%3 [ s7_2324 (5T-2324) |sT,2324 e |
IEC-Objekke
Yariable Mapping Tvp
@ MA_9186_Crevis ‘e ETiSlave
Y =Neue Yariable erzeugen " = Auf bestehende Variable mappen
e Sie kdnnen die Kommunikation an den griinen Symbolen " erkennen.

€% EtherCAT_NA918B6.project* - CODESYS

Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekk  Erstellen Qnline

=EH &

Gerate

&R
S

- 0 %

=g SHherCAT NA9FRS

= 2l sps-Logik
= @' Application [run]
; m] Bibliotheksverwalter
HF] PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
=5 EtherCAT_Master

=38 MainTask

] PLC_PRG

LG sT 1214 (5T-1214)
] ST 2324 (5T-2324)

= ﬂj Device [Werbunden] {CODESYS Control Win ¥3

i8] EtherCAT Master EthercAT

=¥ 4 ﬁj EtherCAT_Master (EtherCAT Masker)
= [ ma_9186_Crevis (NA-9186 EthercaT

ol

e Fuhren Sie einen Doppelklick auf das Icon des ,NA_9186_Crevis" durch.
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e Es offnet sich das EtherCAT-I/O Abbild Fenster.

% Nochmal. project® - CODESYS:

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt  Erstsllen  Online Debug  Tools Fenster Hife

., P - =
=HEH & 3 & 45 = [T i | o5 O u =
Gerdte > 3 x [ Device | [f] EtherCAT_Master F [T Na_9186_Crevis xI =
=2 Awchmal Slave ii’rozess:iaten | Startparameter | Et‘herc‘AT 1jO Abbild || Status | InFormation I I
=% ﬂi Device [Verbunden] (CODESYS Cantral 'Win ¥; T =
=B 57s-Logk dresee jeatiieh g
=} application [run] Autolnc Adresse: | nertenensteliunge EtherCAT. ™

i) Bibliotheksverwalter
[ pLC_PRG (PRG)
= [#4 Taskhonfiguration Vartailt
=g EtherCAT Master
5] EtherCAT_Master.EtherCAT
= ¢ MainTask A ioram ‘—\
] PLC_PRG —
= m EthetrCAT_Master (EtherCAT Master)
= (] ma_o188_Crevis (MA-0186 EthercAT
[ sTtz14sT-1214) Sin R Cyd e
T sT_2324 (ST-2324)

EtherCAT-Adresse;

Werteike Uhren suswahlen:

Syne Unit Cycle [s)

Zykuszeit (us)

| verziigerungszet: [us]

[ | zyMuses sy

el | Werziigerungszeit [Us]

i<

e Wahlen Sie unter ,NA 9186 Crevis® den Reiter ,Prozessdaten zur Anzeige der
Prozessdaten.

Datei Bearbelten Ansicht Projokt  Erstelen Online Debug  Tools  Fenster  Hife

e T i =
EHE & ; i =[] i @, om =
Gerdte > 3 X (7| NA_9186_Crevis x| (7] Device -
o), ST GAT G185 =1 || Save || Prozessdaten Jstartparameter | EtherCAT 1/0 Abbild | Status | Information
=% [f] Devics [¥erbunden] (CODESYS Control Win v:
= B0 P5-Logk Ausgange auswahlen Eingangs auswahler
=i} Application [run] Startadresse Typ Index Mame: Typ Index
m Bibliotheksvermalter [w] 1621601 Dutput{s) v 16#1A00 Inpuk{s)
1] PLC_PRG (PRG) 5T_2324 B D BOOL  Le#7010:01 ST_1214 B D BOOL  1646000:01
= [ Taskkonfiguration ST 2324 Bt 1 BOOL  LE#7010:02 ST 1214 Bit 1 BOOL 164600002
ST_2324 Bit 2 BOOL 16#7010:035 ST_1214 Bit 2 BOOL 16#6000:03

=@ EtherCAT Master ST_2324 Bit 3 BOOL  16#7010:04 ST_1214 Bit 3 BOOL  16#6000;04
) EtherCAT_Master EtherCaT

= @ MainTask.
) FLC_PRG
= m EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
= [ na_9166_Crevis (NA-3166 EtherCAT
[ sT_1214 (5T-1214)
[ s7_z324 (sT-2324)

e Wabhlen Sie unter ,NA_ 9186 Crevis" den Reiter ,EtherCAT 1/O Abbild“ zur Anzeige der
Prozessabbilds.

€% EtherCAT_NA91B6.project* - CODESYS

Datel Bearbeiten  Ansicht  Projek:  Erstellen  Onlne  Debug  Tools Fenster Hife
s e i -
B=EE & : # -0 - ] =
Gerte > ® X [f Na_9186_Crevis x| [{] Device =
Sl Sc e =1 | slave | Prozessdaten | Startparameter [[EtherCAT 1/ Abbild } status | Information
=3[ Device [Verbunden] {CODESYS Control Win V: 7
= 20 sps-Logik oG
=} Application [run] variable  Mapping | kanal Adresse | Typ Altuell...  vorber...  Einheit Beschr...
{fi) Biblictheksverwalter § ST_2324 %Q.. BIT ST 2304
@ PLC_PRG [PRG) ) ST_2324.. %Q... BIT ST_2324..
= {8 Taskkonfigur stion [ ST_2324 Q.. BIT ST 2324
= % EtherCAT Master @ ST_2324 %Q.. BIT ST 2324
- EtherCAT_Master EtherCAT R ST_1214..  %I%.. BIT ST_1214..
= & ManTask k] ST_1214..  %lI%.. BIT ST_1214..
) rc rRe ] ST 1214 %Id... BIT ST 1214
=75 [ EtherCAT Master (EtherCAT Master) . ] ST_1214 %Iz BIT ST_1214
= [ na_s186_Crevis (NA-9186 EtherCAT
[ s7_1214 (5T-1214)
[ 57_2324 (5T-2324) T
IEC-Objekte
variable Mapping | Typ
@ MA_9186_Crevis ) ETCSlave
“g = Neue Variable erzeugen 4 = Auf bestehende Variable mappen
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9. Copyright

Dieses Dokument ist Eigentum der Fa. Wachendorff Prozesstechnik GmbH & Co. KG.

Das Kopieren und die Vervielféltigung sind ohne vorherige Genehmigung verboten. Inhalte der
vorliegenden Dokumentation beziehen sich auf das dort beschriebene Gerat bzw. die
beschriebene Produktgruppe.

10.Erweiterter Haftungsausschlufl3

Alle technischen Inhalte innerhalb dieses Dokuments kdnnen ohne vorherige Benachrichtigung
modifiziert werden. Der Inhalt des Dokuments ist Inhalt einer wiederkehrenden Revision.

Bei Verlusten durch Feuer, Erdbeben, Eingriffe durch Dritte oder anderen Unféllen, oder bei
absichtlichem oder versehentlichem Missbrauch oder falscher Verwendung, oder Verwendung
unter unnormalen Bedingungen werden Reparaturen dem Benutzer in Rechnung gestellt.
Wachendorff Prozesstechnik ist nicht haftbar fur versehentlichen Verlust durch Verwendung
oder Nichtverwendung dieses Produkts, wie etwa Verlust von Geschaftsertragen.
Wachendorff Prozesstechnik haftet nicht fiir Folgen einer sachwidrigen Verwendung.

11.Kundenservice und Technischer Support

Bei technischen Fragen erreichen Sie uns unter:
Tel.: +49 (0) 67 22/ 99 65 - 966

E-Mail: eea@wachendorff.de

Oder schauen Sie auf unserer Homepage: www.wachendorff-prozesstechnik.de




