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1. Vorwort

Verehrter Kunde!

Wir bedanken uns fir Ihre Entscheidung ein Produkt unseres Hauses einzusetzen und gratulieren
Ihnen zu diesem Entschluss. Die seriellen Schnittstellenmodule von Wachendorff Prozesstechnik
GmbH & Co. KG kdnnen vor Ort fir zahlreiche unterschiedliche Anwendungen eingesetzt werden.
Um die Funktionsvielfalt dieser Gerate fir Sie optimal zu nutzen, bitten wir Sie folgendes zu
beachten:

Jede Person, die mit der Inbetriebnahme oder Bedienung dieses Gerates beauftragt ist,
muss die Betriebsanleitung und insbesondere die Sicherheitshinweise gelesen und
verstanden haben!

2. Sicherheitshinweise

2.1 Allgemeine Hinweise

Zur Gewahrleistung eines sicheren Betriebes darf das Gerat nur nach den Angaben in der
Betriebsanleitung betrieben werden. Bei der Verwendung sind zusatzlich die fir den jeweiligen
Anwendungsfall erforderlichen Rechts- und Sicherheitsvorschriften zu beachten. Sinngemaf gilt
dies auch bei Verwendung von Zubehor.

2.2 Bestimmungsgemalie Verwendung

Die seriellen Schnittstellenmodule dirfen nicht als alleiniges Mittel zur Abwendung
n@ gefahrlicher Zustdnde an Maschinen und Anlagen eingesetzt werden. Maschinen und
Anlagen mussen so konstruiert werden, das fehlerhafte Zustadnde nicht zu einer fur das
Bedienpersonal gefahrlichen Situation flhren kénnen (z. B. durch unabhangige Grenzwertschalter,
mechanische Verriegelungen, etc.).

2.3  Qualifiziertes Personal

Die seriellen Schnittstellenmodule durfen nur von qualifiziertem Personal, ausschliellich
entsprechend der technischen Daten verwendet werden.

Qualifiziertes Personal sind Personen, die mit der Aufstellung, Montage, Inbetriebnahme und
Betrieb dieses Gerates vertraut sind und die Uber eine ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikation
verfugen.

2.4 Restgefahren

Die Seriellen Schnittstellenmodule entsprechen dem Stand der Technik und ist betriebssicher. Von
dem Gerat konnen Restgefahren ausgehen, wenn sie von ungeschultem Personal unsachgemaf
eingesetzt und bedient werden.

In dieser Anleitung wird auf Restgefahren mit dem folgenden Symbol hingewiesen:

heitshinweise Gefahren fir Menschen bis zur schweren Kdérperverletzung

f Dieses Symbol weist darauf hin, dass bei Nichtbeachtung der Sicher-
oder Tod und/oder die Moglichkeit von Sachschaden besteht.

2.5 Haftung

Eine Haftung ist fir Sach- und Rechtsmangel dieser Dokumentation, insbesondere fiir deren
Richtigkeit, Fehlerfreiheit, Freiheit von Schutz- und Urheberrechten Dritter, Vollstandigkeit und/oder
Verwendbarkeit — auRer bei Vorsatz oder Arglist —ausgeschlossen.

2.5 CE-Konformitat
Die Konformitatserklarung liegt bei uns aus. Sie kdnnen diese gerne beziehen. Rufen Sie einfach
an.
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3. Wichtige Hinweise

Die Betriebseigenschaften  elektronischer = Gerate unterscheiden sich von denen
elektromechanischer Gerate.

In den Sicherheitsrichtlinien fir die Anwendung, Installation und Wartung elektronischer
Steuerungen werden einige wichtige Unterschiede zwischen elektronischen und festverdrahteten
elektromechanischen Geraten erlautert.

Aufgrund dieser Unterschiede und der vielfaltigen Einsatzbereiche elektronischer Gerate missen
die fur die Anwendung dieser Gerate verantwortlichen Personen sicherstellen, dass die Gerate
zweckgemal eingesetzt werden.

Wachendorff Prozesstechnik GmbH & Co. KG Ubernimmt in keinem Fall die Verantwortung flr
indirekte Schaden oder Folgeschaden, die durch den Einsatz oder die Anwendung dieser Gerate
entstehen.

Die Beispiele und Abbildungen in diesem Handbuch dienen ausschliellich zur Veranschaulichung.
Aufgrund der unterschiedlichen Anforderungen der jeweiligen Anwendung kann Wachendorff
Prozesstechnik GmbH & Co. KG keine Verantwortung oder Haftung fur den tatsachlichen Einsatz
der Produkte auf der Grundlage dieser Beispiele und Abbildungen ibernehmen.

Warnhinweis!
Die Missachtung dieser Anweisung kann zu Verletzungen, Sachschaden oder
Explosion fuhren.

¢ Montieren Sie die Produkte und Kabel nicht bei angelegter Systemspannung. Dies kénnte einen
Lichtbogen verursachen, der zu unerwarteten und potenziell gefahrlichen Reaktionen der
Feldgerate flhren kann. Lichtbogen stellen in Gefahrenzonen ein Explosionsrisiko dar.
Vergewissern Sie sich, dass der Bereich keine Gefédhrdung darstellt, oder trennen Sie das
System vor der Montage bzw. der Querschnitte der Module vorschriftsgemal® von der
Stromversorgung.

e Beriihren Sie keine abnehmbaren Klemmenbldcke oder I/O-Module wahrend des Betriebs. Dies
kénnte zu einem elektrischen Schlag oder zu Fehlfunktionen flihren.

e Berlhren Sie keine Metallteile, die nicht zur Einheit gehdren. Querschnittesarbeiten sollten nur
unter Aufsicht eines Elektrotechnikfachmanns erfolgen. Dies konnte zu einem Brand, einem
elektrischen Schlag oder zu Fehlfunktionen flhren.

Vorsicht!
Die Missachtung dieser Anweisungen kann zu Verletzungen, Sachschaden oder
Explosion fuhren. Befolgen Sie bitte die folgenden Anweisungen:

e Uberprifen Sie vor dem Anschluss die Nennspannung und die Konfiguration der
Klemmenreihe. Vermeiden Sie eine Uberschreitung der zuldssigen Temperatur von 50 °C.
Setzen Sie das Gerat keiner direkten Sonneneinstrahlung aus.

e Das Gerat darf nicht bei einer Luftfeuchte von mehr als 85 % eingesetzt werden.

e Verwenden Sie die Module nicht in der Nahe entflammbarer Materialien. Dies konnte zu einem
Brand fuhren.

¢ Vermeiden Sie direkte Erschutterungen.
e Lesen Sie die Modulspezifikation aufmerksam durch, und vergewissern Sie sich, dass die Ein-
bzw. Ausgange den Anforderungen entsprechen. Verwenden Sie serienmalige Kabel flr die

Querschnitte.

e Dieses Produkt ist fir die Verwendung in Umgebungen bis maximal Verschmutzungsgrad 2
vorgesehen.




3.1 Sicherheitsvorschriften

3.1.1 Symbole

Gefahr

Dieser Hinweis macht Sie auf Vorgehensweisen oder Zustande
aufmerksam, die in explosionsgefahrdeten Umgebungen zu einer
Explosion und damit zu Verletzungen, Tod, Sachschaden oder
wirtschaftlichen Verlusten fihren kénnen.

AN
wichtiy

Dieser Hinweis enthalt Informationen, die fiir den erfolgreichen Einsatz
und das Verstehen des Produkts besonders wichtig sind.

Achtung

A\

Liefert Informationen Uber Vorgehensweisen oder Zustande, die
Verletzungen, Sachschaden oder wirtschaftlichen Verlusten flihren
kénnen.

Warnhinweise dienen dazu, Gefahren zu erkennen, Risiken zu
vermeiden und deren Konsequenzen zu verstehen.

3.1.2 Sicherheitshinweise (Geratespezifisch)

Gefahr Die Module sind mit elektronischen Bauteilen ausgestattet, die durch eine

elektrostatische Entladung zerstort werden kénnen. Stellen Sie beim Arbeiten
mit den Modulen sicher, dass die Umgebung (Personen, Arbeitsplatz und
Verpackung) gut geerdet ist. Vermeiden Sie das Bertiihren leitender Bauteile,

z. B. der FnBus-Stifte.

3.1.3 Zertifizierungen

c-UL-us UL Listed Industrial Control Equipment, zertifiziert in den USA und Kanada

Siehe UL Datei E235505

DNV ZERTIFIKAT Nr. A-10666

CE Zertifikat

EN 61000-6-2; Storfestigkeit flr Industrie
EN 61000-6-4; Industrieemissionen




4. Spezifikationen

4.1  Schnittstelle / Klemmbelegung

4.1.1 ST5211 (RS232/1 Kanal)

- T | o k Systemspannung (5 VDC)
o ﬁ F Systemspannung (GND)
FrBus- L T
Kontakte e 3
: : r_: FrnBus-Signal
Pindin— lg® 87 ey
‘ RxD
e el i
RTS RAD
Pe—-cTs THD
4% |I‘5 — OTR
oo — e *GND
G eT — GHD e
|99 ==
Feldleiztungs- “ - = chirm T EEre- + Feldspannung (0 VDC)
hontakis . _'.-] = b e e * Feldspannung (24 VDC)
17 [ Schirm
Pin-Nr. | Beschreibung Pin-Nr. Beschreibung
0 TXD 1 RXD
2 RTS 3 CTS
4 GND 5 GND
6 SCHIRM 7 SCHIRM
LED- FARBE STATUS
BEZEICHNUNG
RxD grin Empfangene Daten
TxD grin Daten Ubertragen
RTS grin Request-To-Send
CTS grin Clear-To-Send




4.1.2 ST5212 (RS232 /2 Kanal)
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(—
[ o sr-5212 »Systemspannung (5 VDC)
e » Systems pannung (GND)
FnBus- = em
Kontakte T
| T2 5 FnBus-Signal
Pin-Nr. e @1 0 1
»TxD 1
‘ @- RxD 1 D el
2003 > g
- »TxD 2 —l-RXD—!.:‘. >
‘ & RxD 2 —»TXD —3)
10 @5 %R DTR—4) =
@3- o] focf—————>eno—
6@ &7 — GND -
Feldleistungs- ’ ol 7” - —:-C]—El ——————— + Feldspannung (0 VDC)
kontakte —'\ :’? Schirm morEnin mum s s =i "Feldsgannung (24 vDC)
= 777
Schirm
Pin-Nr. Beschreibung Pin-Nr. Beschreibung
0 TxD1 Kanal #0 1 RxD1 Kanal #0
2 TxD1 Kanal #1 3 RxD1 Kanal #1
4 GND 5 GND
6 SCHIRM 7 SCHIRM
LED- FARBE STATUS
BEZEICHNUNG
RxD1 grin Empfangene Daten #0
TxD1 grin Daten Ubertragen #0
RxD2 grin Empfangene Daten #1
TxD2 grin Daten Ubertragen #1




4.1.3 ST5221 (RS422 /1 Kanal)

—
™ | ST-5221 E--=======- » Systemspannung (5 VDC)
L | E---------- » Systemspannung (GND)
FnBus- LT E—— —
Kontakte o (10 0
- —
= = 4 FnBus-Signal
L 1
Pin-Nr. -|E]O e > TXD+ 0 1
[ i T+ | [
‘ - TXD- —
|2. — T RXD
JI > RXD+ x| [P > T
[ X RXD- E L) TXD+ — RXD- ]
|4' |.5 T TXD- «
oo — ] > GND
’5_0 Io_7 — GND
6 7
Feldleistungs- .| 77, R e + Feldspannung (0 VDC)
kontakte .= ) ; e i T ¥ Feldspannung (24 VDC)
- Schirm Y
15 Schirm [TV
Pin-Nr. | Beschreibung Pin-Nr. Beschreibung
0 TxD + 1 TxD -
2 RxD + 3 RxD -
4 GND 5 GND
6 SCHIRM 7 SCHIRM
LED- FARBE STATUS
BEZEICHNUNG
RxD grin Empfangene Daten
TxD grin Daten Ubertragen




4.1.4 ST5231 (RS485/1 Kanal)

FnBus-
Kontakte

Pin-Nr.

Feldleistungs- Fha I . — | _ ._ o=
kontakte — ' o | ﬁ Schirm nG= Rl
&

—
|sT-5231

| srarus
oy,

| =

|

» TRxD+

=
%

=

“— GND

Tiup

= ko » Systemspannung (5 VDC)
E--------=- » Systemspannung (GND)
C— 44—

e — ‘_

e

— — FnBus-Signal

TRxD-

7777

Schirm

TRXD-

_______ 4 Feldspannung (0 VDC)
"""" * Feldspannung (24 VDC)

Pin-Nr. Beschreibung Pin-Nr. Beschreibung
0 RS 485 + 1 RS 485 -

2 -- 3 --

4 GND 5 GND

6 SCHIRM 7 SCHIRM

LED- FARBE STATUS

BEZEICHNUNG

RxD

grin

Empfangene Daten

TxD

grin

Daten Ubertragen




4.1.5 ST5232 (RS485 /2 Kanal)

FnBus-
Kontakte

Pin-Nr.

Feldleistungs-

8T-5232

STATUS

Tiup

» Systemspannung (5 VDC)
» Systemspannung (GND)

* TRxD1+

FnBus-Signal

TRxD1-

6897
[l

“Iw l
———l ﬁ Schirm

- |

=

* TRxD2+ TRD ﬂ
®«+—— TRiD2- 2

= GND

- -

—» GND —-(5) :

— TRXD+—
TRXD-

..... -+ Feldspannung (0 VDC)

kontakte e e = s tes Bt e * Feldspannung (24 VDC)
7777
Schirm L. M

Pin-Nr. Beschreibung Pin-Nr. Beschreibung

0 RS485 + Kanal #0 1 RS485 - Kanal #0

2 RS485 + Kanal #1 3 RS485 - Kanal #1

4 GND 5 GND

6 SCHIRM 7 SCHIRM

LED- FARBE STATUS

BEZEICHNUNG

RxD1 grun Empfangene Daten #0

TxD1 grun Daten Ubertragen #0

RxD2 grun Empfangene Daten #1

TxD2 grun Daten Ubertragen #1
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4.1.6 ST5252 (RS232 /2 Kanal / Premiumklasse) Demnachst verfugbar

E—
[ = 515252 » Systemspannung (5 VDC)
o (— » Systemspannung (GND)
FnBus- -
Kontakte m | H DD
| T FnBus-Signal
Pin-Nr. ﬂ_. 0_1 ——— 0 1
’ K 1) | FxdD
‘ ®«—— TRD1- D =
DCD —fﬁ
20 @3 2 3 |__wD 7, BH—DSR
: = TRxD2+ | —Te -
‘ .1—- TRxD2- Ly TXD —(3) :?\)__ RTS
4@ @5 o DTR—+4) "‘_':fL_ cTs
PN m » GND —-(5) B
e @7 — GND -
. i ==
Feldlaistungs- .| Schirm e B Rl ™ e G M e 4 Feldspannung (0 VDC)
kontakte 4 -’? R e OO e e *Feldspannung (24 VDC)
- 7777
1= Schirm
Pin-Nr. Beschreibung Pin-Nr. Beschreibung
0 TxD1 Kanal #0 1 RxD1 Kanal #0
2 TxD2 Kanal #1 3 RxD2 Kanal #1
4 GND 5 GND
6 SCHIRM 7 SCHIRM
LED- FARBE STATUS
BEZEICHNUNG
RxD1 grun Empfangene Daten #0
TxD1 grun Daten Ubertragen #0
RxD2 grun Empfangene Daten #1
TxD2 grun Daten Ubertragen #1




4.1.7 ST5272 (RS485 /2 Kanal / Premiumklasse) Demnachst verfugbar

[—]
[ =|sr-sem2 R i P Systemspannung (5 VDC)
| E--m===——— » Systemspannung (GND)
FnBus- = oy o— 44—
Kontakte M 10 B —|
e (W mun2 ——
| = mnoe = < FnBus-Signal
|
Pin-Nr. e @1 —— 0 1
| 1 > TRX 10| [T
‘ @- TRxD1- D
20 03 i
e »TRxD2+ n;:: D (7
®e- TRxD2- e L TRXD+—D)
[40_ e5 o y ® TRXD-
| o Y 5
0-0- [40] [svof———> N0 —B)
|60 |'T = GND -
| C-O- =
Feldleistungs- J - 7775,;,.””“ S S 3 Feldspannung (0 VDC)
kontakte "B e i Finti Feldspannung (24 VDC)
= 777
= Schirm o
Pin-Nr. Beschreibung Pin-Nr. Beschreibung
0 RS485 + Kanal #0 1 RS485 - Kanal #0
2 RS485 + Kanal #1 3 RS485 - Kanal #1
4 GND 5 GND
6 SCHIRM 7 SCHIRM
LED- FARBE STATUS
BEZEICHNUNG
RxD1 Grin Empfangene Daten #0
TxD1 Grin Daten ubertragen #0
RxD2 Grin Empfangene Daten #1
TxD2 Grin Daten Ubertragen #1




4.2 Technische Spezifikationen

4.2.1 ST-5211, ST-5212, ST-5221, ST-5231, ST-5232
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Elemente | ST-5211 | ST-5212 | ST-5221 | ST-5231 | ST-5232

Schnittstellenspezifikation

Ubertragungs- TxD, RxD, TxD, RxD, TxD, RxD, TxD, RxD, TxD, RxD,

kanale Voll-Duplex Voll-Duplex Voll-Duplex Halb-Duplex Halb-Duplex

Ubertragungsrate | 300 bis 300 bis 300 bis 300 bis 300 bis
115.200 115.200 Baud 115.200 Baud 115.200 Baud 115.200 Baud
Baud

Datenbit 7 Bit, 8 Bit 7 Bit, 8 Bit 7 Bit, 8 Bit 7 Bit, 8 Bit 7 Bit, 8 Bit

Paritatsbit Kein, Kein, Kein, Kein, Kein,
Ungerade, Ungerade, Ungerade, Ungerade, Ungerade,
Gerade Gerade Gerade Gerade Gerade

Stoppbit 1 Bit, 2 Bit 1 Bit, 2 Bit 1 Bit, 2 Bit 1 Bit, 2 Bit 1 Bit, 2 Bit

Flusskontrolle RTS,CTS -- RTS,CTS RTS,CTS --

Bitverzerrung <1,6 % <1,6 % <1,6 % <1,6 % <1,6 %

Verbindung Federkraft Federkraft des | Federkraft des | Federkraft des | Federkraft des
des RTB RTB RTB RTB RTB

Kabellange max. 15 m max. 15 m max 1 km max 1 km max 1 km

Twisted-Pair Twisted-Pair Twisted-Pair

Low-Signal -18 V bis-3V | -18 V bis -3V -- -- --

Spannung

High-Signal +18Vbis+3 | +18 Vbis+3V | -- -- --

Spannung \Y

Isolation Isolations- Isolations- Isolations- Isolations- Isolations-
spannung: spannung: spannung: spannung: spannung:
1000 1000 1000 1000 1000
Vrms/VAC Vrms/VAC Vrms/VAC Vrms/VAC Vrms/VAC

RxD Puffer 1024 Byte 1024 Byte 1024 Byte 1024 Byte 1024 Byte

TxD Puffer 256 Byte 256 Byte 256 Byte 256 Byte 256 Byte

Leitungs-impedanz | -- -- 120 Q 120 Q 120 Q

Eingangsabbild- 6 Byte 12 Byte 6 Byte 6 Byte 12 Byte

grole

Ausgangsabbild- 6 Byte 12 Byte 6 Byte 6 Byte 12 Byte

grolRe

Allgemeine Spezifikationen

Verlustleistung max. 95 mA max. 110 mA max. 155 mA max. 110 mA max. 155 mA

(Systemspannung) | bei 5,0 VDC bei 5,0 VDC bei 5,0 VDC bei 5,0 VDC bei 5,0 VDC

Betriebs- -20 °C bis -20 °C bis -20 °C -20 °C -20 °C

temperatur 50 °C 50 °C bis 50 °C bis 50 °C bis 50 °C

Lagertemperatur -40 °C bis -40 °C bis -40 °C bis -40 °C bis -40 °C bis
85 °C 85 °C 85 °C 85 °C 85 °C

Relative 5 % bis 90 % | 5 % bis 90 % 5 % bis 90 % 5 % bis 90 % 5 % bis 90 %

Luftfeuchte nicht nicht nicht nicht nicht
kondensieren | kondensierend | kondensierend | kondensierend | kondensierend
d

Betriebshdhe max. 2000 m | max. 2000 m max. 2000 m max. 2000 m max. 2000 m

Erschutterung im max 30 g max 30 g max 30 g max 30 g max 30 g

Betrieb

Erschitterung bei | max 70 g max 70 g max 70 g max 70 g max 70 g

Lagerung

Vibration max 2 g bei max 2 g bei max 2 g bei max 2 g bei max 2 g bei
10 bis 500 Hz | 10 bis 500 Hz 10 bis 500 Hz 10 bis 500 Hz 10 bis 500 Hz

Moduleinbau- 12 x 70 x 99 12 x70 x99 12x70 x99 12 x70 x99 12 x 70 x 99

mafe (BxHxL) in
mm

Klasse 2, angrenzend an Nennspannung (30 Vmax)

Klasse 2, 24 VDC




4.2.2 ST5252, ST5272 (Premiumklasse) Demnachst verfugbar

Elemente

| Spezifikation (ST-5252)

| Spezifikation(ST-5272)

Eingangsspezifikation

Ubertragungskanéle

TxD, RxD, Voll-Duplex

TxD, RxD, Halb-Duplex

Ubertragungsrate 1.200 bis115.200 Bit/s 1.200 bis115.200 Bit/s
(Standard: 9600 Bit/s) (Standard: 9600 Bit/s)

Datenbit 7 Bit, 8 Bit *(Standard: 8 Bit) 7 Bit, 8 Bit *(Standard: 8 Bit)

Paritatsbit Keines, Ungerade, Gerade Keines, Ungerade, Gerade
(Standard: Keines) (Standard: Keines)

Stoppbit 1 Bit, 2 Bit *(Standard: 1 Bit) 1 Bit, 2 Bit *(Standard: 1 Bit)

Bitverzerrung <1,6 % <1,6 %

Verbindung Federkraft des RTB Federkraft des RTB

Kabelldnge Max. 15 m 1 km Twisted-Pair

Low-Signalspannung -18 V bis -3V --

High-Signalspannung +18 V bis +3 V

256 Byte pro Kanal

RxD Puffer 256 Byte pro Kanal

TxD Puffer 256 Byte pro Kanal 256 Byte pro Kanal
Leitungsimpedanz - 120 Q
Eingangsabbildgrofie 38 Byte 38 Byte
AusgangsabbildgréRe 38 Byte 38 Byte

Kommunikationscode

ASCII bzw. Hex (Binar)

ASCII bzw. Hex (Binar)

Nachrichtenlange

Max. 256 Byte
(Start- und Endzeichen
ausgenommen)

Max. 256 Byte
(Start- und Endzeichen
ausgenommen)

Received & Transmit-
Startcode

STX, Benutzereinstellung
(Standard: Deaktiviert)

STX, Benutzereinstellung
(Standard: Deaktiviert)

Received & Transmit-Endcode

CR, CR = Benutzereinstellung
*(Standard: LF),

Deaktiviert)

Benutzereinstellung (Standard:

CR, CR = Benutzereinstellung
*(Standard: LF),
Benutzereinstellung (Standard:
Deaktiviert)

Zeituberschreitung

Bereich: 1 bis 255 (dec) / 0,1
bis 25,5 s

Bereich: 1 bis 255 (dec) / 0,1
bis 25,5 s

Wenn Bereich = 0 (dec): 0,1 bis
255s

Wenn Bereich = 0 (dec):
deaktiviert

*(Standard: Deaktiviert)

Allgemeine Spezifikation

Verlustleistung

max. 150 mA bei 5,0 VDC

Isolierung

Isolierspannung: 1000 Vrms/VAC

Feldspannung

Versorgungsspannung: 24 VDC nominal
Spannungsbereich: 18 bis 28,8 VDC
Verlustleistung: max. 50 mA bei 24 VDC ausgenommen Last

Verkabelung

I/O-Kabel max. 2,0mm? (AWG #14)

Gewicht

70 g

Moduleinbaumalle

12 mm x 99 mm x 70 mm
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6.

6.1

6.1.1 Eingangsabbilddaten — 6 Byte

Konfiguration und Betrieb

1-Kanal-Modul ST5211, ST5221, 5231)

Byte-Offset Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
#0 Status-Byte TPA IL2 IL1 ILO RBO RR TA IA
#1 Datenbyte # 0

#2 Datenbyte #1

#3 Datenbyte #2

#4 Datenbyte #3

#5 Datenbyte #4

6.1.2 Ausgangsabbilddaten — 6 Byte

- lA: Initialization Acknowledge (Initialisierungsbestatigung)
- TA: Transmit Acknowledge (Ubertragungsbestatigung)
- RR: Receive Request (Empfangsbestéatigung)

- RBO: RxD Puffertiberlauffehler

- Es gibt zwei Zahler (Run-Zahler und Indexzahler), wobei sich beim RxD-Puffer-Run-
Zahler der Zahlerstand bei jedem RxD-Eingang um +1 erhéht, wahrend sich der

Zahlerstand des Indexzahlers um den Wert der Eingangsdatenlange erhoht.
- IL: Eingangslange

- TPA: Transmit Processing Acknowledge (Verarbeitungsbestatigung der Ubertragung)

- (Entsprechende Konfigurationsparameter: TxD-Puffer)

Byte-Offset Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
#0 Kontrollbyte TPR OoL2 OoL1 OoLO0 -- RA TR IR
#1 Datenbyte #0

#2 Datenbyte #1

#3 Datenbyte #2

#4 Datenbyte #3

#5 Datenbyte #4

- IR: Initialization Request (Initialisierungsanfrage)
- TR: Transmit Request (Ubertragungsanfrage)

- RA: Receive Acknowledge (Empfangsbestatigung)
- OL: Ausgangslange

- TPR: Transmit Processing Request (Verarbeitungsanfrage der Ubertragung)

- (Entsprechende Konfigurationsparameter: TxD-Puffer)




6.1.3 Konfigurationsparameter

Offset Dezimal-Bit
Byte#0 |[Bit7 | Bit6 Bit5 |Bit4 Bit3 |Bit2 | Bit 1 | Bit 0
Paritatsbit Datenbit Baudrate
00: Keine Paritat 00: 7 Datenbit 0000: 300 Bit/s
01: Ungerade 01: 8 Datenbit 0001: 1200 Bit/s
Paritat Sonstige: 0010: 2400 Bit/s
10: Gerade Paritat | Ungenutzt 0011: 4800 Bit/s
Sonstige: *Standard: 01 0100: 9600 Bit/s (*Standardwert)
Ungenutzt 0101: 19.200 Bit/s
*Standard: 00 0110: 38.400 Bit/s
0111: 57.600 Bit/s
1000: 115.200 Bit/s
Sonstige: Ungenutzt
Byte#1 [Bit7 | Bit6 Bit5 |Bit4 Bit3 |Bit2 Bit 1 Bit 0
Reserviert CTS/RTS- TxD- Stoppbit
Flusskontrolle Prozess 0: 1 Bit
00: RTS/CTS 0: 1: 2 Bit
Deaktiviert Deaktiviert | *Standard:
01: TRS Aktiviert 1: Aktiviert | 0
10: CTS Aktiviert *Standard:
11: RTS/CTS 0
Aktiviert *Anmerkung
*Standard: 00 2
*Anmerkung 1
Byte#2 |Bit7 |[Bit6 |Bit5 |Bit4 Bit3 | 2 Bit 1 Bit Bit 0
Reserviert
Byte#3 |[Bit7 [Bit6 |Bit5 |[Bit4 |Bit3 [2Bit [1Bit | Bit 0
Reserviert

*Anmerkung 1
Wenn RTS aktiviert ist und die Grolke der empfangenen Daten groRer als 80 %
(1024x0,8=819) der RxD-PuffergroRRe ist, wird der RTS-Ausgang aktiviert.

*Anmerkung 2
Deaktiviert: Ausgangsdaten #0 bis Ausgangsdaten #4 sofort libertragen
Aktiviert: Der Wert der Ausgagsdaten wird kontinuierlich im RxD-Puffer des seriellen
Schnittstellenmoduls gespeichert; wenn sich TPA-Bit und TPR-Bit von Kontrollbyte und
Status-Byte unterscheiden, werden alle im TxD-Puffer gespeicherten Daten tbertragen.




6.2 2-Kanal-Modul ST5212, ST5232

6.2.1 Eingangsabbilddaten — 12 Byte

Byte-Offset Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
#0 STATUS- TPA IL2 IL1 ILO RBO RR TA IA
Byte(0Och)
#1 Datenbyte #0(0ch)
#2 Datenbyte #1(0ch)
#3 Datenbyte #2(0ch)
#4 Datenbyte #3(0ch)
#5 Datenbyte #4(0ch)
#6 STATUS-Byte TPA IL2 IL1 ILO RBO RR TA IA
(1 Kanal)
#7 Datenbyte #0
(1 Kanal)
#8 Datenbyte #1
(1 Kanal)
#9 Datenbyte #2
(1 Kanal)
#10 | Datenbyte #3
(1 Kanal)
#11 | Datenbyte #4
(1 Kanal)

- |A: Initialization Acknowledge (Initialisierungsbestatigung)
- TA: Transmit Acknowledge (Ubertragungsbestatigung)
- RR: Receive Request (Empfangsbestatigung)

- RBO: RxD Puffertiberlauffehler

- Es gibt zwei Zahler (Run-Zahler und Indexzahler), wobei sich beim RxD-Puffer-Run-
Zahler der Zahlerstand bei jedem RxD-Eingang um +1 erhéht, wahrend sich der

Zahlerstand des Indexzahlers um den Wert der Eingangsdatenlange erhoht.

- IL: Eingangslange

- TPA: Transmit Processing Acknowledge (Verarbeitungsbestatigung der Ubertragung)

- (Entsprechende Konfigurationsparameter: TxD-Puffer)




6.2.2 Ausgangsabbilddaten — 12 Byte

Byte-Offset Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
#0 Kontroll-Byte (Ch | TPR OL2 oL1 OoLO0 -- RA TR IR
0)
#1 Datenbyte #0(0ch)
#2 Datenbyte #1(0ch)
#3 Datenbyte #2(0ch)
#4 Datenbyte #3(0ch)
#5 Datenbyte #4(0ch)
#0 Kontroll-Byte TPR OL2 OoL1 OoLO0 -- RA TR IR
(Ch 1)
#1 Datenbyte #0
(1 Kanal)
#2 Datenbyte #1
(1 Kanal)
#3 Datenbyte #2
(1 Kanal)
#4 Datenbyte #3
(1 Kanal)
#5 Datenbyte #4
(1 Kanal)

- IR: Initialization Request (Initialisierungsanfrage)

- TR: Transmit Request (Ubertragungsanfrage)

- RA: Receive Acknowledge (Empfangsbestatigung)

- OL: Ausgangslange

- TPR: Transmit Processing Request (Verarbeitungsanfrage der Ubertragung)
- (Entsprechende Konfigurationsparameter: TxD-Puffer)




6.2.3 Konfigurationsparameter

Offset Dezimal-Bit
Byte#0 |Bit7 | Bit6 Bit5 | Bit4 Bit3 |2Bit | 1Bit | Bit 0
Paritatsbit Datenbit Baudrate
00: Keine Paritat 00: 7 Datenbit 0000: 300 Bit/s
01: Ungerade 01: 8 Datenbit 0001: 1200 Bit/s
Paritat Sonstige: 0010: 2400 Bit/s
10: Gerade Paritat | Ungenutzt 0011: 4800 Bit/s
Sonstige: *Standard: 01 0100: 9600 Bit/s (*Standardwert)
Ungenutzt 0101: 19.200 Bit/s
*Standard: 00 0110: 38.400 Bit/s
0111: 57.600 Bit/s
1000: 115.200 Bit/s
Sonstige: Ungenutzt
Byte#1 |Bit7 |Bit6 Bit5 | Bit4 Bit3 | Bit2 Bit 1 Bit 0
Reserviert TxD-Prozess | Stoppbit
0: Deaktiviert | 0: 1 Bit
1: Aktiviert 1: 2 Bit
Standard- Standard-
wert: 0 wert: 0
*Anmerkung
2
Byte#2 |Bit7  |Bit6 Bit5 | Bit4 Bit3 | 2Bit 1 Bit Bit 0
Paritatsbit Datenbit Baudrate
00: Keine Paritat 00: 7 Datenbit 0000: 300 Bit/s
01: Ungerade 01: 8 Datenbit 0001: 1200 Bit/s
Paritat 10: 9 Datenbit 0010: 2400 Bit/s
10: Gerade Paritat | Sonstige: 0011: 4800 Bit/s
Sonstige: Ungenutzt 0100: 9600 Bit/s (Standardwert)
Ungenutzt (Standard- 0101: 19.200 Bit/s
(Standard- einstellung: 01) 0110: 38.400 Bit/s
einstellung: 00) 0111: 57.600 Bit/s
1000: 115.200 Bit/s
Sonstige: Ungenutzt
Byte#3 |Bit7 | Bit6 Bit5 | Bit4 Bit3 [Bit2 Bit 1 Bit 0
Reserviert TxD-Prozess | Stoppbit
0: Deaktiviert | 0: 1 Bit
1: Aktiviert 1: 2 Bit
Standard- Standard-
wert: 0 wert: 0
Anmerkung
2
*Anmerkung 2
Deaktiviert: Ausgangsdaten #0 bis Ausgangsdaten #4 sofort lbertragen
Aktiviert: Der Wert der Ausgagsdaten wird kontinuierlich im RxD-Puffer des seriellen

Schnittstellenmoduls gespeichert; wenn sich TPA-Bit und TPR-Bit von Kontrollbyte und Status-Byte
unterscheiden, werden alle im TxD-Puffer gespeicherten Daten tGbertragen.




6.3

2-Kanal-Modul ST5252, ST5272

6.3.1 Eingangsabbilddaten — 38 Byte

Byte-Offset Bit7 |Bit6 |Bit5 |Bit4 |[Bit3 |Bit2 |Bitl |[Bit0
#0 Antwort-Byte RPST | RRCH | RRRQ | RTCH | RTBM
#1 Eingangsdatenlan | 1- 0- Eingangsdatenlange: Obis32 Zeichen
ge oder | CHTO | CHTO
Zeituberschreitung
#2 STATUS- TBMS | REXD | RECT | RSCT | RBOF | RBFF | RPAT | RFRM
Byte(Och)
#3 STATUS-Byte (Ch | TBMS | REXD | RECT | RSCT | RBOF | RBFF | RPAT | RFRM
1)
#4 Eingehendes DL | 0 bis 255 Zeichen
(Ch0)
#5 Eingehendes DL | 0 bis 255 Zeichen
(Ch1)
#6 Eingangsdaten 00
#7 Eingangsdaten 01
bis | bis
#36 | Eingangsdaten 30
#37 | Eingangsdaten 31

RTBM: Return Transmit data Buffering Machines State bits.
0000: Bereitschaftsstatus Fertig 0001: TxD-Sequenz 1 fertig

0010: TxD Sequenz 2 fertig
0100: TxD Sequenz 4 fertig
0110: TxD Sequenz 6 fertig
1000: TxD Sequenz 8 fertig

Sonstige: Ungenutzt

0011: TxD Sequenz 3 fertig
0101: TxD Sequenz 5 fertig
0111: TxD Sequenz 7 erledigt
1001: TxD Sequenz 9 fertig

- RTCH: Return Transmit data Channel bit.

0:ChoO
1:Ch 1

- RRRQ: Return Received data Request bit.
- RRCH: Return Received data Channel bit.

0:ChoO
1:Ch 1

- RPST: Return Preset bit.
- 0-CHTO und 1-CHTO: 0-Channel Timeout and 1-Channel Timeout.
- RFRM: FRAMING ERROR
- RPAT: PARITY ERROR

- RBFF: RxD Buffer Full (Rx-Buffer Size = 256 Byte)

* Im Modus ,Feste Lange* ist Rx-PuffergréRe = Fester Langenwert

- RBOF: RxD Buffer Overflow (Rx- Buffer Size > 256 Byte)

* Im Modus ,Feste Lange* ist Rx-PuffergréRe > Fester Langenwert

- RSCT: Found Start Character of RxD (Startzeichen von RxD gefunden)

- RECT: Found End Character of RxD (Endzeichen von RxD gefunden)

- REXD: Exist RxData in RxD Buffer (Rx-Daten im RxD-Puffer vorhanden)
- TBMS: Tx Buffering Machine State Error (Tx-Fehler beim Puffern des Geratestatus)




6.3.2 Ausgangsabbilddaten — 38 Byte

Byte-Offset Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 ‘ Bit 2 Bit 1 Bit 0
#0 Antwort-Byte CPST | CRCH | CRRQ | CTCH | CTBM
#1 Ausgangsdaten- Ausgangsdatenlange: 0 bis 32 Zeichen
lange
#2 - Reserviert
#3 - Reserviert
#4 - Reserviert
#5 - Reserviert
#6 Ausgangsdaten
00
#7 Ausgangsdaten
01
bis bis
#36 | Ausgangsdaten
30
#37 | Ausgangsdaten
31

- CPRQ: Control Received data Request bit.

- CRCH: Control Received data Channel bit.
- CPST: Control Preset Bit

CTBM: Control Transmit data Buffering Machine State bits.
0000: TxD-Bereitschaftssstatus
0010: TxD-Sequenz 2

0100: TxD-Sequenz 4

0110: TxD-Sequenz 6

1000: TxD-Sequenz 8 (Puffern nach Senden)
Sonstige: Fehler (TBMS=1)

- CTCH: Control transmit data Channel bit.

0:ChO
1:Ch 1

0:ChoO
1:Ch 1

0001: TxD-Sequenz 1

0011: TxD-Sequenz 3

0101: TxD-Sequenz 5

0111: TxD-Sequenz 7

1001: TxD-Sequenz 9 (Puffern nach
Senden)




6.3.3 Konfigurationsparameterdaten

Tiup

Offset Dezimal-Bit
Byte #00 | Bit7 Bit 6 | Bit 5 Bit 4 | Bit 3 Bit 2 | Bit 1 | Bit0
Stoppbit Paritatsbit Kanal 0 | Datenbit Kanal 0 Baudrate Kanal 0
Kanal 0 00: Keine Paritat 00: 7 Datenbit 000: 1200 Bit/s
0: 1 Bit (Standardwert) 01: 8 Datenbit 001: 2400 Bit/s
1: 2 Bit 01: Ungerade (Standardwert) 010: 4800 Bit/s
(Standard | Paritat Sonstige: 011: 9600 Bit/s (Standardwert)
-wert: 0) 10: Gerade Paritat | Ungenutzt 100: 19.200 Bit/s
Sonstige: 101: 38.400 Bit/s
Ungenutzt 110: 57.600 Bit/s
111: 115.200 Bit/s
Byte #01 | Bit7 Bit 6 | Bit5 Bit 4 | Bit 3 Bit 2 | Bit 1 | Bit0
Stoppbit Paritatsbit Kanal 1 Datenbit Kanal 1 Baudrate Kanal 1
Kanal 1 00: Keine Paritat 00: 7 Datenbit 000: 1200 Bit/s
0: 1 Bit (Standardwert) 01: 8 Datenbit 001: 2400 Bit/s
1: 2 Bit 01: Ungerade (Standardwert) 010: 4800 Bit/s
(Standard | Paritat Sonstige: 011: 9600 Bit/s (Standardwert)
-wert: 0) 10: Gerade Paritat | Ungenutzt 100: 19.200 Bit/s
Sonstige: 101: 38.400 Bit/s
Ungenutzt 110: 57.600 Bit/s
111: 115.200 Bit/s
Byte #02 | (Start- und Endzeichen ausgenommen)
Bit 7 | Bit6 Bit 5 | Bit 4 Bit 3 | Bit 2 Bit 1 | BitO
Endzeichen von TxD | Startzeichen von Endzeichen von Startzeichen von
00: Deaktiviert TxD RxD RxD
(Standard) 00: Deaktiviert 00: Deaktiviert 00: Deaktiviert
01: TxD 1-E/C (Standardwert) (Standardwert) (Standardwert)
10: TxD 2-E/C 01: TxD 1-S/C 01: RxD 1-E/C 01: RxD 1-S/C
11: Reserviert 10: TxD 2-S/C 10: RxD 2-E/C 10: RxD 2-S/C
(Deaktiviert) 11: Reserviert 11: Reserviert 11: Reserviert
(Deaktiviert) (Deaktiviert) (Deaktiviert)
Byte #03 | kanal 1 (Parameter fur Start- und Endzeichen einstellen)
Bit 7 | Bit 6 Bit 5 | Bit 4 Bit 3 | Bit 2 Bit 1 | Bit 0
Endzeichen von TxD | Startzeichen von Endzeichen von Startzeichen von
00: Deaktiviert TxD RxD RxD
(Standardwert) 00: Deaktiviert 00: Deaktiviert 00: Deaktiviert
01: TxD 1-E/C (Standardwert) (Standardwert) (Standardwert)
10: TxD 2-E/C 01: TxD 1-S/C 01: RxD 1-E/C 01: RxD 1-S/C
11: Reserviert 10: TxD 2-S/C 10: RxD 2-E/C 10: RxD 2-S/C
(Deaktiviert) 11: Reserviert 11: Reserviert 11: Reserviert
(Deaktiviert) (Deaktiviert) (Deaktiviert)
Bit 7 | Bit 6 Bit 5 | Bit 4 Bit 3 | Bit 2 Bit 1 | Bit 0
Byte #04 | Kanal 0: RxD 1-S/C (Standard: 0x00)
Byte #05 | Kanal 0: RxD 1-S/C (Standard: 0x00)
Byte #06 | Kanal 0: RxD 1-E/C (Standard: 0x00)
Byte #07 | Kanal 0: RxD 2-E/C (Standard: 0x00)
Byte #08 | Kanal 0: TxD 1-S/C (Standard: 0x00)
Byte #09 | Kanal 0: TxD 1-S/C (Standard: 0x00)
Byte #10 | Kanal 0: TxD 1-E/C (Standard: 0x00)
Byte #11 | Kanal 0: TxD 2-E/C (Standard: 0x00)
Byte #12 | Kanal 1: RxD 1-S/C (Standard: 0x00)
Byte #13 | Kanal 1: RxD 2-S/C (Standard: 0x00)
Byte #14 | Kanal 1: RxD 1-E/C (Standard: 0x00)




Byte #15 | Kanal 1: RxD 2-E/C (Standard: 0x00)
Byte #16 | Kanal 1: TxD 1-S/C (Standard: 0x00)
Byte #17 | Kanal 1: TxD 2-E/C (Standard: 0x00)
Byte #18 | Kanal 1: TxD 1-E/C (Standard: 0x00)
Byte #19 | Kanal 1: TxD 2-E/C (Standard: 0x00)
Byte #20 | Kanal 0 Festlangenfunktion
0x00: F/L-Modus deaktiviert (Standardwert)
0x01 bis OxFF: F/L-Modus aktiviert und fester Langenwert
Byte #21 | Kanal 1 Festlangenfunktion
0x00: F/L-Modus deaktiviert (Standardwert)
0x01 bis 0xFF: F/L-Modus aktiviert und fester Langenwert
Byte #22 | Kanal 0 Einstellung des Wertes fur die Zeitiberschreitung
0 (dez): Zeituberschreitung deaktiviert
1 (dez): 100 ms
50 (dez): 5.000 ms (5 s) (Standardwert)
100 (dez): 10.000 ms (10 s)
200 (dez): 20.000 ms (20 s)
255 (dez): 25.500 ms (25.5 s)
Byte #23 | Kanal 1 Einstellung des Wertes fur die Zeitiberschreitung

0 (dez): Zeituberschreitung deaktiviert

1 (dez): 100 ms

50 (dez): 5.000 ms (5 s) (Standardwert)
100 (dez): 10.000 ms (10 s)

200 (dez): 20.000 ms (20 s)

255 (dez): 25.500 ms (25.5 s)

- S/C : Startzeichen
- E/C: Endzeichen
- F/L: Feste Lange




7. Initialisierung des Moduls

7.1  Kontrollbyte

¢ Bitin Kontrollbyte auf ,1“ setzen.

¢ Receive- und Transmitfunktionen werden gestoppt.

e RxD-Puffer und TxD-Puffer werden geldscht.

e Das serielle Schnittstellenmodul legt den Konfigurationsparameterwert fest.

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 2 Bit 1 Bit Bit 0
Kontroll-Byte X X X X X X X IR

7.2  Status-Byte

o Wenn IA im Status-Byte auf ,1“ gesetzt ist, war die Initialisierung des seriellen
Schnittstellenmoduls erfolgreich.

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 2 Bit 1 Bit Bit 0
Status-Byte X X X X X X X IA




8.

8.1

Beispiel

Beispiel Datenubertragung (Datentbertragung “WACHENDORFF!")

- Schritt #0
TR Invertierung (TR*TA)

Ausgangslange = 5
Ausgangsdaten = ,WACHE"

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Status-Byte TPA IL2 IL1 ILO OR RR TA IA
X X X X X X 0 0
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Kontrollbyte TPR OL2 OL1 OLO0 -- RA TR IR
X 1 0 1 X X 1 0
Ausgangsbyte ‘W’ (0x57: ASCII-Code)
#0
Ausgangsbyte ‘A’ (0x41)
#1
Ausgangsbyte ‘C’ (0x43)
#2
Ausgangsbyte ‘H’ (0x48)
#3
Ausgangsbyte ‘E’ (0x45)
#4
- Schritt #1
TA-Bitwert in Status-Byte prufen.
TR=TA: Ubertragung abgeschlossen.
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Status-Byte TPA IL2 IL1 ILO OR RR TA IA
X X X X X X 1 0
- Schritt #2
TR Invertierung (TR*TA)
Ausgangslange = 5
Ausgangsdaten = ,NDORF.*
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Kontrollbyte TPR OL2 OL1 OLO0 -- RA TR IR
X 1 0 1 X X 0 0
Ausgangsbyte ,N* (Ox4E)
#0
Ausgangsbyte ,D* (0x44)
#1
Ausgangsbyte ,O (0x4F)
#2
Ausgangsbyte ,R* (0x52)
#3
Ausgangsbyte ,F* (0x46)

#4




- Schritt #3

TA-Bitwert in Status-Byte prufen.
TR=TA: Ubertragung abgeschlossen.

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Status-Byte TPA IL2 IL1 ILO OR RR TA A
X X X X X X 0 0
- Schritt #4
TR-Invertierung (TR*TA)
Ausgangslange = 2
Ausgangsdaten = ,F!”
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Kontrollbyte TPR OL2 OL1 OLO0 -- RA TR IR
X 0 1 0 X X 1 0
Ausgangsbyte ,F* (0x46)
#0
Ausgangsbyte 10 (0x21)
#1
Ausgangsbyte
#2
Ausgangsbyte
#3
Ausgangsbyte
#4
- Schritt #5
TA-Bitwert in Status-Byte prufen.
TR=TA: Ubertragung abgeschlossen.
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Status-Byte TPA IL2 IL1 ILO OR RR TA IA
X X X X X X 1 0




8.2 Beispiel Datenempfang (Empfangsdaten “Welcome”)

- Schritt #0
RR=RA
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
Status-Byte TPA IL2 IL1 ILO OR RR TA A
X X X X X 0 X 0
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
Kontrollbyte TPR oL2 OL1 OoLo -- RA TR IR
X X X X X 0 X 0
- Schritt #1

RA-Invertierung (RA#RR)

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
Kontrollbyte TPR OoL2 OL1 OLO - RA TR IR
X X X X X 1 X 0
- Schritt #2

RA-Invertierung (RA=RR)
Ausgangslange = 5
Eingabedaten = ,Welco*

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Status-Byte TPR OL2 OL1 OLO0 -- RA TR IR
X 1 0 1 X 1 X 0

Eingangsbyte ,W* (0x57)

#0

Eingangsbyte ,e* (0x65)

#1

Eingangsbyte I (0x6C)

#2

Eingangsbyte ,C' (0x63)

#3

Eingangsbyte ,0° (Ox6F)

#4

- Schritt #3

RA-Invertierung (RA#RR)

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit1 Bit O

Kontrollbyte TPR OL2 OL1 OLO - RA TR IR

X X X X X 0 X 0




- Schritt #4
RA-Invertierung (RA=RR)
Ausgangslange = 2
Eingabedaten = ,me*

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
Status-Byte TPR OL2 OL1 OL0 -- RA TR IR
X 0 1 0 X 0 X 0
Eingangsbyte ,m‘ (0x6D)
#0
Eingangsbyte ,e* (0x65)
#1
Eingangsbyte 0x00
#2
Eingangsbyte 0x00
#3
Eingangsbyte 0x00
#4
8.3 Beispiel Datentbertragung und Datenempfang
(Senden von ,Welcome*®, Empfangen von ,Welcome*)
- Schritt #0 (Ubertragen)
TR-Invertierung (TR+TA)
Ausgangslange = 5
Eingangsdaten = ,Welco*
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Kontrollbyte TPR OoL2 OL1 OLO0 - RA TR IR
X 1 0 1 X X 1 0
Ausgangsbyte ,W* (0x57)
#0
Ausgangsbyte ,e* (0x65)
#1
Ausgangsbyte I (0x6C)
#2
Ausgangsbyte ,c' (0x63)
#3
Ausgangsbyte ,0' (Ox6F)
#4
- Schritt #1
TA-Bitwert in Status-Byte prifen.
TR=TA: Ubertragung abgeschlossen.
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Status-Byte TPA IL2 IL1 ILO OR RR TA A
X X X X X X 1 0




- Schritt #2
TR-Invertierung (TR*TA)

Ausgangslange = 2
Ausgangsdaten = ,me"

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Kontrollbyte TPR OL2 OL1 OLO0 -- RA TR IR
X 0 1 0 X X 0 0
Ausgangsbyte ,m‘ (0x6D)
#0
Ausgangsbyte ,e* (0x65)
#1
Ausgangsbyte
#2
Ausgangsbyte
#3
Ausgangsbyte
#4
- Schritt #3
TA-Bitwert in Status-Byte prifen.
TR=TA: Ubertragung abgeschlossen.
Bit7 |Bit6 |Bits |Bit4 |Bit3 |Bit2 |Bitl |Bit0
Status-Byte TPA IL2 IL1 ILO OR RR TA IA
X X X X X X 0 0
- Schritt #4 (Empfangen)
Prifen, ob RR=RA.
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Status-Byte TPA IL2 IL1 ILO OR RR TA IA
X X X X X 0 X 0
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Kontrollbyte TPR OoL2 OoL1 OLO0 - RA TR IR
X X X X X 0 X 0
- Schritt #5
RA-Invertierung (RA#RR)
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Kontrollbyte TPR OL2 OL1 OLO0 -- RA TR IR
X X X X X 1 X 0




- Schritt #6
RA-Invertierung (RA=RR)
Eingangslange = 5

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
Status-Byte TPR OL2 OoL1 OLO0 -- RA TR IR
X 1 0 1 X 1 X 0
Prifen von Eingangsdaten = ,Welco"
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
Status-Byte TPR OL2 OoL1 OLO0 -- RA TR IR
X 1 0 1 X 1 X 0
Eingangsbyte w
#0
Eingangsbyte e
#1
Eingangsbyte I
#2
Eingangsbyte C
#3
Eingangsbyte o}
#4
- Schritt #7
RA-Invertierung (RA#RR)
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Kontrollbyte TPR OoL2 OL1 OLO0 -- RA TR IR
X X X X X 0 X 0
- Schritt #8
RA-Invertierung (RA=RR)
Eingangslange = 2
Prifen von Eingangsdaten = ,me*
Bit7 |Bit6 |Bits |Bit4 |Bit3 |Bit2 |Bitl |Bit0
Status-Byte TPR OL2 OL1 OLO0 -- RA TR IR
X 0 1 0 X 0 X 0
Eingangsbyte ‘m’
#0
Eingangsbyte ‘e’
#1
Eingangsbyte
#2
Eingangsbyte
#3
Eingangsbyte

#4




8.4

Beispiel TPR und TPA (, Welcome")

- Schritt #0
TxD-Prozessdaten in Konfigurationsparametern auf ,1 setzen (Aktiviert).

- Schritt #1
RA-Invertierung (RA#RR)
Ausgangslange = 5
Eingangsdaten = ,Welco*

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Status-Byte TPA IL2 IL1 ILO OR RR TA IA
0 X X X X X 0 0
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Kontrollbyte TPR OL2 OL1 OLO -- RA TR IR
0 1 0 1 X X 1 0
Ausgangsbyte W* (0x57)
#0
Ausgangsbyte ,.e* (0x65)
#1
Ausgangsbyte I (0x6C)
#2
Ausgangsbyte ,C* (0x63)
#3
Ausgangsbyte ,0° (Ox6F)
#4
- Schritt #2
TA-Bitwert in Status-Byte prufen.
TR=TA: Ubertragung abgeschlossen.
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Status-Byte TPA IL2 IL1 ILO OR RR TA A
0 X X X X X 1 0
TxD-Puffer
Offset | TxD-Pufferdaten
0 W' (0x57)
1 ,e' (0x65)
2 I (0x6C)
3 ,C* (0x63)
4 ,0' (0x6F)
5
6
7
8
253
254
255




- Schritt #3

RA-Invertierung (RA#RR)

Ausgangslange = 2

Ausgangsdaten = ,me"

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Kontrollbyte TPR OL2 OL1 OL0 -- RA TR IR
0 0 1 0 X X 0 0
Ausgangsbyte ,m‘ (0x6D)
#0
Ausgangsbyte ,e* (0x65)
#1
Ausgangsbyte
#2
Ausgangsbyte
#3
Ausgangsbyte
#4
- Schritt #4
TA-Bitwert in Status-Byte prufen.
TR=TA: Ubertragung abgeschlossen.
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Status-Byte TPA IL2 IL1 ILO OR RR TA A
0 X X X X X 0 0
TxD-Puffer
Offset | TxD-Pufferdaten
0 W* (0x57)
1 ,e' (0x65)
2 I (0x6C)
3 ,C' (0x63)
4 ,0' (0x6F)
5 ,m‘' (0x5D)
6 €' (0x65)
7
8
253
254
255
- Schritt #5
TPR-Invertierung (TPR#TPA)
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Kontrollbyte TPR OL2 OL1 OLO0 -- RA TR IR
1 0 1 0 X X 0 0




Alle TxD-Pufferdaten senden (TxD-Puffer leer)

O
=h
(7))
D
—

TxD-Pufferdaten

O IN|O || WIN|I=O

253

254

255

- Schritt #6

TA-Bitwert in Status-Byte prifen.
TPR=TPA: Ubertragung abgeschlossen.

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
Status-Byte TPA IL2 IL1 ILO OR RR TA A
1 X X X X X 0 0

8. Problembehandlung

Achtung
In diesem Handbuch kdnnen nicht alle verschiedenen Anwendungen der
Feldbusknoten mit unterschiedlichen Protokollen beschrieben werden. Wenn Sie
eine Storung anhand der unten genannten Kriterien nicht beheben kénnen,
suchen Sie bitte im NA-Nutzerhandbuch nach einer Lésung.

LED-Status Ursache Aktion

Alle LEDs aus - Keine Stromversorgung - Netzkabel prifen

- Keine Systemspannung

Wenden Sie sich an das
Supportteam, und senden
Sie das Modul zur Reparatur.

STATUS-LED blinkt rot

- Zu viele Erweiterungsslots

- [/O-Grofe Uiberschritten

- 1/0-Zusammensetzung falsch

- EEPROM-Prifsummen-

fehler aufgetreten

Erweiterungsslot bis 32

verwenden

Prifen, ob die max. I/O-
GesamtgroRRe Uberschritten

ist

Zusammensetzung des I/O-

Moduls prifen




Tiup

9. Copyright

Dieses Dokument ist Eigentum der Fa. Wachendorff Prozesstechnik GmbH & Co.KG. Das
Kopieren und die Vervielfaltigung sind ohne vorherige Genehmigung verboten. Inhalte der
vorliegenden Dokumentation beziehen sich auf das dort beschriebene Gerat.

10. Haftungsausschluss

Alle technischen Inhalte innerhalb dieses Dokuments kénnen ohne vorherige Benachrichtigung
modifiziert werden. Der Inhalt des Dokuments ist Inhalt einer wiederkehrenden Revision.

Bei Verlusten durch Feuer, Erdbeben, Eingriffe durch Dritte oder anderen Unfallen, oder bei
absichtlichem oder versehentlichem Missbrauch oder falscher Verwendung, oder Verwendung
unter unnormalen Bedingungen werden Reparaturen dem Benutzer in Rechnung gestellt.
Wachendorff Prozesstechnik ist nicht haftbar flr versehentlichen Verlust durch Verwendung oder
Nichtverwendung dieses Produkts, wie etwa Verlust von Geschaftsertragen.

Wachendorff Prozesstechnik haftet nicht flir Folgen einer sachwidrigen Verwendung.

11. Sonstige Bestimmungen und Standards

WEEE Informationen

Entsorgung von alten Elektro und Elektronikgeraten (gultig in der Europaischen Union und
E\/ anderen europaischen Landern mit separatem Sammelsystem)
mmm Dieses Symbol auf dem Produkt oder auf der Verpackung bedeutet, dass dieses Produkt
nicht wie Hausmill behandelt werden darf. Stattdessen soll dieses Produkt zu dem geeigneten
Entsorgungspunkt zum Recyceln von Elektro und Elektronikgeraten gebracht werden. Wird das
Produkt korrekt entsorgt, helfen Sie mit, negativen Umwelteinflissen und Gesundheitsschaden
vorzubeugen, die durch unsachgemafle Entsorgung verursacht werden kénnten. Das Recycling
von Material wird unsere Naturressourcen erhalten. Fir nahere Informationen lber das Recyceln
dieses Produktes kontaktieren Sie bitte lhr lokales Burgerbtiro, lhren Hausmull Abholservice oder
das Geschaft, in dem Sie dieses Produkt gekauft haben.

12. Kundenservice und Technischer Support

Bei technischen Fragen erreichen Sie uns unter:

TR | WACHENDORFF

Prozesstechnik GmbH & Co. KG

Industriestrale 7 « 65366 Geisenheim
Tel.: +49 6722 9965 966

Fax: +49 6722 9965 78

EMail: eea@wachendorff.de
Homepage: www.wachendorff.de/wp




