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1. Vorwort

Verehrter Kunde!

Wir bedanken uns fir Ihre Entscheidung ein Produkt unseres Hauses einzusetzen und gratulieren
lhnen zu diesem Entschluss. Die Zahlermodule ST5101, ST5112, ST5111 und ST5114 von
Wachendorff Prozesstechnik GmbH & Co. KG kdnnen vor Ort fur zahlreiche unterschiedliche
Anwendungen eingesetzt werden.

Um die Funktionsvielfalt dieser Gerate fir Sie optimal zu nutzen, bitten wir Sie folgendes zu
beachten:

Jede Person, die mit der Inbetriebnahme oder Bedienung dieses Gerates beauftragt ist,
muss die Betriebsanleitung und insbesondere die Sicherheitshinweise gelesen und
verstanden haben!

2. Sicherheishinweise

2.1 Allgemeine Hinweise

Zur Gewahrleistung eines sicheren Betriebes darf das Gerat nur nach den Angaben in der
Betriebsanleitung betrieben werden. Bei der Verwendung sind zusatzlich die fir den jeweiligen
Anwendungsfall erforderlichen Rechts- und Sicherheitsvorschriften zu beachten. Sinngemafly gilt
dies auch bei Verwendung von Zubehor.

2.2 Bestimmungsgemalie Verwendung

Die Wachendorff Hochgeschwindigkeitszéahler ST5101, ST5112, ST5111 und ST5114
@ erfassen binare Impulse von 24 VDC und transportiert den Zahlerstand in das installierte
Bussystem. Die Hochgeschwindigkeitszahler darf nicht als alleiniges Mittel zur Abwendung
gefahrlicher Zustande an Maschinen und Anlagen eingesetzt werden. Maschinen und Anlagen
muissen so konstruiert werden, das fehlerhafte Zustande nicht zu einer fir das Bedienpersonal
gefahrlichen Situation fiihren kénnen (z. B. durch unabhangige Grenzwertschalter, mechanische
Verriegelungen, etc.).

2.3  Qualifiziertes Personal

Die Zahlmodule ST5101, ST5112, ST5111 und ST5114 dirfen nur von qualifiziertem Personal,
ausschliel3lich entsprechend der technischen Daten verwendet werden.

Qualifiziertes Personal sind Personen, die mit der Aufstellung, Montage, Inbetriebnahme und
Betrieb dieses Gerates vertraut sind und die Uber eine ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikation
verfugen.

2.4  Restgefahren

Die Zahimodule ST5101, ST5112, ST5111 und ST5114 entsprechen dem Stand der Technik und
sind betriebssicher. Von den Geraten kénnen Restgefahren ausgehen, wenn sie von ungeschultem
Personal unsachgemal} eingesetzt und bedient werden.

In dieser Anleitung wird auf Restgefahren mit dem folgenden Symbol hingewiesen:

heitshinweise Gefahren fir Menschen bis zur schweren Korperverletzung

if Dieses Symbol weist darauf hin, dass bei Nichtbeachtung der Sicher-
oder Tod und/oder die Moglichkeit von Sachschaden besteht.

2.5 Haftung

Eine Haftung ist fir Sach- und Rechtsmangel dieser Dokumentation, insbesondere fiir deren
Richtigkeit, Fehlerfreiheit, Freiheit von Schutz- und Urheberrechten Dritter, Vollstdndigkeit und/oder
Verwendbarkeit — auBer bei Vorsatz oder Arglist —ausgeschlossen.
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2.6 CE-Konformitat
Die Konformitatserklarung liegt bei uns aus. Sie kdnnen diese gerne beziehen. Rufen Sie einfach
an.

3. Wichtige Hinweise

Die Betriebseigenschaften  elektronischer  Gerate  unterscheiden sich von denen
elektromechanischer Gerate.

In den Sicherheitsrichtlinien fir die Anwendung, Installation und Wartung elektronischer
Steuerungen werden einige wichtige Unterschiede zwischen elektronischen und festverdrahteten
elektromechanischen Geraten erlautert.

Aufgrund dieser Unterschiede und der vielfaltigen Einsatzbereiche elektronischer Gerate missen
die fur die Anwendung dieser Gerate verantwortlichen Personen sicherstellen, dass die Gerate
zweckgemal eingesetzt werden.

WACHENDORFF Ubernimmt in keinem Fall die Verantwortung flr indirekte Schaden oder
Folgeschaden, die durch den Einsatz oder die Anwendung dieser Gerate entstehen.

Die Beispiele und Abbildungen in diesem Handbuch dienen ausschlieldlich zur
Veranschaulichung.Aufgrund der unterschiedlichen Anforderungen der jeweiligen Anwendung kann
WACHENDORFF keine Verantwortung oder Haftung fur den tatséchlichen Einsatz der Produkte
auf der Grundlage dieser Beispiele und Abbildungen tibernehmen.

Warnhinweis!

Die Missachtung dieser Anweisung kann zu Verletzungen, Sachschéden oder
Explosion fuhren.

e Montieren Sie die Produkte und Kabel nicht bei angelegter Systemspannung. Dies kdnnte einen
Lichtbogen verursachen, der zu unerwarteten und potenziell gefahrlichen Reaktionen der
Feldgerate flhren kann. Lichtbdgen stellen in Gefahrenzonen ein Explosionsrisiko dar.
Vergewissern Sie sich, dass der Bereich keine Gefahrdung darstellt, oder trennen Sie das
System vor der Montage bzw. der Verkabelung der Module vorschriftsgemall von der
Stromversorgung.

e Berlhren Sie keine abnehmbaren Klemmenbldcke oder I/O-Module wahrend des Betriebs. Dies
koénnte zu einem elektrischen Schlag oder zu Fehlfunktionen flihren.

e Berthren Sie keine Metallteile, die nicht zur Einheit gehéren. Verkabelungsarbeiten sollten nur
unter Aufsicht eines Elektrotechnikfachmanns erfolgen.Dies kdonnte zu einem Brand, einem
elektrischen Schlag oder zu Fehlfunktionen flhren.

e Uberprifen Sie vor dem Anschluss die Nennspannung und die Konfiguration der
Klemmenreihe. Vermeiden Sie eine Uberschreitung der zuldssigen Temperatur von 55 °C.
Setzen Sie das Gerat keiner direkten Sonneneinstrahlung aus.

e Das Gerat darf nicht bei einer Luftfeuchte von mehr als 90 % eingesetzt werden.

e Verwenden Sie die Module nicht in der Nahe entflammbarer Materialien.Dies konnte zu einem
Brand fiihren.

e Vermeiden Sie direkte Erschitterungen.
¢ Lesen Sie die Modulspezifikation aufmerksam durch, und vergewissern Sie sich, dass die Ein-
bzw. Ausgange den Anforderungen entsprechen.Verwenden Sie serienmalige Kabel fur die

Verkabelung

o Dieses Produkt ist fir die Verwendung in Umgebungen bis maximal Verschmutzungsgrad 2
vorgesehen.




3.1 Sicherheitsvorschriften

3.1.1 Symbole

Gefahr

Dieser Hinweis macht Sie auf Vorgehensweisen oder Zustande aufmerksam,
die in explosionsgefahrdeten Umgebungen zu einer Explosion und damit zu
Verletzungen, Tod, Sachschaden oder wirtschaftlichen Verlusten flihren
koénnen.

Dieser Hinweis enthalt Informationen, die fir den erfolgreichen Einsatz und
das Verstehen des Produkts besonders wichtig sind.
wichtig

Achtung

A\

Liefert Informationen (ber Vorgehensweisen oder Zustinde, die
Verletzungen, Sachschaden oder wirtschaftlichen Verlusten flihren kénnen.

Warnhinweise dienen dazu, Gefahren zu erkennen, Risiken zu vermeiden
und deren Konsequenzen zu verstehen.

3.1.2 Sicherheitshinweise (Geratespezifisch)

Gefahr

A\

Die Module sind mit elektronischen Bauteilen ausgestattet, die durch eine
elektrostatische Entladung zerstdrt werden kénnen. Stellen Sie beim Arbeiten
mit den Modulen sicher, dass die Umgebung (Personen, Arbeitsplatz und

Verpackung) gut geerdet ist. Vermeiden Sie das Berlhren leitender Bauteile,

z. B. der FnBus-Stifte.

3.1.3 Zertifizierungen
c-UL-us UL Listed Industrial Control Equipment, zertifiziert in den USA und Kanada
Siehe UL Datei E235505

DNV Zertifikat
A-10666

CE Zertifikat

EN 61000-6-2; Storfestigkeit flr Industriebereich
EN 61000-6-4; Industrieemissionen

LR/FCC
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4. Spezifikationen
4.1 Schnittstellen

4.1.1 ST-5101, ST-5111
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4.1.2 ST-5112
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4.1.3 ST-5114
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4.2 Allgemeine Spezifikationen

Eingangsspezifikationen

ST-5101 ST-5111 ST-5112 ST-5114
1 Kanal
0-1 Bereich von A und /A
(oder GND) Max. 2
Anzahl der Kanéale 2-3 Bereich von B und /B Kanéle Max. 4 Kanale
(oder GND)

4-5 Bereich von G und /G
(oder GND)

1 x grun/rot fur FnBus-Status

1 x griin/rot

2 x griin fir Up/Down-Status fir FnBus- 1 x grun/rot fur
. g . Status FnBus-Status
. 3 x grdn far Terminal- e . N
Indikatoren . 2 x grun far 4 x grun fir
Eingangs LED . .
- : Terminal- Terminal-
1 x grun fur Terminal- Einganas Einganas LED
Ausgangs LED gang gang
LED
Eingangsspannung 5VDC 24 VDC
Eingangsstrom 16,2 mA 6,1 mA
Min. Spannung/Strom im 26VDC/
Einschaltzustand 5 mA 12VDC /29 mA
Max. Spannung/Strom im | 1,25 VDC/ 1,8 VDC/
Ausschaltzustand 0,25 mA 0,15 mA 7VDC /1,0 mA
Max. 100 KHz | Max. 50 KHz
akzeptiert akzeptiert
Max. Eingangsfrequenz Max. 1,5 MHz Drehgeber x 4 | Drehgeber x 4
Max. 50 KHz | Max. 25 KHz
Drehgeber x 4 | Drehgeber x 4

Eingangssoll-Bereich

10 % bis 90 %

20 % bis 80 %

Eingangsfilterauswahl

Bypass
1 us, 5 s, 10 ps,100 us,
500 us, 1 ms, 5ms, 10 ms

Keine

Zahlmodus

1 Pulse Modus
2 Pulse Modus
Drehgeber x 1
Drehgeber x 2
Drehgeber x 4
Zeitintervall / rate mode

1 Eingangsmodus Up, Down
2 Eingangsmodus Up / Inhibit,

Up / Reset

Down / Inhibit , Down / Reset,
Up / Down, Clock / Direction,
Encoder x1, Encoder x2,

PWM Ausgangsmodus Encoder x4
Store / Continue Keine
, Store / Wait / Resume
Gate Funktionsmodus Sore-Reset Wait / Start
Store-Reset / Start
ZahigroRe 24 bit 32 bit / Kanal
Erdung Typ gemeinsame Masse 2 x Masse




Ausgangsspezifikationen

Stromaufnahme 80 mA bei 5 VDC 160 mA bei 5 VDC
Isolation I/0 zu Logik: Optokopler
Feldspannung Spannungsversorgung: 24 VDC typisch

Spannungsbereich: 18 VDC bis 28,8 VDC
Verlustleistung: 20 mA bei 24 VDC

Querschnitte I/0-Kabel max 2 mm?
Gewicht 70 g
Abmessungen (LxHxB) 12 mm x 99 mm x 70 mm

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur -20 °C bis 55 °C -20 °C bis 50 °C
Lagertemperatur -40 °C bis 85 °C -40 °C bis 85 °C
Relative Luftfeuchte 5 % bis 95 % nicht 5 % bis 90 % nicht
kondensierend kondensierend

Max. Betriebshéhe 2000 m
Erschitterung im Betrieb 30¢g 109
Erschitterung bei Lagerung | 50 g 304g
Vibration / StoRfestigkeit 2 g bei 10 Hz bis 500 Hz 2 g bei 10 Hz bis 500 Hz
Montage DIN-Hutschiene

5. Einbaumalie

5.1 ST-5101/ST-5111/ST-5112/ ST-5114
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6. Mechanischer Aufbau

6.1 Maximale Erweiterung

Es konnen bis zu 32 Module an die Baugruppe angeschlossen werden. Die maximale Lange
betragt daher 426 mm. Das Modul ST2748 wird bei der Berechnung der maximalen Lange
ausgenommen, da es sich um ein Modul mit doppelter Breite handelt.

6.2 Anschluss und Entfernung von Komponenten

Gefahr Vor der Durchfihrung von Arbeiten an den Komponenten muss die
Spannungsversorgung ausgeschaltet werden.

sperren

@

entsperren

Wie im Bild oben dargestellt, sollte das FnlO-Modul zur Vermeidung von Stérungen mit dem
Fixierhebel auf einer DIN-Schiene fixiert werden. Kippen Sie dazu den Fixierhebel nach oben. Um
das FnlO-Modul zu entnehmen, 6ffnen Sie den Fixierhebel wie im Bild unten.

\""- 4

@
entsperren

-10 -
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6.3 Interne FnBus-/Feldleistungskontakte
Die Kommunikation zwischen dem Feldbusknoten (NA) und den Erweiterungsmodulen (ST) sowie

die System-/Feldspannungsversorgung der Busmodule erfolgt Uber den internen Bus. Dieser
verflgt Uber 6 Datenkontakte und 2 Feldleistungskontakte.

Feldleistungskontakte

Datenkontakte

Gefahr Die Daten- und Feldleistungskontakte dirfen nicht beriihrt werden, um
Verschmutzung und Beschadigung die zu Geratestérungen fihren kénnen zu

vermeiden.

-11 -



7. Konfiguration und Betrieb

7.1 ST-5101, ST-5111

7.1.1 1/O Prozessabbildtabelle

7.1.11 Eingangsabbilddaten — 6 Byte
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Aktueller Zahlwert (Low) wenn IDS =0
Aktueller Zahlwert (Low) wenn IDS = 1
1 Aktueller Zahlwert (Middle) wenn IDS = 0
Aktueller Zahlwert (Middle) wenn IDS = 1
> Aktueller Zahlwert (High) wenn IDS = 0
Aktueller Zahlwert (High) wenn IDS = 1
3 Immer O
4 Status Low (Vergleichs Merker)
0 | 0 | SUF | SOF | SEQL(=) | SEQ(=) | SLT(=) | SGT(=)
5 Status High (identisch mit den LED Merker)
0 |0 |SOT [SGIN |[SBIN [SAIN |[SDN |SUP

e Aktueller Zahlwert

Der Aktuelle Zahlwert ist der reelle Zahlwert der Eingangsimpulse.
Der Aktuelle Zahlwert kann nur als Binarzahl gelesen werden (0 to 16,777,215).

e Status Low (Vergleichs Merker)

Der Status Low kann nur gelesen werden.

SUF: Status Underflow (Latched)

SOF: Status Overflow (Latched)

SEQL (=): Status aktueller Zahlwert = Vergleichszahlwert (Latched)
SEQ (=): Status aktueller Zahlwert = Vergleichszahlwert (Unlatched)
SLT (<): Status aktueller Zahlwert < Vergleichszahlwert (Unlatched)
SGT (>): Status aktueller Zahlwert > Vergleichszahlwert (Unlatched)

e Status High (wie auf der LED-Anzeige)

Der Status High kann nur gelesen werden.
SUP: Status Counter Up

SDN: Status Counter Down

SAIN: Status A Terminal Input

SBIN: Status B Terminal Input

SGIN: Status G Terminal Input

SOT: Status Output Terminal (gleich mit OT)




7.1.1.2 Ausgangsabbilddaten — 2byte
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Status Output Terminal (OT) Control
Status Ausgang Terminal Auswabhl “Status,:’ Ausgang Terminal Impulsbreite
. " 0000” : Bypass
0000” : Force Off p .
« . 0001”:1 ms
0001”: GT p .
p . 0010”:5ms
0010” : LT « .
p 0011”:10ms
00117 : EQ « -
« . 0100”: 20 ms
01017 : Overflow p .
« - 01017 : 50 ms
0110” : Underflow P ” .
0 « 0110” : 100 ms
1001” : Count Up p .
« 0111”: 200 ms
1010” : Count down p .
« - . 1000” : 500 ms
10117 : A Terminal Input « .
« . . 1111”7 : Latched
1100” : B Terminal Input Others - Bvpass
“1101” : PWM Output - BYP
“1111” : Force On
Others : Force Off
Befehl oder PWM Tastverhaltnis (PWM Ausgangsmodus)
Befehl 7 6 5 4 3 2 1 0
1 HRST | CR CP CST PU PO PE IDS
PWM : _ ,
Tastverhalinis 0 bis 100 dec (= 0 % bis 100 %)

e Status Output Terminal (OT) Control
Uber die OT kann binar gelesen und geschrieben werden.
Im Beispiel unten sehen Sie das Ausgabe Overflow-Flag im Statusregister.
Wenn das Status-Flag steigt, wartet der Statusausgang auf die Benutzereingabe der Impulsbreite.

Aktueller Zahlwert A

24 BitMaxWert} —

Initial Zahlwert

1\

=
Zeit

Status Flag

Statusausgang

Ausgangsklemme Impulsbreite
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e Befehl oder PWM-Tastverhaltnis (PWM Ausgangsmodus)

Das Byte 1 Register kann zur Eingabe von Befehlen oder zur Einstellung des PWM
Tastverhaltnises genutzt werden. Generell wird die Befehlssteuerung genutzt und wenn die Gate
Funktion / Counter Modus auf PWM Output Modus gesetzt ist, ist dieses Register eine Variable des
PWM Ausgang Tastgradwertes.

Nutzen der Befehlssteuerung , Befehl*

Das Register ist durch den Anwender nutzbar.
Dieses Register bendtigt zum Lesen und Schreiben eine Binareingabe (8 Bit).

- IDS: Input Data Selection (Eingangsdatenauswahl, 0: Aktueller Zahlwert, 1: Gespeicherter
Zahlwert)
- PE: Process Equal (Gleicher Prozess)

Wenn Aktueller Zahlwert = Vergleichszahlwert, Aktueller Zahlwert ist als Initial Zahlwert eingestellt.
Beispiel unten zeigt die Zeitwellenform eines Prozess Uberlaufs.

Aktueller Zahlwert A
gleich gleich gleich

Vergleichszahlwert

Initial Zahlwert

-
Zeit
1 Zyklus 2 Zyklus 3 Zyklus

- PO: Process Overflow (Prozess Uberlauf)
Uberlauf eines aktuellen Zahlwertes der als Initial Zahlwert eingestellt wurde. Das Beispiel unten
zeigt die Zeitwellenform eines Prozessuberlaufs.

Aktueller Zahlwert A

) Uberlauf Uberlauf Uberlauf
24 Bit max Wert —_— —_— pimas - .

Initial Zahlwert ey g . il e S

Zeit

1 Zyklus 2 Zyklus 3 Zyklus
— SR s




- PU: Process Underflow (Prozess Unterlauf)
Unterlauf eines aktuellen Zahlwertes der als Initial Zahlwert eingestellt wurde. Beispiel unten zeigt
die Zeit-Wellenform eines Prozess Unterlaufs.

Aktueller Zahlwert A

24 Bit max Wert S i
Vorlaufig aktueller
Zahlwert \
Initial Zahlwert

0
Unterlauf Unterlauf Unterlauf Time
1 Zyklus 2 Zyklus 3 Zyklus
— DTt

Coa

- CST: Clear Status (SOT, SUF, SOF, SEQL)

- CP: voreingestellter Zahler, Aktueller Zahlwert = Initial Zahlwert

- CR: Zahler Reset, Aktueller Zahlwert =0

- HRST: Reset Aktueller Zahlwert, gespeicherter Zahlwert und Statistik.
e Nutzen des Byte 1 zur Einstellung des PWM Tastverhaltnises

Wenn der Zahlermodus auf PWM Output Mode gesetzt ist, kann das Register zum Einstellen des
PWM Tastverhaltnis genutzt werden.

PWM Tastverhaltnis = 0 - 100 (= 0 — 100 %). Wenn > 100 dann 100 %.

Die u.a. Grafik zeigt die Fehlerrate des Tastverhaltnises (bei einem Tastverhaltnis von 50 % an

einer Last von 11 KQ).

Fehlerrate Tastverhéaltnis A

nN%fFr-—————————————

S TR T8 7y Sy S M M S M SRS

2,75 Yo b e e e e e e e
2.2 0 i e e

1,65 Ypfmmmm——— e
1,1 9|

0,55 % ~————=

# Frequenz
z 10 KHz 20 KHz (max)

N
IS
X




Hier der PWM Modus im Gate Function/Counter Modus.
Das u.a. Impulsdiagramm zeigt die PWM Wellenform des PWM Tastgrad Wertes.

Tastgrad 90 % 90 %
| I ] ] I ]
0V | I | I |
I I I I I I
I I I I I I
Tastgrad 50 % l 50 % | I | I l
I I I I I
24V |—
0 V|
I I I | I |
I I I I I I
Tastgrad 10 % | 10 % | I l I l
| I 1 I I
| I I I I
| [ I [ I
ov =
| I I I
T

T = Zeit (Wenn die Frequenz = 10 KHz dann T = 0,1 ms)




7.1.1.3 Configuration Parameter Table — 2byte
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Counter Mode / Gate Function
Gate Function
“0000” : Gate Function Disabled Count Mode
“0001” : Store / Continue “0000” : Counter Disabled
“0010” : Store / Wait / Resume “0001” : 1 Pulse Mode
“0011” : Store — Reset / Wait / Start “0010” : 2 Pulse Mode
“0100” : Store — Reset / Start “0011” : Encoder x1
0 Others : Gate Function Disabled “0100” : Encoder x2
“0101” : Encoder x4
“0110” : Period / Rate / Mode
“0111” : reserved
“1000” : PWM Output Mode
“1001” : reserved
Others : Counter Disable
Input Filter / Gate Sampling Time
Gate Sampling Time Input Filter
“0000” : (10/1) MHz (0,1 us) “0000” : Bypass (about 1,5 MHz)
“0001” : (10/2) MHz (0,2 ps) “0001” : 1 us (500 kHz + 30%)
“0010” : (10/4) MHz (0,4 ps) “0010” : 5 us (100 kHz + 30%)
“0011”: (10/8) MHz (0,8 ps) “0011” : 10 us (50 KHZ £ 30 %)
1 ‘01007 : (10/16) MHz (1,6 ps) “0100” : 50 us (10 kHZ £ 30 %)
“0101”: (10/32) MHz (3,2 ps) “0101” : 100 us (5 kHZ £ 30 %)
“0110” : (10/64) MHz (6,4 ps) “0110” : 500 ps (1 KHZ £ 30 %)
“0111”: (10/128) MHz (12,8 ps) “0111” : 1 msec (500 kHZ + 30 %)
Others : (10/1) MHz (0,1 us) “1000” : 5 msec (100 kHZ + 30 %)
“1001”: 10 msec (50 kHZ + 30 %)
Others : Bypass (about 1,5 MHZz)

Konfigurationsparameter konnen nur auf explizite Meldungen verwendet
werden. Siehe in Handbuch des jeweiligen Knoten.

e Gate Function / Counter Mode (Parameter Byte #0)
e Counter Mode

- 1 Pulse Mode (A: Impuls, B: Richtung)
Der ,1 Pulse Mode* liest die Eingangsseitigen Impulse und gibt eine Binarzahl (0 bis 16,777,215)
auf dem FnBus zurlick. Der “1 Impulse Mode” akzeptiert nur einphasige Eingange. Das
Erweiterungsmodul verwendet den Phase B input status zum vorwarts- oder riickwartszahlen. (B
Phase = High: rickwartszahlen, B Phase = Low: vorwartszahlen)
Das folgende Beispiel zeigt die Zeitwellenform des “1 Pulse Mode”.

A Eingang (Impulse)

B Eingang (Impulse) J

Aktueller Zahlwert
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- 2 Pulse Mode (A: Up Pulse,B: Down Pulse)
Der ,2 Pulse Mode* liest die Eingangsseitigen Impulse und gibt eine Binarzahl (0 bis 16,777,215)
auf dem FnBus zurtick. Der “2 Impulse Mode” akzeptiert nur zweiphasige Eingange. Wenn an der
A Phase Eingangsseitige Impulse anliegen und die B Phase auf Low-Pegel liegt, wird aufwarts
gezahlt. Das folgende Beispiel zeigt die Zeitwellenform des “2 Pulse Mode”.

A Eingang (Impuls) | | | | | | | | | | | | | | |
B Eingang (Impuls) |_|_|_|_|_|_|_|_|_|_|_|_|_|_’_|_‘_|_|_

Zahlwert (1011 X12X13 (14 {15 16 X17X18 ) 19 (18 X17 (16 X15 14 {13 {1211 10 ]

- Encoder x1 (A: Aph, B: Bph)
Der ,Encoder x1* liest die Eingangsseitigen Impulse und gibt eine Binarzahl (0 bis 16,777,215) auf
dem FnBus zurtick. Der “Encoder x1” akzeptiert nur zweiphasige quadratur Eingange (90°). Dieser
Modus nutzt die Beziehung zwischen den 2 Phasen und zahlt entsprechend auf- oder abwarts.
Das folgende Beispiel zeigt die Zeitwellenform des “Encoder x1” Modus.

A Eingang (Impuls) _] 1 : I 1 I I I l [ [ : [ L
B Eingang (Impuls) l l I l ] l ] l J l l l
Aktueller Zahlwert 10 I 11 X 13 I 13 I 12 X 11 I_ 10

- Encoder x2 (A: Aph, B: Bph)
Der ,Encoder x2 liest die Eingangsseitigen Impulse und gibt eine Binarzahl (0 bis 16,777,215) auf
dem FnBus zurtick. Der “Encoder x2” akzeptiert nur zweiphasige quadratur Eingange (90°). Dieser
Modus nutzt die Beziehung zwischen den 2 Phasen und zahlt entsprechend auf- oder abwarts. Das

folgende Beispiel zeigt die Zeitwellenform des “Encoder x2” Modus.

AEingang(ImpuIs)_I o] | ;1 | 1 | ] | L2l L

. I B e
ingang (Impuls) E : : : : . !
Aktueller Zahlwert X 10 I 11 X 12 I 13 X 14 X 15 x 14 X 13 I 12 I 11 X 10 I

- Encoder x4 (A: Aph, B: Bph)
Der ,Encoder x4 liest die Eingangsseitigen Impulse und gibt eine Binarzahl (0 bis 16,777,215) auf
dem FnBus zurtick. Der “Encoder x4” akzeptiert nur zweiphasige quadratur Eingange (90°). Dieser
Modus nutzt die Beziehung zwischen den 2 Phasen und zahlt entsprechend auf- oder abwarts.

Das folgende Beispiel zeigt die Zeitwellenform des “Encoder x4” Modus.

A Eingang (Impuls)

SRR S N o e Y oy Iy O

Aktueller zahlwert 9 J10111112113]114115]16 17 1611511431131 1211111019
[N AR N T N TR (R R (R T [ B
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- Period/Rate Mode (Gate Function Disabled)
Der ,Period/Rate Mode® gibt mithilfe eines internen Taktgebers und eines externen Signals, eine
Eingangsfrequenz und den aktuellen Zahlwert auf dem FnBus zurlick. Dieser Modus bestimmt die
Frequenz und die Anzahl der Eingangsimpulse unter Bertcksichtigung der durch den Taktgeber
vorgegebenen Impulse und die durch den Anwender gesteuerten Eingangsimpulsen. Am Ende der
festgelegten Anzahl von Impulsen gibt das Modul die Frequenz zurlick. Wenn die Frequenz
aktualisiert wird, werden beide Ausgange mit den festgelegten Voreinstellungen tberprift.
Das folgende Impulsdiagramm zeigt die Zeitwellenform des “Period/Rate Mode”.

G Eingang (Impuls) I ‘
Interner Taktgeber J_UMMMM
Aktueller Z&hlwert 0 11
Gespeicherter Zahlwert Alter Zahlerstand i 11

- PWM (Pulsweitenmodulation) Output Mode
Der “PWM Output Mode” verwendet den Aktuellen Zahlwert um ein kontinuirliches Impulsfolge zu
generieren. Die Konfigurationen des PWM-Bereichs-Werts besteht aus einer Frequenz (1 bis 20
kHz) und des Tastgrades (0 bis 100 %). Der PWM Ausgang kann verwendet werden, um das
PWM-Signal zur Ausgangsklemme zu leiten.
Das folgende Impulsdiagramm zeigt die Zeitwellenform des “PWM Output Mode”.

Tastgrad 90 % 90 %

Tastgrad 10 % 10 %

24V’ [
oV|

Tastgrad 50 % I 50 %

24V ‘_

OV|

R S S s B
P T S S

—1
e S [
—_————— 1

24V J
ov =

_:._____
S P
S N—
SN N
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e Gate FunctionMode

Diese “Gate Function” arbeitet in einem von finf Modi (Store/Continue, Store/Wait/Resume, Store-
Reset/Wait / und Store —Reset/Start).

- Store / Continue
Bei einer steigenden Flanke an G Phase, Ubernimmt der gespeicherte Zahlwert den aktuellen
Zahlwert. Der aktuelle Zahlwert wird weiter gezahlt. Das folgende Impulsdiagramm zeigt die
Zeitwellenform des “Store/Continue” Modus.

G Eingang (Impuls) 1 l
Aktueller Zahlwert (1021354 5)6) 789 10111112)13)14}15)16 (1711841952021

Gespeicherter Zahlwert alter Zahlwert | B

- Store / Wait / Resume
Bei einer steigenden Flanke an G Phase anliegt, Ubernimmt der gespeicherte Zahlwert den
aktuellen Zahlwert und der aktuelle Zahlwert halt den Zahlwert bis zur abfallenden Flanke.
Bei der nachsten fallenden Flanke des G Eingangsimpulses wird im aktuellen Zahlwertregister
weitergezahlt. Das folgende Impulsdiagramm zeigt die Zeitwellenform des “Store/Wait/Resume*
Modus.

G Eingang (Impuls) ‘]I ]
Aktueller Zahlwert Y1 5 Bﬂ
Gespeicherter Zahlwert  gter Zahlwert x b

- Store — Reset/Wait/Start
Bei eine steigenden Flanke an G Phase, Ubernimmt der gespeicherte Zahlwert den aktuellen
Zahlwert und das Aktuelle Zahlwertregister wird zeitgleich zurlickgesetzt. Das aktuelle
Zahlwertregister wartet auf die fallende Flanke des G Impulseingangs, dann startet das aktuelle
Zahlwertregister den Zahlvorgang.
Das folgende Impulsdiagramm zeigt die Zeitwellenform des “Store — Reset/Wait/Start” Modus.

G Eingang (Impuls) f |

Aktueller zahiwert ¥ 1Y 2 Y3 Y4 )5 ) 0 (1)2 Y3 a5
Gespeicherter Zahlwert ~ alter Zahlwert | 5
- StoreReset/Start

Bei eine steigenden Flanke an G Phase, Gbernimmt der gespeicherte Zahlwert den aktuellen
Zahlwert und das Aktuelle Zahlwertregister wird zeitgleich zurtickgesetzt and startet den
Zahlvorgang neu. Das folgende Impulsdiagramm zeigt die Zeitwellenform des “Store-Reset/Start*
Modus.

G Eingang (Impuls) 1 |
Aktueller Zahlwert E 2 ﬂ: Y 4 ; 0] : V2 :@ 4 : K6 {7)8¥9¥w0}11)12)13¥14)15}%

Gespeicherter Zahlwert alter Zahlwert [ ]
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e Gate Sampling Time/Input Filter (Parameter Byte #1)
Der ,Gate Sampling Time/Input Filter* kann binar gelesen und
geschrieben werden. Das Spezialmodul ST5101 hat einen Tiefpassfilter welcher Gber den
Eingangsfilterwert (Bit O bis 4) eingestellt werden kann. Das u.a. Impulsdiagramm zeigt das
Filterprinzip flr eine Abtastrate von 1us. Die Abtastrate muss dreimal hoher als das
Eingangssignal sein, ansonsten wird das Eingangssignal wie im u.a. Impulsdiagramm
dargestellt, geléscht. Beim Setzen des Eingangsfilters auf 5us (“0010), liegt die passierende
Frequenz bei 0 Hz bis 100 Hz.

Sampled the number of time

Hochfrequenzrauschen

1 us Abtastung

Eingang (Impuls)

Gefilterter Impuls I

Ausgeloschtes Rauschen

Wenn dieses Register im “Period/Rate mode” verwendet wird die Frequenz Uber den internen
Taktgeber vorgegeben
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7.1.1.4 Memory Register Map
Byte , Standard-
Offset Zugang Beschreibung Wert
1 R Aktueller Zahlwert (Low byte) (Eingangsdaten Byte #0) 0x00
2 R Aktueller Zahlwert(Middle byte) (Eingangsdaten Byte #1) 0x00
3 R Aktueller Zahlwert(High byte) (Eingangsdaten Byte #2) 0x00
4 R Immer O (Eingangsdaten Byte #3) 0x00
5 R Status Low(vergleiche flag-Variable) (Eingangsdaten 0x00
Byte#4)
6 R Status High(selbe wie LED-Display) (Eingangsdaten Byte 0x00
#5)
7 R SSR (Special Selection Register) (Ausgangsdaten Byte #1) | 0x00
8 R/W Gate Funktion / Zahlermodus (Parameter Byte #0) 0x00
9 R/W Gate Abtastrate / Eingangsfilter (Parameter Byte #1) 0x00
10 R/W Nicht zu beachten 0x00
11 R/W Nicht zu beachten 0x00
12 R Gespeicherter Zahlwert(Low Byte) (Eingangsdaten Byte#0) 0x00
13 R Gespeicherter Zahlwert(Middle Byte) (Eingangsdaten 0x00
Byte#1)
14 R Gespeicherter Zahlwert(High Byte) (Eingangsdaten Byte#2) | ox00
15 R Immer O (Eingangsdaten Byte#3) 0x00
16 R/W Zahlstartwert(Low Byte) 0x00
(Anfangsahler oder PWM Frequenzwert)
17 R/W Zahlstartwert(Middle Byte) 0x00
( Anfangsahler oder PWM Frequenzwert )
Byte —r Default
Offset Access Description Value
18 R/W Zahlerstartwert(High Byte) 0x00
( Anfangsahler oder PWM Frequenzwert )
19 R/W Immer O 0x00
20 R/W Vergleich Zahlwert(Low Byte) 0x00
21 R/W Vergleich Zahlwert(Middle Byte) 0x00
22 R/W Vergleich Zahlwert(High Byte) 0x00
23 R/W Immer 0 0x00

W|Cht|g Konfigurationsparameter kdénnen nur auf explizite Meldungen verwendet
werden. Siehe in Handbuch des jeweiligen Knoten




e Register fur den Gespeicherter Zahlwert (Stored counter value Register)

Dieses Register kann nur eine 24 Bit Zahl zurtickgeben (0 to 16,777,215).
Dieses Register verwendet den “ Period/Rate” und den ,Gate Counter mode®.

e Initial Z&hlerwert (Initial Counter Value)

Dieses 4 Byte Register kann zur Kontrolle des Initial Zahlwertes oder des PWM Frequenzwert
genutzt warden. Der Intital Zahlwert wird im Allgemeinen zur Konfiguration des Aktuellen
Zahlwertes verwendet, und wenn der Gate Function/Counter Mode auf PWM Output Mode gesetzt
ist, ist dieses Register eine Variable des PWM Frequenzwerts.

o Allgemeine Konfiguration fur den aktuell Initial Zahler

Das Erweiterungsmodul ST5101 hat einen Initial Zahlwert zum starten des aktuellen Zahlwertes.
Aktueller Zahlwert startet vom Initial Zahlwert.

Der Initial Zahlwert kann durch den Anwender konfiguriert werden. Wenn der Initial Zahlerwert nicht
durch den Anwender festgelegt wurde ist der Wert Standardmaflig auf 0x000000 festgelegt. Der
Initial Zahlwert wird fir PO, PU und PE verwendet. Der Initial Zahlwert kann Binarzahlen lesen und
schreiben (0 to 16,777,215).

e Einstellen des PWM Frequenzwertes (Setting PWM Frequency value)

Wenn der “Function/Counter Mode” auf PWM Output Mode gesetzt ist, steht der Frequenzwert des
PWM Ausgangs in diesem Register.

PWM Frequenz = 1 bis 20000 (=1 Hz bis 20 KHz).

Wenn der PWM Frequenzwert < 1 dann aus, wenn der PWM Frequenzwert >20000 dann 20 kHz.
Das u.a. Impulsdiagramm zeigt die Zeitwellenform des ,PWM Output Mode*.

* Bei einer Frequenz von 1 kHz und einer Abtastrate von 50 %

50 %

24V

oV

T=1ms

* Bei einer Frequenz von 2 kHz und einer Abtastrate von 50 %

50 %

24V F
ovJ

T=0,5ms

e Vergleichszahlwert (Compare counter value)

Im Erweiterungsmodul ST5101 existiert ein Vergleichszahlwert zum Vergleich mit dem aktuellen
Zahlwert.

Der Status wird umgewandelt durch Vergleich des aktuellen Zahlwertes und des Vergleichswert im
Eingaberegister.

Der Vergleichszahlwert nutzt zum Vergleich den Status des aktuellen Zahlwertes.

Wenn der Vergleichszahlwert nicht durch den Anwender festgelegt wurde ist der Wert
Standardmafig auf 0x000000 festgelegt.

Der Vergleichszahlwert wird fir PO, PU und PE verwendet.

Dieses Register kann Binarzahlen lesen und schreiben (0 to 16,777,215).




7.2 ST-5112

7.2.1 1/0O Process Image Table

7.2.1.1 Input Image Data — 8byte

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Zahlerwert Ch#0 LL

Zahlerwert Ch#0 LH

Zahlerwert Ch#0 HL

Zahlerwert Ch#0 HH

Zahlerwert Ch#1 LL

Zahlerwert Ch#1 LH

Zahlerwert Ch#1 HL

N|jojol|lb~]lwN] -~

Zahlerwert Ch#1 HH

- Counter Value Ch#0-1 a 32bit-wide data.

7.2.1.2 Output Image Data — 2byte
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 CRO CSO0 DO 1 DO O CountModeO0 (siehe CountMode Tabelle)
1 CR 1 CS1 - - CountMode1 (siehe CountMode Tabelle)

- CRO, 1: Counter Reset for Ch#0,1

- CSO, 1: Counter Stop (Inhibit Input) for Ch#0,1
- DOO, 1: Digital Output for Output Ch#0,1

- CountMode0, 1 Count Mode for: Ch#0,1




-Count Mode Table

1/2
Input

Value

Count Mode

Description

1 - Input
Mode

B"0000 (0x0)

Up Clock

Zahlereingang Kanal O bis 1 dient als Aufwartszahler
fur Kanal O bis 1

B’0001(0x1)

Down Clock

Zahlereingang Kanal 0 bis 1 arbeitet als
Abwartszahler fir Kanal 0 bis 1

B’0010 (0x2)

B’0011(0x3)

2 — Input
Mode

B'0100 (0x4)

Up Clock &
Inhibit

Wenn Zahlbetriebsart 0=0x4 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahlereingang Kanal 0 dient als Aufwartszahler-
Eingang fur Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als Inhibit Eingang fur
Kanal 0

B'0101(0x5)

Up Clock &
Reset

Wenn Zahlbetriebsart 0=0x5 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahleingang Kanal O dient als Aufwartszahler-
Eingang zu Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als Reset Eingang flr
Kanal 0

B'0110 (0x6)

Down Clock &
Inhibit

Wenn Zahlbetriebsart 0=0x6 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahleingang Kanal 0 dient als Abwartszahler-
Eingang zu Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als Inhibit Eingang fur
Kanal 0

B'0111(0x7)

Down Clock &
Reset

Wenn Zahlbetriebsart 0=0x7 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahleingang Kanal O dient als Abwartszahler-
Eingang zu Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als Reset Eingang flr
Kanal 0

B"1000 (0x8)

Up Clock &
Down Clock

Wenn Zahlbetriebsart 0=0x8 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahleingang Kanal 0 dient als Aufwartszahler-
Eingang zu Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als Down Clock
Eingang fir Kanal 0

B'1001(0x9)

Clock &
Direction

Wenn Zahlbetriebsart 0=0x9 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahleingang Kanal O dient als Aufwartszahler-
Eingang zu Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als
Eingang fur Kanal 0

Abwartszahler-

B'1010 (0xA)

Encoder 1x

Wenn Zahlbetriebsart 0=0xA gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahleingang Kanal 0 dient als Aufwartszahler-
Eingang zu Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als
Eingang fir Kanal 0

Abwartszahler-
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B'1011 (0xB)

Encoder 2x

Wenn Zahlbetriebsart 0=0xB gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahleingang Kanal 0 dient als Up Clock Eingang zu
Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als Down Clock Eingang
fur Kanal 0

B"1100 (0xC)

Encoder 4x

Wenn Zahlbetriebsart 0=0xC gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahleingang Kanal 0 dient als Up Clock Eingang zu
Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als Down Clock Eingang
fur Kanal 0

B’1101 (0xD)

B'1110 (OXE)

B'1111 (OxF)

- If CountModeO is 2-Input Mode, CountMode1 and Counter Input Ch#0 do not affect Counter Value

Ch#1.

- Do not assign 2-Input Mode to CountMode 1
- Refer 7.3.2 Count Mode for details

7.2.1.3 Configuration Parameter Data — 4byte
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 reserviert
1 reserviert
2 reserviert
3 reserviert




7.3 ST-5114

7.3.1 1/O Prozessabbild-Tabelle

7.3.1.1 Eingangsdaten — 16 Byte

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Zahlerwert Ch#0 LL

1 Zahlerwert Ch#0 LH

2 Zahlerwert Ch#0 HL

3 Zahlerwert Ch#0 HH

4 Zahlerwert Ch#1 LL

5 Zahlerwert Ch#1 LH

6 Zahlerwert Ch#1 HL

7 Zahlerwert Ch#1 HH

8 Zahlerwert Ch#2 LL

9 Zahlerwert Ch#2 LH

10 Zahlerwert Ch#2 HL

11 Zahlerwert Ch#2 HH

12 Zahlerwert Ch#3 LL

13 Zahlerwert Ch#3LH

14 Zahlerwert Ch#3HL

15 Zahlerwert Ch#3 HH

- Counter Value Ch# 0 — 3 is a 32 bit-wide data.

7.3.1.2 Ausgangsdaten — 4 Byte

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 CRO CSO DO 1 DOO CountModeO0 (refer CountMode Table)
1 CR 1 CS1 - - CountMode1 (refer CountMode Table)
2 CR2 CS2 --- --- CountMode 2 (refer CountMode Table)
3 CR3 CS3 - - CountMode 3 (refer CountMode Table)

4- CRO, 1, 2, 3: Counter Reset for Ch#0, 1, 2, 3
- CS0, 1, 2, 3: Counter Stop (Inhibit Input) for Ch#0, 1, 2, 3

- DOO, 1: Digital Output for Output Ch#0, 1

- CountMode0, 1, 2, 3 Count Modes for: Ch#0,1, 2, 3




- CountMode Table

1/2
Eingang

Wert

Zahlmodus

Beschreibung

1 — Input
Mode

B'0000
(0x0)

Up Clock

Zahlereingang Kanal 0 bis 3 dient als Up Clock fr
Kanal O bis 3.

B'0001
(0x1)

Down Clock

Zahlereingang Kanal 0 bis 3 dient als Down Clock flr
Kanal 0 bis 3.

B'0010
(0x2)

B'0011
(0x3)

2 — Input
Mode

B'0100
(Ox4)

Up Clock &
Inhibit

Wenn Zahlbetriebsart 0=0x4 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahlereingang Kanal 0 dient als Up Clock Eingang fur
Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als Inhibit Eingang fur
Kanal 0

Wenn die Zahlbetriebsart 2=0x4 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 3 nicht aktiv.

-Zahlereingang Kanal 2 dient als Up Clock fir Kanal 2
-Zahlereingang Kanal 3 dient als Inhibit Eingang fur
Kanal 2

B'0101
(0x5)

Up Clock &
Reset

Wenn Zahlbetriebsart 0=0x5 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahleingang Kanal 0 dient als Up Clock Eingang zu
Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als Reset Eingang flr
Kanal 0

Wenn Zahlbetriebsart 2=0x5 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 3 nicht aktiv.

-Zahlereingang Kanal 2 dient als Up Clock fir Kanal 2
-Zahlereingang Kanal 3 dient als Reset Eingang zu
Kanal 2

B'0110
(0x6)

Down Clock &
Inhibit

Wenn Zahlbetriebsart 0=0x6 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahleingang Kanal 0 dient als Down Clock Eingang zu
Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als Inhibit Eingang fur
Kanal 0

Wenn Zahlbetriebsart 2=0x6 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahlereingang Kanal 2 dient als Down Clock fir Kanal
2

-Zahlereingang Kanal 3 dient als Inhibit Eingang zu
Kanal 2

B'0111
(0x7)

Down Clock &
Reset

Wenn Zahlbetriebsart 0=0x7 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahleingang Kanal 0 dient als Down Clock Eingang zu
Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als Reset Eingang fur
Kanal 0

Wenn Zahlbetriebsart 2=0x7 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 3 nicht aktiv.

-Zahlereingang Kanal 2 dient als Up Clock fur Kanal 2
-Zahlereingang Kanal 3 dient als Reset Eingang zu
Kanal 2
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B"1000
(0x8)

Down Clock &
Up Clock

Wenn Zahlbetriebsart 0=0x8 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahleingang Kanal 0 dient als Up Clock Eingang zu
Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als Down Clock
Eingang fur Kanal 0

Wenn Zahlbetriebsart 2=0x8 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 3 nicht aktiv.

-Zahlereingang Kanal 2 dient als Up Clock fur Kanal
2 -Zahlereingang
Kanal 3 dient als Down Clock Eingang zu Kanal 2

B'1001
(0x9)

Clock & Direction

Wenn Zahlbetriebsart 0=0x9 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahleingang Kanal 0 dient als Clock Eingang zu
Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als Direction Eingang
fur Kanal 0

Wenn Zahlbetriebsart 2=0x9 gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 3 nicht aktiv.

-Zahlereingang Kanal 2 dient als Clock Eingang fur
Kanal 2

-Zahlereingang Kanal 3 dient als Direction Eingang
zu Kanal 2

B1010
(OxA)

Encoder 1x

Wenn Zahlbetriebsart 0=0xA gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahlereingang Kanal 0 dient als A Phase Eingang
fur Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als B Phase Eingang
fur Kanal 0

Wenn die Zahlbetriebsart 2=0xA gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 3 nicht aktiv.

-Zahlereingang Kanal 2 dient als A Phase Eingang
fur Kanal 2

-Zahlereingang Kanal 3 dient als B Phase Eingang
fur Kanal 2

B'1100
(0xB)

Encoder 2x

Wenn Zahlbetriebsart 0=0xB gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.

-Zahlereingang Kanal 0 dient als A Phase Eingang
fur Kanal 0

-Zahlereingang Kanal 1 dient als B Phase Eingang
fur Kanal 0

Wenn die Zahlbetriebsart 2=0xB gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 3 nicht aktiv.

-Zahlereingang Kanal 2 dient als A Phase Eingang
fur Kanal 2

-Zahlereingang Kanal 3 dient als B Phase Eingang
fur Kanal 2
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Wenn Zahlbetriebsart 0=0xC gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 1 nicht aktiv.
-Zahlereingang Kanal 0 dient als A Phase Eingang
fur Kanal 0
-Zahlereingang Kanal 1 dient als B Phase Eingang
B'1101 Encoder 4x fur Kanal 0
(0xC) Wenn Zahlbetriebsart 2=0xC gewahlt wurde,
Zahlbetriebsart 3 nicht aktiv.
-Zahlereingang Kanal 2 dient als A Phase Eingang
fur Kanal 2
-Zahlereingang Kanal 3 dient als B Phase Eingang
fur Kanal 2
B"1101
ooy | " T
B'1110
oxe) | 7 0
B 1111
oxFy | T\ T
- If CountMode 0 is 2-Input Mode, CountMode 1 and counter Input CH#0 do not affect Counter
Value CH#1.
- If CountMode 2 is 2-Input Mode, CountMode 3 and counter Input CH#3 do not affect Counter
Value CH#3.

- Do not assign 2-Input Mode to CountMode 1,3.

7.3.1.3 Konfigurationsparameter Daten — 4Byte

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Reserved

1 Reserved

2 Reserved

3 Reserved




7.3.2 Zahlermodus (Count Mode)

Aufwartszahler
(0x0)

Up Clock

(Counter Input#0~3)

Counter Value#0~3

Abwartszahler
(Ox1)

Down Clock
(Counter Input#0~3)

Counter Value#0~3

Aufwartszahler &
Inhibit (0x4)

Up Clock
(Counter Input#0, #2)

Inhibit
(Counter Input#1, #3)

Counter Value#0, #2

Aufwartszahler
& Reset (0x5)

Up Clock
(Counter Input#0, #2)

Reset
(Counter Input#1, #3)

Counter Value#0, #2

Abwartszahler
& Inhibit (0x6)

Down Clock
(Counter Input#0, #2)

Inhibit
(Counter Input#1, #3)

Counter Value#0, #2

Abwartszahler
& Reset (0x7)

Down Clock
(Counter Input#0, #2)

Reset
(Counter Input#1, #3)

Counter Value#0, #2

10 11 12 13 14
10X g 5 7 E
m % 1 12 13
10 1 12 1
M« & 5 7
10§ X T




Aufwartszahler
& Down Clock (0x8)

Up Clock L
(Counter Input#0, #2) E—

Down Clock
(Counter Input#1, #3)

Counter Value#0, #2 10 11 10 g 10 11 10 11

Clock & Direction (0x9)

Clock
(Counter Input#0, #2)

Direction
(Counter Input#1, #3)

Counter Value#0, #2 m % 11 e 12 4 11 4 10 4 11

Encoder 1x (0xA)

A phase J L

(Counter Input#0, #2)

B phase
(Counter Input#1, #3) - -

Counter Value#0, #2 1M 11 12 11 10

Encoder 2x (0xB)

A phase
(Counter Input#0, #2)

B phase E— L
(Counter Input#1, #3)

Counter Value#0, #2

Encoder 4x (0xC) Ji
A phase L

(Counter Input#0, #2)

B phase
(Counter Input#1, #3)

Counter Valus#0, #2 1011 X2 5131418 (18 X17 18 (A7 18 (15 (14 13 X121 (10




8. Problembehandlung
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Achtung
In diesem Handbuch kdnnen nicht alle verschiedenen Anwendungen der
Feldbusknoten mit unterschiedlichen Protokollen beschrieben werden. Wenn Sie
eine Storung anhand der unten genannten Kriterien nicht beheben kénnen,
suchen Sie bitte im NA-Nutzerhandbuch nach einer Lésung.
LED Status Cause Action
- Keine Stromversorgung - Netzkabel priifen
- Wenden Sie sich an das Supportteam,
Alle LEDs aus System power is not supplied und senden Sie das Modul zur
Reparatur.
- Zu viele Erweiterungsslots - Erweiterungsslot bis 32
- 1/0-Grole Uberschritten ven:wenden . .
Status LED - Prifen, ob die max. I/O-Gesamtgrélie
) - 1/0-Zusammensetzung falsch " . .
blinkt rot - Uberschritten ist
- EEPROM-Prifsummen-
- Zusammensetzung des 1/0- Moduls
fehler aufgetreten "
prufen
} Fehlgr bei der initialisierung der - Priifen Sie den Anschluss, sowohl des
Input / Output Erweiterungsmodule
. . Feldbusknotens als auch der
LED don't - Fehler bei den FnBus- Erweiterunasmodule
operate Kommunikation, es wird kein Befehl 9 :

gesendet.

- Priigen Sie die Systemkonfiguration.
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12. Copyright

Dieses Dokument ist Eigentum der Fa. Wachendorff Prozesstechnik GmbH & Co.KG. Das
Kopieren und die Vervielfaltigung sind ohne vorherige Genehmigung verboten. Inhalte der
vorliegenden Dokumentation beziehen sich auf das dort beschriebene Gerat.

13. Haftungsausschluss

Alle technischen Inhalte innerhalb dieses Dokuments kénnen ohne vorherige Benachrichtigung
modifiziert werden. Der Inhalt des Dokuments ist Inhalt einer wiederkehrenden Revision.

Bei Verlusten durch Feuer, Erdbeben, Eingriffe durch Dritte oder anderen Unfallen, oder bei
absichtlichem oder versehentlichem Missbrauch oder falscher Verwendung, oder Verwendung
unter unnormalen Bedingungen werden Reparaturen dem Benutzer in Rechnung gestellt.
Wachendorff Prozesstechnik ist nicht haftbar flr versehentlichen Verlust durch Verwendung oder
Nichtverwendung dieses Produkts, wie etwa Verlust von Geschaftsertragen.

Wachendorff Prozesstechnik haftet nicht flir Folgen einer sachwidrigen Verwendung.

14. Sonstige Bestimmungen und Standards

WEEE Informationen

Entsorgung von alten Elektro- und Elektronikgeraten (gultig in der Europaischen Union und
E\/ anderen europaischen Landern mit separatem Sammelsystem)
mmm Dieses Symbol auf dem Produkt oder auf der Verpackung bedeutet, dass dieses Produkt
nicht wie Hausmill behandelt werden darf. Stattdessen soll dieses Produkt zu dem geeigneten
Entsorgungspunkt zum Recyceln von Elektro- und Elektronikgeraten gebracht werden. Wird das
Produkt korrekt entsorgt, helfen Sie mit, negativen Umwelteinflissen und Gesundheitsschaden
vorzubeugen, die durch unsachgemafle Entsorgung verursacht werden kénnten. Das Recycling
von Material wird unsere Naturressourcen erhalten. Fir nahere Informationen lber das Recyceln
dieses Produktes kontaktieren Sie bitte lhr lokales Burgerbtiro, lhren Hausmull Abholservice oder
das Geschaft, in dem Sie dieses Produkt gekauft haben.

15. Kundenservice und Technischer Support

Bei technischen Fragen erreichen Sie uns unter:

W | WACHENDORFF

Prozesstechnik GmbH & Co. KG

Industriestralie 7 « 65366 Geisenheim

Tel.: +49 6722 99 65 966

Fax: +49 6722 99 65 78

E-Mail: eea@wachendorff.de

Homepage: www.wachendorff-prozesstechnik.de




